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OUTSPIDER PA OUTSPIDER PA WS

Sensore via radio
a doppio infrarosso passivo
da esterno e interno

OUTSPIDER PA WS U
OUTSPIDER DT OUTSPIDER PA WS UB

Sensore a doppio infrarosso passivo
da esterno e interno

Sensore a microonda e Sensore via radio universale
doppio infrarosso passivo a doppio infrarosso passivo
da esterno e interno da esterno e interno

OUTSPIDER DT WS U
OUTSPIDER DT WS UB

Sensore via radio universale
a microonda e doppio infrarosso passivo
da esterno e interno

OUTSPIDER DT WS

Sensore via radio
a microonda e doppio infrarosso passivo
da esterno e interno
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Caratteristiche Generali

+ OUTSPIDER pu¢ essere collegato nel modo tradizionale tramite contatti a relé o tramite seriale RS485 al satellite XSATHP o direttamente alle centrali predisposte.

+ OUT SPIDER riesce a discriminare intrusioni di animali di media taglia (fino a circa 70 cm di altezza) (PET IMMUNE)

+ OUTSPIDER PA € OUTSPIDER PAWS(UB)(U) sono composti daun doppio infrarosso, ideati per la protezione sia interna che esterna.

+ OUTSPIDER DT e OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sono compostida un doppio infrarosso e da una microonda planare, ideati per la protezione siainterna che esterna.

+ OUTSPIDER PAWS e OUTSPIDERDT WS sono rilevatori volumetrici di presenza, con integrato il modulo di trasmissione via radio a singola frequenza compatibile con ricevitorie
centraliAVS Electronics.

+ OUTSPIDER PAWS(UB)(U) e OUTSPIDERDT WS(UB)(U) sono rilevatori volumetrici di presenza, dotati dimorsettiera per il collegamento ad un modulo di trasmissione via radio esterno.

+ OUTSPIDER PAWS(UB)(U) e OUTSPIDER DT WS(UB)(U) vengono alimentati con una batteria da 3.6 V al Litio. Il modello U & fornito senza batteria.

+ OUT SPIDER ¢ dotato di un microprocessore che esegue un’analisi dei segnali digitali e li gestisce in base alla modalita di funzionamento selezionata.

+ OUTSPIDER ¢ dotato di un particolare circuito che permette la lettura della temperatura e regola automaticamente la sensibilita (Compensazione termica), in base alla temperatura
ambientale.

+ OUT SPIDER ¢ dotato di un circuito che evita il blocco del microprocessore.

+ OUTSPIDER PA ¢é dotato di un buzzer e di un led per una segnalazione ottico-acustica (Walk Test) anche se al sensore & applicato il blocco.

+ OUTSPIDER DT ¢ dotato diun buzzer e di una serie di led per una segnalazione ottico-acustica (Walk Test) solo se al sensore non & applicato il blocco o € settato in modalita Security.

+ OUTSPIDER PAWS(UB)(U) e OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sono dotati di un buzzer e diun led per dare una segnalazione ottico-acustica (Walk Test)

+ OUTSPIDER ¢é dotato di un circuito antimascheramento composto da 4 led TX laterali e 1 led RX centrale in grado disegnalare anche la presenza di sporco sulle lenti.

+ OUTSPIDER PA e OUTSPIDER DT sono dotati di un ingresso ausiliario (AUX) per gestire un ulteriore ingresso di allarme o il circuito di antistrappo del sensore stesso

+ OUTSPIDERPAWS(UB)(U) e OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sono dotati di uningresso (T T) per gestire il circuito di antistrappo del sensore stesso

+ OUTSPIDER pud adattare il campo di copertura, in base alle esigenze, con le serie dilenti tra quelle in dotazione.

NOTA: DOVE NONE ESPRESSAMENTE INDICATO, LE ISTRUZIONI SIRIFERISCONOATUT TII MODELLI

Prima alimentazione

Alla prima alimentazione, OUTSPIDER PA e OUTSPIDER DT rimangono inibiti per un tempo di circa 60 secondi, durante il quale i led giallo e rosso, se abilitati; lampeggiano
alternativamente e il buzzer emette una segnalazione intermittente

Alla prima alimentazione dellOUT SPIDER PAWS (UB)(U) e dellOUT SPIDER DT WS (UB)(U) € necessario lasciare il sensore a riposo con il coperchio inserito per circa 90 secondidurante
i quali acquisisce il segnale medio dei vari segnali analogici che deve controllare. E’ importante che il coperchio sia chiuso per non falsare la media del segnale di antimascheramento

ed evitare che vi siano successivamente false rilevazioni.

Premessa

| modelli OUT SPIDER PA / OUT SPIDER PAWS(UB)(U) e OUTSPIDER DT / OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sono sensori progettati per la protezione di aree esterne dove le condizioni
meteorologiche, gli elementi ambientali, gli animali in liberta, ecc. possono determinare un elevato rischio di falsi allarmi. A differenza dei sensori convenzionali, per ambienti interni, che
generalmente vanno in allarme solo in funzione dell'intensita, o al massimo della frequenza, dei segnali rilevati, questi rivelatori da esterno analizzano molto piu accuratamente i segnali
generati dai sensori infrarossi e dalla microonda, considerando, oltre ai due aspetti sopra menzionati, anche elementi quali il grado di somiglianza e contemporaneita tra i due segnali
infrarossi (correlazione) e, nella versione a doppia tecnologia, la presenza nella microonda di un segnale caratterizzato da movimento prevalentemente in una direzione anziché di andata
e ritorno (tipico delle oscillazioni: per esempio piante sotto I'azione del vento) e il grado di sincronizzazione tra i segnali delle due tecnologie.

L'elaborazione di queste informazioni, secondo gli algoritmi del software e i parametri imposti dall'installatore, permette di stabilire se un determinato insieme di segnali deve essere
considerato allarme oppure no. Essendoci un maggior numero di condizioni da soddisfare affinché un segnale sia considerato allarme, € logico aspettarsi una minor “reattivita” di
questo tipo di rivelatori rispetto a quelli da interno, che non significa una minor portata, ma una piu accurata selezione degli stimoli da considerare allarmi validi. Cid comporta che talvolta
il sensore tardi di piu ad andare in allarme, rispetto a un sensore convenzionale, soprattutto nelle vicinanze: questo & dovuto al fatto che, da vicino, il bersaglio genera segnali piu confusi
e deformati, perché intercetta contemporaneamente un maggior numero di raggi, e questo rende piu difficile ottenere un riscontro positivo dal confronto delle forme d’onda. In effetti,
questo tipo di sensori risponde meglio quando il bersaglio si muove a distanze maggiori, vicine alla portata massima.

Al fine di agevolare la funzione di questo tipo di sensori, per garantire la massima somiglianza possibile tra i segnali dei piroelettrici, si raccomanda regolare la posizione del circuito
stampato in base all'altezza di installazione, come indicato dalle tacche presenti sulla scheda, agendo poi sull’inclinazione di tutto il sensore, tramite lo snodo della staffa, per regolare
la copertura effettiva. Si eviti quindi di accorciare o allungare la portata spostando la scheda all’interno del contenitore, come siusa fare invece suirivelatori da interno a lente di
Fresnel.
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Descrizione delfunzionamento del sensore in modalita “Defaulit”

In questa modalitd la sezione infrarossa discrimina gli allarmi operando i seguenti controlli:

+ ampiezza e simmetria del segnale: la forma d’onda deve superare delle soglie minime sia nel verso positivo che in quello negativo; inoltre le larghezze delle semionde devono
essere proporzionate

+ il livello di energia del segnale deve essere superiore ad un valore minimo

| precedenti controlli vengono svolti sui due infrarossi in maniera indipendente I'uno dall'altro.

+ confronto dei segnali dei due infrarossi per valutarne la somiglianza: i segnali prodotti dai due sensori infrarossi devono presentare una certa corrispondenza per quanto riguarda
forma, fase e ampiezza.

Quest’ultimo criterio talvolta pud far scartare un segnale che un rivelatore normale prenderebbe come allarme. Tuttavia, permette al sensore di tollerare segnali di disturbo anche

molto ampi senza andare in allarme, purché siano non-correlati tra loro.

La microonda in modalita “default” esegue due tipi di valutazioni:

+ misura l'intensita del segnale, che deve superare un livello minimo stabilito, e la sua frequenza che deve essere compresa entro dei limiti massimo e minimo

+ valuta il grado di direzionalita del bersaglio, scartando segnali che presentino caratteristiche oscillatorie

Anche nel caso della microonda, sebbene in misura minore dellinfrarosso, & possibile che segnali anche intensi siano scartati perché non caratterizzati da un senso di movimento

definito. Sinoti che in modalita “default” non & richiesto che il senso di movimento del bersaglio sia in una direzione specifica (avvicinamento o allontanamento), va bene qualunque

direzione di movimento purché sia definita.

Lallarme generale del sensore si ha guando entrambe le tecnologie vanno in allarme.

Descrizione delle altre modalita di funzionamento

Se sullinfrarosso si sceglie la sensibilita “media” o “bassa”, si ottiene un funzionamento analogo a quello della modalita “default” ma vengono applicate soglie di decisione via via
piu severe a tutti i parametri del segnale che il sensore controlla. L’'ampiezza ed energia del segnale devono essere maggiori e la correlazione dei segnali deve essere positiva con
uno scarto temporale tra i segnali molto piu stretto. Inoltre, nella sensibilita “bassa” & richiesto che l'infrarosso vada in allarme con due impulsi anziché uno solo.

Selezionando invece la modalita “alta” sensibilita, vengono eliminati tutti i controlli di correlazione tra i segnali e I'analisi si basa unicamente su intensita e frequenza, come awiene
sui rivelatori convenzionali. Si sconsiglia di scegliere questa modalita se il sensore € installato all'esterno. Tuttavia pud essere utilizzata se I'installazione & fatta in ambiente interno.
Per quanto riguarda la microonda, oltre alla modalita di funzionamento “default”, esistono le modalita “solo awvicinamento” e “solo allontanamento” che per andare in allarme
impongono che il movimento del bersaglio sia in una direzione specifica, e la modalita “nessun controllo” che disattiva la discriminazione del senso di movimento e fa funzionare
il rivelatore in modo convenzionale, basandosi unicamente su intensita e frequenza del segnale. Quest’ultima modalita e sconsigliata per I'ambiente esterno perché, in presenza
di piante che si muovono sotto 'effetto del vento, la microonda rimane quasi sempre in allarme. Talvolta pud rendersi necessaria quando il tragitto che deve percorrere il bersaglio
€ molto corto (caso di aree strette), in particolare in combinazione con le lenti a tenda o lungo raggio monolobo. Si consiglia comunque di fare delle prove accurate prima di decidere
quale modalita scegliere e, se la modalita “default” funziona in modo soddisfacente, mantenere quella. In ogni caso, si consiglia sempre di regolare bene, tramite il potenziometro,
la sensibilita della microonda al livello minimo indispensabile per raggiungere la distanza massima richiesta e non oltre. Si tenga presente che se si usa il software da PC HPWIN
per la regolazione dei sensori, sia in locale via USB, sia da remoto via modem o GSM, é possibile ridurre ulteriormente la sensibilita della microonda fino ad un 75% circa del suo
valore originale, qualora le circostanze lo rendessero necessario.

Modalita AND (OUTSPIDER DT e OUTSPIDER DT WS (UB)(U)) e Modalita SECURITY (Solo OUTSPIDER DT)

La modalita AND prevede che entrambe le tecnologie vadano in allarme entro un intervallo di tempo rawicinato per dare l'allarme generale.

Mentre TOUTSPIDER DT WS (UB)(U) gestisce solo questa modalita, TOUTSPIDER DT, oltre a questa che & di default, pud funzionare anche in modalita SECURITY che
prevede invece che se una delle due tecnologie va ripetutamente in allarme entro un certo intervallo di tempo, il sensore dia comunque l'allarme generale.

Nello specifico, se si verificano almeno 4 allarmi dell'infrarosso oppure 7 allarmi della microonda entro 30 secondi circa, il rivelatore va in allarme. La condizione AND rimane
valida lo stesso, nel senso che, un allarme di entrambe le tecnologie in un determinato momento causa immediatamente I'allarme generale del sensore.

In qualunque dei due modi, AND o SECURITY, l'allarme di ogni singola tecnologia viene elaborato secondo i criteri descritti nei paragrafi precedenti per i livelli di sensibilita e le
modalita di funzionamento selezionate: default, media, bassa e alta per l'infrarosso; default, solo avvicinamento, solo allontanamento e nessun controllo per la microonda.
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focessor I ACCESSORI A CORREDO
SNODO composto da: A. Staffa lato muro

B. Snodo intermedio
C. Snodo lato sensore
D. Vite TC-C M6 INOX
E. Dado M6 INOX

F. Rondella dentata

TAMPER composto da: A. Guida tamper
B. Pulsante con molla
C. Vite autofilettante TCC 2,9 x 9,5
D. Vite TCC 3,5 X 30
E. Tassello S5

Lente apertura 5°, portata 15 metri Lente tipo BARRIER LENS

Lente apertura 5°, portata 23 metri Lente tipo LONG RANGE

Y P~ Y | KN | V) EEY IEY K I Qi Qi G ) [P Qi i i Qi G §

Lente apertura 90°, portata 15 metri Lente tipo ANIMAL ALLEY
Per fissaggio sensore alla piastra Vite M4 x 10 INOX
Per fissaggio coperchio Vite TC-C X Plastica 4X14 INOX
Per fissaggio snodo al sensore Vite TC-C X Plastica 4X14 INOX
Per fissaggio sensore/snodo a parete Vite TCC 4 X 45
Tassello S5
Mod. SP-OUT Mousse adesiva
k ) per installazione a palo @ 40 mm Per passaggio cavo di alim. Passacavo

u’\[/ (articolo 1135106)

Mod. ST-OUT

per il fissaggio a parete di

un tubo elettrico @ 20 mm
(cod. articolo 1135108)

Snodo
a corredo

Mod. SM-OUT
per il fissaggio
a 90° a parete
(cod. articolo 1135107)




Copertura I

+ Con lente Wide angle (cod.FR09-0001-30): apertura 90°,
portata 15 mt, altezza installazione consigliata circa 2.20 mt

- Indicata per la protezione di media portata di vaste aree

INATTENZIONE !!!

* OUTSPIDER riesce a discriminare intrusioni di animali di
media taglia (fino a circa 70 cmdi altezza) (PET IMMUNE)

* Il codice diriferimento dellalente & stampigliato all’inter-
no di uno deilati lunghi della lente stessa.

s Il riferimento della sezione microonda segnalato nei di-
segni é relativo ai modelli OUTSPIDER DT e OUTSPIDER
DT WS (UB)(U) con tutte le varie tipologie di lenti.

+ Con lente Animal alley (cod.FR09-0004-30): apertura 90°,
portata 15 mt, altezza installazione circa 1,50 mt.

- Indicata per la protezione di media portata di vaste aree

wwwwwwwww

VISTA LATERALE

I PIR SUPERIORE

[ | PIR INFERIORE
MICROONDA

VISTA LATERALE

VISTADALL’ALTO

+ Con lente Barrier lens (cod.FR09-0002-30): apertura 5°,
portata 15 mt, altezza installazione consigliata circa 2.20 mt

- Indicata per la protezione di media portata di corridoi relati-
vamente stretti

Portata 15 metri

VISTA LATERALE

I PIR SUPERIORE

PIR INFERIORE

VISTADALL'ALTO 5°-15mt

+ Con lente Long range (cod.FR09-0003-30): apertura 5°,
portata 23 mt, altezza installazione consigliata circa 2.20 mt

- Indicata per la protezione di lunga portata di corridoi relativa-
mente stretti

Portata 23 metri

VISTADALL'ALTO 5°-23 mt
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Avvertenze Evitare che nella zona di rilevazione del sensore vi
; : | | siano oggetti che coprano il campo di lettura o
| | che vi siamo piante che con il tempo po-
trebbero modificare

lambiente ci?ﬁ’w@% ﬁg}@g
- &
. =

2,7 metri , A\(vertenze . |
(max,) + Con lutilizzo dello snodo & |
' possibile ridurre la portata. |
| | | | | + Non é possibile utilizzare lo | |
| | 2 2 metri snodo per linstallazione con |
| | | | | (consigliata) la lente Animal alley. | |
| | | | |
| | (minima)
| | | | |
| | | !

/o 0. —

\ // % ﬁ J‘_}/EX_.‘_ 7 N ’ &

" .7 @
= ‘\ L’area di Portata sensore = >
rilevazione risul-
ta aumentata
quando si verifi- // % \\\
oz

_ " || Se l'area di rilevazione arriva in prossimita di w
cano dei grandi (( 4‘;
v

una strada (e senza alcuna separazione), c’é

la possibilita che il sensore rilevi grandi og-

sbalzi di tempe- )> Evitare che nel campo

ratura tra il terre- || gtti in movimento o fonti di calore anche of- di rilevazione del sensore
no e l'oggetto in | e |a portata desiderata. vi siano oggetti oscillanti (ce-
movimento. spugli, ecc...)




Apertura sensore e rimozione scheda I

\ 1. Per togliere il coper-
chio, alzare prima la par-
te inferiore (1) e poi
sganciarlo dalla guida
sulla parte superiore (2)

2. Rimuovere le
due viti di fermo

3. Far scorrere la scheda
finche gli scansi A coinci-
dono con i fermi B.

4. Estrarre la scheda.

il e

0 0

(=}

|Insta||azione della piastra a muro e a palo I

Fori per il fissaggio
della piastra a parete

Fori per il fissaggio della
piastra a palo con adatta-
tore mod. SP-OUT
(articolo 1135106)

Assemblare e fissare con la
Vite D e il Dado E i vari pezzi
che compongono lo snodo nel
modo indicato in figura prima di
fissare la Staffalato muro A

alla parete.

[nstallazione dello snodo I

Inserire la Rondella F
nella Vite D

di collegamento e di
quelli del modulo
antistrappo, utilizzare

Vite D

Per il passaggio dei cavi

spazio esistente sopra la

ATTENZIONE

lo Posizionare lo Snodo
lato sensore C verifican-
do che lo scanso a 45°

90° in lalto

sia in basso e quello a

ATTENZIONE
Prima di fissare lo
snodo a parete
installare il modulo
antistrappo




|Insta||azione Antistrappo I Fissaggio della base allo snodo I

+ NellOUTSPIDER PA e OUTSPIDER DT collegare il modulo Scasso a rompere per
tamper al negativo di alimentazione e allingresso AUX oppor- futilizzo dello snodo
A tunamente configurato (vedi DIP 6 e DIP 8 del banco SW2) Mousse adesiva da

//,é% + NellOUTSPIDER PA WS(UB)(U) e OUTSPIDER DT applicare sul fondo
e WS(UB)(U) collegare il modulo tamper ai mosetti dedicati T T prima di fissare lo
@35/ snodo

S N Far fuoriuscire i fili 5|
Con snodo & del modulo / / N g | //@
3 antistrappo dallo = ' 3

—— — - scanso laterale S il N \ @ L
, _ ) (J Q 3 \)
Q

T @ @/— 3 ~

©

Punto di entrata — .
fili tamper Punto di fissaggio
modulo tamper

w B -~ 3 § ')
® D ' Ny
T — | 1

Foro a sfondare per
laccesso dei cavi di
collegamento

Predisposizioni per 'accesso dei fili per Fori a sfondare per

| collegamenti il fissaggio della
base del sensore
allo snodo
1. Agganciare la base del sensore ai due fermi
sulla parte inferiore della piastra metallica
Viti in dotazione Per I'installazione
per il fissaggio del con snodo non
2. Fissare la base del sensore alla piastra sensore allo snodo utilizzarela pﬁra
metallica con le due viti in dotazione metallica sul fondo
del sensore




Fissaggio scheda I

1. Inserire la scheda
facendo combaciare gli
scansi A coni fermi B.

&

Mw

NOTA: A causa delle tolleranze meccaniche dei
vari componenti potrebbe verificarsi che i riferi-
menti indicati relativi allaltezza di installazione,
risultino leggermente sfalsati.

IMPORTANTE: Per la regolazione ottimale della
copertura mantenere la scheda in prossimita della
tacca di riferimento dellaltezza prefissata e agi-
re sullo snodo fino al raggiungimento dell'incli-
nazione adeguata.

3. Fissare la scheda una volta
posizionata nel punto prefissato.

2. Far scorrere
1.0 /verso il basso la
1.5

scheda fino a rag-
giungere il riferimen-
to dellaltezza di
installazione

prefissata.

Cambio lenti I

1. Rimuovere le 6 viti di fermo

2. Estrarre il supporto della lente

3. Sganciare la lente dal supporto
facendo una leggera pressione
sui quattro fermi laterali

4. Inserire la lente seleziona-
ta verificando che i quattro
fermi laterali siano in sede.

+ Conlente Wide angle (cod.FR09-0001-30):
apertura 90°, portata 15 mt, altezza installa-
zione consigliata circa 2.20 mt

+ Conlente Barrierlens (cod.FR09-0002-30):
apertura 5°, portata 15 mt, altezza installa-
zione consigliata circa 2.20 mt

+ Conlente Long range (cod.FR09-0003-30):
apertura 5°, portata 23 mt, altezza installa-
zione consigliata circa 2.20 mt

+ Conlente Animal alley (cod.FR09-0004-30):
apertura 90°, portata 15 mt, altezza installa-
zione circa 1,50 mt

6. Riposizionare il sup-
porto della lente nella
propria sede verificando
che i due scansi siano

t t I id
Il codice lente & stampigliato all’interno corretiamente hele guide

diun latolungo della lente stessa

I
T
A




Foro perregolazione snodo '

Nel caso sirenda necessario regolare la
posizione del sensore, la scheda & pre-
disposta con un foro per poter accedere
agevolmente alla vite di fissaggio dello
snodo senza dover necessariamente
asportare la scheda stessa dalla sua
sede.

Il foro & posto sopra il PIR superiore e
per poterne usufruire & necessario
sollevare la mousse adesiva in
corrispondensa del foro stesso.

FORO PER
LAREGOLAZIONE
DELLO SNODO

|Segna|azioni OUTSPIDER PAi
——————————————————

OUTSPIDER PA ¢ dotato di un buzzeredi
un led per dare una segnalazione ottico-
acustica (Walk Test) anche se al sensore
€ applicato il blocco.

Segnalazioni OUTSPIDER DT '

OUTSPIDER DT €& dotato di un buzzer e
di una serie di led per dare una segnala-
zione ottico-acustica (Walk Test) solo se
al sensore non & applicato il blocco o &
settato in modalita Security.

Segnalazioni
OUTSPIDER PA WS(UB)(U)

OUTSPIDER DT WS(UB)(U)

OUTSPIDER PA WS (UB)(U) e
OUTSPIDER DT WS (UB)(U) sono dotati
di un buzzer e di un led per dare una
segnalazione ottico-acustica (Walk Test).

22 /— %/_ 2.7
= e ::. i 3] 2/ -
MW I:I I: MW I:I I:I
BA
GIALLO ROSSO o GIALLO ROSSO VERDE ROSSO
UsB UsB
usB N —7 =
] N\ ] \J/
I BUZZER LED
BUZZER LED
LED BUZZER  LED
GIALLO|Fisso: segnalazione allarme
LED infrarossi passivi
— - Lampeggio segnalazione allarme
GIALLO | Fisso: isnirgngasls?gzalazgi?/ia”arme veloce: antimascheramento LED
Lampeqaio seanalazione allarme Lampeggio segnalazione anomalia
veIocF:)e'gg antigmascheramento lento: lenti sporche ROSSO|Fisso: Segnalazione allarme
Lampéggio segnalazione anomalia Lampeggia alternativamente al led generale
lento: lenti sporche rosso per circa 60 secondi Lampeggia per circa 90 secondi alla
Lambeggia alternativamente al led alla prima alimentazione prima alimentazione
rosso per circa 60 secondi ROSSO|Fisso: segnalazione allarme
alla prima alimentazione generale . . . ,
ROSSO |Fisso: segnalazione allarme Lampeggia alternativamente al led | | Alla prima alimentazione dell OUTSPIDER
gonerale giallo percirca 60 secondi | | PA WS (UB)(U) e del’OUTSPIDER DT
Lampeggia alternativamente al led : alla prima alimentazione || WS (UB)(U) & necessario lasciare il
giallo per circa 60 secondi | | | VERDE [Fisso: segnalazione allarme || sansore a riposo con il coperchio inserito
alla prima alimentazione sezione microonde

Alla prima alimentazione, OUTSPIDER PA
rimane inibito per un tempo di circa 60 se-
condi, durante il quale i led giallo e ros-
so, se abilitati; lampeggiano alternativa-
mente e il buzzer emette una segnalazo-
ne intermittente

Alla prima alimentazione, OUTSPIDER DT
rimane inibito per un tempo di circa 60 se-
condi, durante il quale i led giallo e ros-
so, se abilitati; lampeggiano alternativa-
mente e il buzzer emette una segnalazo-
ne intermittente

per circa 90 secondi durante i quali ac-
quisisce il segnale medio dei vari segnali
analogici che deve controllare. E” impor-
tante che il coperchio sia chiuso per non
falsare la _media del segnale di
antimascheramento ed evitare che vi sia-
no successivamente false rilevazioni.
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Morsettiera OUTSPIDER PA e OUTSPIDER DT . Dip Switch OUTSPIDER PA e OUTSPIDER DT '
SW1 - FUNZIONI
[+ paDs —]C NC|T T]AM Am[ B | F |av| Nel funzionamento a DIP/RELE' le configurazioni programmabili con il banco di Dip Switch SW1 sono:
CONFIGURAZIONE SEZIONE INFRAROSSI
DIP 1] OFF |DEFAULT in questa configurazione la sezione infrarosso ha una sensibilita di default (studiata
DIP 2| OFF per un utilizzo classico) ed esegue un'analisi digitale dei segnali
DIP 1| ON |BASSA in questa configurazione la sezione infrarosso ha una sensibilita bassa rispetto a
quella di default ed esegue un'analisi digitale dei segnali piu severa rispetto a
_ DIP 2| OFF quella di default e considera un doppio impulso
) A A oo A A B DIP 1| OFF |[MEDIA in questa configurazione la sezione infrarosso ha una sensibilita media rispetto a
Escluswam_ente p_er_ll C°"ega_ment° dei _morsettl d! comunicazione s_erlale quella di default ed esegue un'analisi digitale dei segnali piii severa rispetto a
DA e DB si consigliano cavi schermati della sezione di 0.5mm? ciascu- DIP 2| ON quella di default
no, mentre la sezione dei cavi di allmen_tazwn_e (+e ) delle mrec;hlatur_e [DIP 1] ON |ALTA in questa configurazione il sensore ha una sensibilita alta e rileva qualsiasi segnale
coll,e: ate alla_seriale de,ve essere dlme,n_smnata in_base alla_tipologia DIP 2| ON analizzando I'ampiezza e la frequenza
dell’impianto, secondo I'esperienza dell’installatore. CONFIGURAZIONE SEZIONE MICROONDA (solo OUTSPIDER DT)
DIP 3| OFF |DEFAULT in questa configurazione la sezione microonda esegue un'analisi digitale del
MORSETTIERA DIF 4 OFF =coee
- — - DIP 3] ON |AVVICINAMENTO in questa configurazione la sezione microonda analizza il segnale considerando solo
+ Positivo di alimentazione 12 V DIP 4| OFF i movimenti di avvicinamento verso il sensore
Seriale RS485: - - - - - — -
DA Nel funzionamento a DIP/Relé la seriale & disabilitata DIP 3| OFF | ALLONTANAMENTO in questa configurazione la sezione microonda analizza il segnale considerando solo
A X ; . . . i movimenti di allontanamento dal sensore
DB Nel funzionamento a PC/BUS, da collegare all'ingresso dedicato dei satelliti XSATHP o DIP 4] ON o —
direttamente alla seriale 485 delle centrali predisposte DIP 3] ON [NESSUN in questa configurazione la sezione microonda rileva qualsiasi movimento analizzando
R Negativo alimentazione 12 V DIP 4] ON |[CONTROLLO ﬁntensité e la frequenza del segnale
FUNZIONAMENTO SENSORE (solo OUTSPIDER DT)
¢ Uscita di segnalazione di Allarme. Contatto C - N.C. gestito da microprocessore. oFf |AND lallarme viene generato solo quando entrambe le sezioni (infrarossi e microonda)
NC DIP 5 rilevano un segnale adeguato
T ON SECURITY il sensore funziona in OR integrato quindi genera una segnalazione di allarme anche
T Uscita di segnalaziore Antimanomissiore. Contatto C - N.C. gestito da microprocessore. (no per uso esterno) guando una singola sezione rileva una serie di segnali validi
AM DIP 6 - DIP 7 -DIP 8 NON USATI
AM Uscita di segnalazione di Antimascheramento. Contatto C - N.C. gestito da microprocessore. NOTA: di default i DIP SWITCH sono tutti posizionati su OFF
B Ingresso che permette al sensore di avere il riferimento dello stato della centrale. Per gestire SW2 - FUNZIONI
questa informazione, a centrale spenta questo ingresso deve risultare chiuso a positivo. ON DEFAULT Collegamento a DIP/RELE'
In questa condizone si comporta come - segue: DIP1 I"GFF Collegamento a PC/BUS
: ON DEFAULT Buzzer abilitato
« il relé di allarme rimane chiuso DIP 2 |—orF B uzzor 650ls0
E)E?r\sngeraEgsrlga_lr_?to un allarme, il led ed il buzzer si attivano. P 3 ON DEFAULT Led rosso abiliato Allarme
) - - . OFF
* il relé di allarme rimane chiuso ON DEFAULT t:g LZSSZ ziﬁ:fg m:il"fnda
* la microonda viene disalimentata (solo nel caso che dal software HPWIN venga impostato il DIP 4 OFF Tod vord o M 3
passo "Memorizza allarme sempre" a ON, la microonda continua a funzionare regolarmente) oN DEFAULT Led e "e eﬁtftg A"‘;r°°"ka
* se viene generato un allarme il led ed il buzzer non si attivano (solo nel caso che dal software DIP 5 OFF Led g!a"o = ': Anflmask Tont h
HPWIN venga impostato il passo "Memorizza allarme sempre" a ON o che sia impostato il modo N £d g1a’0 escuso Antimask ¢ —entl sporcne
di funzionamento "Security’, i led si attivano) DIP 6 ingresso AUX attiva il relé di Allarme
F Uscita per segnalazione di Guasto per Lenti sporche. Questo morsetto fomisce un negativo OFF DEFAULT Ingresso AUX attiva il relé di Tamper
transistorizzato nel caso che venga rilevato dal circtito antimascheramento, un aumento del pip 7 =2N DEFAULT Funzione Antimask abilitata
segnale riflesso, prolungato nel tempo. OFF Funzione Antimask esclusa
AUX Con DIP SWITCH 6 dell'SW2 in ON, lo sbilanciamento di questo ingresso attiva il relé di Allarme pip 8 2N DEFAULT Gestione ingresso AUX abilitata
Con DIP SWITCH 6 dell'SW2 in OFF, lo sbilanciamento di questo ingresso attiva il rele di OFF Gestione ingresso AUX disabilitata
Tamper (da utilizzare per collegamento circuito antistrappo). IMPORTANTE: Nella modalita a PC, le funzioni configurabili tramite il DIP SWITCH SW2 non possono essere
AUX & un ingresso con riferimento a negativo modificate tramite PC ad eccezione della funzione ANTIMASK (D|P 7)
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Batteria OUTSPIDER PA WS(UB) e OUTSPIDER DT WS(UB) Dip Switch OUTSPIDER PA WS(UB)(U) e OUTSPIDER DT WS(UB)(U)'
%

NOTA: OUTSPIDER PAWS(UB) e OUTSPIDER DT WS(UB)
vengono forniti con la batteria litio 3.6V 8.5Ah (mod. C
Size) completa di cavetto terminato in connettore Amp.

Per alimentare il sensore, inserire il connettore Amp della

SETTAGGI
DIP SWITCHSW 1:

batteria sullapposito riferimento posto sulla parte inferiore ON | OFF
(rjizl zﬁrfg{g %%Tae ;2‘:\':2;0 in figura e posizionare la batte- o= Indiizzamento sensori: fare riferimento a quanto riportato nel manuale del Ricevitore
N.B. Le versioni “U" non -vengono fornite con la batteria 7 1 DIP 1 -5 |radio o della Centrale alla quale il sensore viene abbinato
o " ATTACCO ALLOGGIAMENTO (Default tuttiin ON = Sensore 1)
BATTERIA BATTERIA DIP 6 USB Abilitata - Non invia Soprawivenza JUSB Disabilitata (Default)
- ili Buzzer Disattivato
Morsettiera e Jumper OUTSPIDER PA WS UB(U) e OUTSPIDER DT WS UB(U ' DIP 7__{Buzzer Abilitato (Defauit)
| P ) ) DIP 8 Led Rosso Abilitato (Default) Led Rosso Disattivato
SIS Morsettiera presente su
SRS .
[RERa] SHEEZ R OUTSPIDER PAWS UB(U) e OUTSPIDER DTWS UB(U) DIP SWITCHSW 2:
5S Morsetto Descrizione ON il sensore funziona in basg ai settaggi fatti t.rami.te i. D!P 2,3 e7
J.N: Sul morsetto "+" pud essere applicato un_positivo del panco SW 2 non considerando eventuali variazioni eseguite
compreso tra 3,0 e 3,6V per alimentare la scheda DIP 1 tramite PC (Default) : : : :
dell'Outspider WS (se si usa il modello senza batteria "U") OFF il sensore funziona in base ai settaggi fatti tramite PC non
1 "+ oppure considerando eventuali variazioni eseguite tramite i DIP 2,3 e 7
o positivo | utilizzato come uscita di alimentazione per un trasmettitore del banco SW 2
) @ esterpo (se si usa il modello con batteria"UB") SENSIBILITA' SEZIONE IR
s O 0 I"‘lv(;lg gr;t?er:tit:mbl I casl il sensore effetiua il controlio sul pIP 2| OFF [DEFAULT in questa configurazione la sezione infrarosso ha una sensibilita
D —_ ! OFF di default (studiata per un utilizzo classico) ed esegue un'analisi
= 2 neq:;\tivo Morsetto di alimentazione negativo DIP 3 digitale dei segnali
S3 O 3 . Contatto C -NC/NO (vedi S4) di segnalazione DIP 2 ON |BASSA in questa_conﬁgurazione la sez_ione infrarosso ha una sepsibil_ité_
4 amper antiapertura e antistrappo (morsetti T T) b:as_sa rlspetto a .qu_glla di defgult ed esegue un analisi
o 5 Contatto a relé C - NCINO (vedi S3) di segnalazione DIP 3 OFF dlgltgle dei segna_ll pil severa rispetto a quella di default e
6 Allarme allarme considera un doppio impulso
=) O 0 Contatio a rels C - NC/NO (vedi S2) dedicato alla pIp 2| OFF |MEDIA in qzc_asta_conﬁt%urazmne Ilia\ sz_z%nc-?-fmf:frosdso ha una ser}snbl:!ta_
7 Antimask | segnalazione di Antimascheramento e/o Batteria bassa pip 3| ON media rispetto a quella di default ed esegue un'analisi
ooy 8 Batteria |in funzione delle impostazioni del DIP 4 e 7 di SW2. Si digitale dei segnali piti severa rispetto a quella di default
attiva in modo impulsivo, dopo una rilevazione di allarme. DIP 2| ON JALTA in questa configurazione il sensore ha una sensibilita alta e
DIP 3] ON rileva qualsiasi segnale analizzando I'ampiezza e la frequenza
52 [§g1_]1 T 7l T_T: Ingresso non bilanciato (C - NC) per il collegamento _
delleventuale antistrappo presente nello snodo. Aperto ese- OFF Solo Outspider Controllo batteria disattivato
3 gue una trasmissione di segnalazione TAMPER circa ogni DIP 4] ON mod. UB e U Abilita il controllo della batteria
minuto e inibisce ogni eventuale segnalazione di allarme, lo ’ La segnalazione di batteria bassa sara associata all' uscita n°7
321 I Y stesso awiene se risulta aperto il pulsante di segnalazione DIP 6 NON USATO
S3 [aE a1 S1 Apertura del Coperchio posto sulla scheda stessa. ANTIMASK
( — — DIP 7| OFF funzione ANTIMASK disabilitata
Jumper | Posizione | Descrizione ON funzione ANTIMASK abilitata (Default)
s1 ih iu ? o Rés'?tb”:'t'a l'ingre S?_EI{ TT La segnalazione di antimask sara associata alluscita n°7
perto ilita l'ingresso FUNZIONAMENTO
s2 ; - ?2’ Relé Antimask con contatto C / NC a riposo OFF segue le impostazioni del DIP8
- Relé Antimask con contatto C / NO a riposo DIP 5[ ON |e DIP8=OFF il tempo di inibizione del sensore, dopo la trasmissione di un
- s3 ; - ?2’ Ee:g ﬁ::arme con contatto C / “C a riposo allarme, & fisso di 3 minuti.
- & ? arme con contatto C /NO a r.|poso OFF |CONSUMO RIDOTTO dopo aver rilevato e trasmesso un allarme, il sensore rimane
Ss4 1-2 Relé Tamper con contatto C / NC a riposo DIP 8 inibito. Solo dopo 3 minuti senza aver rilevato allarmi, riprende il
321 ] : : 2 -3 Relé Tamper con contatto C / NO {:\ I:IpOSO suo funzionamento normale
e Didefaulti JUMPER $2, S3 e S4 sono nella posizione 1 -2 ON [CONSUMO NORMALE rileva e trasmette gli allarmi senza tempi di inibizione (Default
S4
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[Funzionamento sensori OUTSPIDER PA e OUTSPIDER DT . Modulo USB-OUT |
—

| sensori possono essere collegati in modalita DIP/RELE’ o in modalita PC/BUS:

. Connettore per il collegamento delmodulo mod. USB-OUT (articolo 1135105)
Modalita DIP/RELE’ (SW2: DIP1-ON): per la gestione diretta del sensore tramite il PC

Conl’adattatore USB-OUT & possibile collegare direttamen-
te il sensore al PC per la gestione tramite il software HPWIN.

La programmazione avviene tramite i due banchi
di DIP SWITCH presenti sulla scheda.

In questa modalita di funzionamento:

- Le uscite arelé ed O.C. sono attive

- La seriale RS 485 & disattivata.

- Il collegamento USB ¢ attivo.

- Tramite il software HPWIN, non & possibile la
programmazione ma la sola visualizzazione del-
lo stato del sensore.

- Il collegamento del sensore avviene esclusivamen-
te sfruttando i relé e le uscite a bordo.

Modalita PC ed attivazione BUS (SW2: DIP1-OFF):

Trimmer per la
regolazione della

portata della
microonda, au- Nella modalita Dip: tramite questo collegamento & possibi-

mentainsenso f— — —— — le visualizzare la configurazione fatta tramite i DIP SWITCH,
orario i visualizzare il reale funzionamento del sensore ed acquisire
nel pc lo scarico degli ultimi 1920 eventi.

OUTSPIDER PA e OUTSPIDER DT

Nella modalita PC: tramite questo collegamento & possibi-
le visualizzare e modificare la configura-
f. zione anche se eseguita in preceden-
‘% za tramite i DIP SWITCH, regolare
' la sensibilita della microonda,

La programmazione puo avvenire da PC tramite il software HPWIN
0, eseguendo una particolare procedura, si pu0 utilizzare lo stes-
so metodo della modalita a Dip.

Nella modalita a PC, la configurazione, anche se viene
preventivamente impostata nel sensore tramite il DIP SWITCH,
pud essere modificata tramite il programma HPWIN.

In questa modalita di funzionamento:

- Le uscite arelé ed O.C. sono attive.

- La seriale RS 485 é attiva.

- Il collegamento USB ¢ attivo.

- Tramite il software HPWIN si gestisce completamente il sensore.
- Il collegamento del sensore avviene sfruttando la seriale RS 485 od i relé a bordo.

=

GIALLO ROSSO

O O

visualizzare ilreale funzionamento
del sensore ed acquisire nel pclo
scarico degli ultimi 1920 eventi.

ATTENZIONE: Per poter eseguire le pro-

. ve del sensore & necessario chiudere corretta-
mente il coperchio. Per mantenere il collegamento USB attivo, far fuoriusci-
re il cavo del modulo mod. USB-OUT dalla parte inferiore del sensore a lato
della vite di blocco del coperchio.

OUTSPIDER PAWS(UB)(U) e OUTSPIDER DT W S(UB)(U)

NOTA: Solo la gestione dei Led e del morsetto AUX non pud essere modificata tramite PC
ma esclusivamente tramite i DIP SWITCH relativi (1-2-3-4-5-6 e 8 dell'SW 2).

Per collegare il sensore al PC & necessario attivare l'interfaccia USB trami-
te il dip 6 di SW1, prima di inserire il cavo di collegamento tra PC e sensore.
Una volta commutato in ON il dip 6 di SW1, attendere circa 10 secondi e
poi collegare il cavo al sensore e al PC.

IAcquisizione sensore OUTSPIDER PAWS e OUTSPIDER DT WS '

Seguire la procedura di acquisizione sensori radio descritta nella centrale o nel ricevitore a cui
devono essere abbinatii sensori. Con linterfaccia USB attiva il sensore ha un consumo continuo di
Nel sensore, impostare l'indirizzo radio prescelto tramite i dip switch da 1 a 5 del banco SW1, circa 35 mA. Una volta finito di lavorare con il PC, scollegare il cavo
collegare la batteria ed eseguire una trasmissione di tamper. & USB e riportare il dip 6 di SW1 in OFF per mettere il sensore in
funzionamento normale a basso consumo.
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|Indirizzamento sensore ' Antimask e Lenti Sporche .

OutSpider PA e OutSpider DT sono provvisti di un circuito antimascheramento, formato

Nei modelli OUSPIDER PAWS. OUTSPIDER DT WS e nei modelli OUSPIDER | 92 unricevitore RX centrale e quattro trasmettitori TX ad infrarossi attivi posizionati ai lati
PA OUTSPIDER DT utiIizzati, con collegamento seriale (DIP 1 del’'SW2 in dei sensori PIR, che rileva gli ostacoli posti di fronte al sensore fino ad una distanza di circa

OFF), iDIP SWITCHdall'1 al 5 delbanco SW1 vengono utilizzati per assegna- 5cm. . . . .
re al'sensore un indirizzo. Un eventuale allarme, causato dal tentativo di mascherare il sensore, viene segnalato dal

Tuttavia, negli OUSPIDER PA e OUTSPIDER DT _anche nella Modalita PC/ | '@mpeggio veloce delled giallo e attiva f'uscita a relé dedicata AM.
BUS é possibile utilizzare temporaneamente i DIP SWITCH dellSW 1 per | Funzionamento
configurare le due sezioni come se fosse selezionata la Modalita DIP/RELE’.

—————————————— — Antimask: Quando il circuito Antimask rileva un

o ostacolo a meno di 5 cm dalle lenti, si attiva un
SW1 - INDIRIZZO SENSORE 1 TX TX < tempo di ritardo di circa 20 secondi prima di se-
sensore| DIP1| DIP2| DIP3| DIP4| DIP5| Sensore | DIP1] DIP2] DIP3 [ DIP4] DIP5 O 30 gnalario. Se alla fine di questo tempo I'ostacolo
1 ON| ON| ON| ON | ON 17 ON | ON | ON | ON | OFF U non viene rimosso, si attiva il relé di
2 OFF] ON]J ON | ON | ON 18 OFF| ON | ON | ON | OFF l J antimasheramento AM ed il led giallo lampeg-
3 ON |oFF] oN ] ON | ON 19 ON | OFF| ON | ON | OFF ORX gia velocemente. _ _
4 |orr[oFFlon[on|on] 20 [oFf[oFr] on| on [oOFF S;q"e'netz ZT?)I’Iilnzileal\llael’?}?eo22|rsegr?;toartleaummatl-
o .
5 ON ] ONJOFF] ON ] ON 2 ON | ON | OFF | ON | OFF @ NOTA: questa funzione non garantisce comun-
6 OFF |NONS OF F INONSSON 22 JOFF] ON JOFF] ON | OFF O O < que che il sensore non possa essere maschera-
7 ON | OFF| OFF|] ON | ON 23 ON | OFF | OFF | ON | OFF f TX TX to.
8 OFF | OFF| OFF| ON | ON 24 |OoFF|OFF|OFF| ON | OFF|f| - ————=—— — —— — — — -
9 ON| ON | ON | OFF| ON 25 ON | ON | ON | OFF | OFF Lenti sporche: Quando il circuito Antimask rile-
10 OFF] ON | ON | OFF| ON 26 OFF| ON | ON | OFF | OFF va che la media del valore del segnale memoriz-
11 ON |oFF| oN [oFF| oN | 27 ON | OFF | oN | oFF | OFF zato inun Cg_rto_ '”teg’g'[f/’ d;itzrt‘:i?/‘;hl%zgﬁgol:“:?l
variazione di circa 0,
12 OFF | OFF| ON | OFF|] ON 28 OFF | OFF| ON | OFF | OFF led giallo lampeggia lentamente.
13 ON | ON | OFF| OFF| ON 29 ON | ON | OFF | OFF | OFF
14 | OFF| ON | OFF | OFF| ON 30 |OFF| ON | OFF | OFF | OFF Per ripristinare la segnalazione diLenti spor-
15 ON | OFF | OFF | OFF ] ON 31 ON | OFF | OFF | OFF | OFF che é necessario, dopo aver pulito le lenti,
16 OFF | OFF | OFF | OFF| ON 32 OFF | OFF | OFF | OFF | OFF togliere e ridare alimentazione al sensore.
Prima alimentazione
Per fare cio & sufficiente: Alla prima alimentazione il circuito di antimascheramento esegue un’autoregolazione.
In questa fase é essenziale che il coperchio sia regolarmente installato per permet-
1. Impostare i DIP SWITCH secondo la configurazione desiderata. tere alsensore diregolarsi sulvalore corretto.
2. Posizionare il DIP SWITCH 1 dell SW 2 in posizione ON.
3. Riportare il DIP SWITCH 1 del’'SW 2 in posizione OFF. Precauzioni
4. Posizionare i DIP SWITCH dell'SW 1 a seconda dell'indirizzo da assegna- | —8M —
re al sensore. Mantenere pulita la lente del sensore da polvere o altro materiale filtrante che potrebbe
alterarne il funzionamento.

-14 -



Funzioni speciali

Grazie al software da PC HPWIN, & possibile sfruttare al meglio le potenzialitd della tecnologia digitale.

HPWIN permette per ogni sensore:

|—{Ritorno alla schermata iniziale |

Attivazione della connessione USB /Telefonica, per la

Verifica:
+ grafico segnali dei due infrarossi (selezionabile) O
+ grafico segnale microonda (Mod. OUTSPIDER DT e OUTSPIDER DT

WS(UB)(U) )(selezionabile) AN THIRE |VV|S|one e gestione delle impostazioni del sensore
* graflco.segnale antimask (selezionabile) GeiMub B [Attivazione della connessione USB /Telefonica per la
+ stato di Allarme e Tamper N visione simultanea dello stato dei sensori
+ stato ingresso (AUX) (Mod. OUTSPIDERT PAe OUTSPIDER DT) Famaiie B
+ stato Antimask Sl BITn |Attivazione della connessione USB /Telefonica per la
+ stato Lenti sporche (F) Lsrsin@sgiilinn s |visione e gestione dello storico allarmi dei sensori
+ stato microonda (allarme / riposo) (Mod. OUTSPIDER DT e OUTSPIDER ---*---'—--'—-)-L

DT WS(UB)(U)) Funzione non gestita dal sensore

+ diagnostica sensore (temperatura, alimentazione e tipo di collegamento)
+ storico allarmi con oltre 1900 memorizzazioni completo di data ed ora
+ sinottico stato singolo sensore (collegamento diretto USB) o di tuttii sensori -

(collegamento al XSATHP tramite RS 485 per Mod. OUTSPIDERT PA g i frihms i Accesso allarchivio locale delle registrazioni dei segnali
OUTSPIDER DT) erman RGN [ leffettuate manualmente dallinstallatore

+ archivio registrazioni segnali per sensore

iy g )—|Accesso alle annotazioni personali per impianto |

Gestione:

+ regolazione sensibilita infrarosso LS

« modalita di funzionamento microonda i, Attivazione della procedura di aggiornamento firmaware
+ regolazione sensibilita microonda (solo riduzione) T del sensore

attivazione/esclusione funzione Antimask

modalita memorizzazione allarmi

registrazione segnali

modo di funzionamento (Mod. OUTSPIDERT PA e OUTSPIDER DT):
. AND
. SECURITY

upgrade firmware (non attivo in PSTN/GSM)

* & o o

*

Una volta installato il software di gestione € necessario creare in “Anagrafica Clienti” un “Nuovo Codice” numerico e definire che si tratti di BM HP / OutSpider.
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Tipologia connessione per gestione con software HPWIN

Il sensore pud essere collegato al PC tramite:

o ot

. Connessione Seriale RS232 (non utilizzata)
) Connesmnres e [R50 . Connessione USB
' Ciovvd bor LI5S0 . Linea telefonica (modem) (Mod. OUTSPIDERT PA e OUTSPIDER DT)

Lias e g

Connessione USB

f Eons comra Questo tipo di connessione permette il collegamento del sensore al PC tramite:

. Fadattatore mod. OUTUSB per un collegamento diretto

. la porta USB del satellite XSATHP al quale il sensore Mod. OUTSPIDERT PAe OUTSPIDER
DT & collegato per un collegamento remoto

Correnaonn perak IS5
w I coryreywre LIS

Lt lalalinnss et |
Per effettuare la connessione:

1.  selezionare la tipologia “Connessione USB”
Collngers b paslasca alls pota USH & seanssn ol 2. premere “OK” in basso a destra della schermata

Comermre 1R H I

Linea telefonica (modem) (Mod. OUTSPIDERT PA e OUTSPIDER DT)

Questo tipo di connessione permette il collegamento del sensore al PC in remoto tra-
mite modem sia il linea PSTN che GSM. In questo caso la gestione del sensore pud

T roccinerrre=znas

avvenire unicamente tramite il satellite XSATHP. L0 s ok S
% Zerrasiiaa= L0
Per effettuare la connessione: (61 Joen ml=taze —ade—|
1. selezionare la tipologia “Linea telefonica (modem)”
2. selezionare in “porta seriale” il modem collegato al pc o, se selezionato “Mostra Saiauiblod
Tutte le porte”, il numero di porta seriale dov’é collegato il modem
3. selezionare in “bit per secondo” il valore 9600 paile ;eriss I 5 Hodelesd S5 154 B e wl | wases Tume lepene

4. in “numero telefonico” inserire il numero telefonico da chiamare

« ” Ln. poen e d Y - .
5. premere “OK” in basso a destra della schermata ERARENR Y
rear ek orea 20 A1 E| St el ] ki
a. se attivata l'opzione “Salto segreteria” (il PC esegue una prima chiamata facendo
uno s_qunlo, riaggancia ? dopo gualchg .se.condo rlchlama).compar(.a il passo Op.- N. B. Questo parametro compare ~ JFaca sali s gctia
zioni salto segreteria” dove & possibile impostare quanti secondi deve durare il solo se attivo “Salto segreteria” . . .
. . - .o . P~ I pimnn =7 1 liag e doper
primo squillo prima di riagganciare.
b. se attivata 'opzione “Richiedi richiamata”, una volta che il PC ha effettuato il Vo |

collegamento telefonico con il satelite XSATHP, fa cadere la comunicazione e at-
tende la richiamata da parte del satellite stesso.
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Gestione sensori

L’accesso a questo menu impone la scelta del tipo di connessione:

1- Seguire la procedura in base al tipo di connessione da eseguire

NOTA: se fosse una connessione in USB, potrebbe richiedere l'installazione dei driver per il riconoscimento della periferica. Se i driver non vengono I
riconosciuti automaticamente, & necessario specificare al sistema operativo il seguente percorso C:\Programmi\Xwin\Driven e selezionare il file stmcdcAVS.inf

2- Selezionare lindirizzo del sensore e/o del satellite su HPWIN e poi scegliere “Connetti”

T
A

NOTA: una volta connesso verra visualizzato il modello del sensore e la versione firmware. & alla Saidlite 1 saiana

Oltre a questo, verranno visualizzate in tempo reale le informazioni relative al sensore, dal - T
segnale in campo allo stato delle uscite; sara possibile anche effettuare delle variazioni di Mﬂ)
parametri di funzionamento e sincronizzare la data e ora con quella del PC. OUTSPD DT 17/06710 12:30 Dicsbnnani)

Regolare data ed ora

Questa impostazone & importante per la gestione dello storico eventi del sensore.
__- Ui artsrme wypreskdrnes dabalses
0 Selezionare “Allinea ora”

" TR ?r,l Ieriprai ww el b m il prfere s W T2 0 DT ED L 13
21/06{2010 11.00 | - Alinea ara |

-y | opT— | GConfermare con “Si" per sincronizzare la data ed ora con quella del PC

Visualizzazione parametri

Questi parametri mettono in evidenza:
Temperatura Coip AT Rt Temperatura: indica la temperatura di funzionamento del sensore.
27C BUS 13.44Y Comp: indica il tipo di connessione (BUS o RELE’) e quindi la posizione del DIP1 in SW2
Alimentazione: indica I'alimentazione presente sul sensore

Stato Uscite

Questa sezione indica lo stato del ricevitore, il led corrispondente da verde passa a rosso quando:
Allarme Tamper A Antimazk Lenh rricroahda Allarme: se il sensore ¢ in allarme
0 (® 0 0 0 2] Tamper: se il sensore € in manomissione
Aux: se lingresso ausiliario del sensore & abilitato e aperto
Antimask: se il sensore € in allarme antimascheramento
Lenti: se il sensore rileva la condizione di lenti sporche
Microonda: se la sezione microonda ¢ in allarme (Mod. OutSpider DT e Qutspider DT WS(UB)(U))
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Gestione parametri

In questa sezione € possibile variare i parametri del sensore (vedi Tabella SW1 - Funzioni e Tabella SW2 - Funzioni):

Schermata OutSpider DT e OutSpider DT WS(UB)(U)

S enzibilits OutS pider Moda Microonda Sensibilita OutSpider: selezione della sensibilita della sezione infrarossi
Basza » | | Solo avvicinamento ~[| Modo microonda: selezione della modalita di funzionamento della microonda
: : . On/Off Antimask: gestione della funzione antimascheramento

O nA0fF Antimaszk Memornzza allarmi zempre ., . . . L .
Memorizza allarmi sempre (solo Mod. OutSpider DT): memorizza tutti gli allarmi o solo

fn ¥ ]| On *1 quelli ad impianto inserito (nei modelli via radio questa funzione & sempre attiva).

Mad. &llarme Outs pider % Senzibilita microonda Modalita allarme OutSpider: selezione della modalita di funzionamento del sensore

Security v J 0 % Sensibilita microonda: regolazione della sensibilita della microonda (tramite il software,
si pud solo diminuire rispetto al valore impostato con il trimmer RV1 nel sensore)

Schermata OutSpider PA e OutSpider PA WS(UB)(U)

Sensibilits Outspider On/0ff Antimask. Sensibilita OutSpider: selezione della sensibilita della sezione infrarossi

Alta w | Off v | On/Off Antimask: gestione della funzione antimascheramento

RErTsiat BTA B Men‘,oriz;a gllarn?i sempre (solo Mpq. Out§pider PA): rr?emor‘izza tutti gli gllarmi o solo
O - quelli ad impianto inserito (nei_modelli via radio questa funzione & sempre attiva)

NOTA: tramite il software non & possibile variare i parametri relativi allingresso AUX e alla gestione dei led.

Registrazione

& Rec

Il pulsante “REC” permette allinstallatore di iniziare la registrazione su PC di quello che accade al sensore. Tutte le
segnalazioni verranno salvate direttamente in un archivio che risiede sul PC che & consultabile a piacere. Questa funzione
€ molto interessante quando si voglia verificare le zone di rilevazione del sensore o monitorarne il comportamento.

Il pulsante “STOP” interrompe la registrazione.

MeptatAriane ¢ skpletala  [meeiee Wnh nats x

Viene richiesto di “Inserire una nota” che servira per distinguere i vari file dello storico registrazioni.
Per la visione & necessario consultare “I’Archivio Registrazioni” e selezionare ilfile.

Asrdyry |l :ul"".pl.l:l-.- wl- Lot B
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Funzione oscilloscopio

Questa applicazione permette di verificare in tempo reale i segnali del sensore:

rrln drs bermni =i . . . . . , .
o e et ; 2w b s 134T Toge ona B2 Scala dei tempi: seleziona la scala dei tempi sullasse delle ordinate.

| 1acca da yisus a1 I

Tracce da visualizzare: abilita/disabilita la visualizzazione delle tracce.

Segnali:

Linea rossa (R): indica il segnale dell'infrarosso che legge la parte
inferiore del bersaglio

Linea bianca (B): indica il segnale dell'infrarosso che legge la parte
superiore del bersaglio

Linea gialla (G): indica il segnale della microonda (OutSpider DT e
outSpider DT WS(UB)(U))

Linea verde (V): indica il segnale del circuito antimascheramento

Linea Bianca

r
S '

NOTA: OutSpider PA e OutSpider PA WS(UB)(U), per nascondere il segnale dell’infrarosso inferiore é necessario togliere il segno di spunta sia dal
bollino rosso che dal bollino giallo, mentre per nascondere il segnale dell’infrarosso superiore é sufficiente togliere il segno di spunta dal
bollino bianco. OutSpider DT e OutSpider DT WS(UB)(U), ogni riferimento corrisponde al valore indicato.

Segnale della sezione infrarossi (linearossa e linea bianca):

Entrambe le sezioni infrarosso non rilevano segnali.

o Nella prima parte del diagramma ¢ il solo infrarosso che legge la parte
superiore del bersaglio (linea bianca) a rilevare un segnale. La sezione Infra-
rossi non genera allarme.

g Nella seconda parte del diagramma ¢ il solo infrarosso che legge la parte

inferiore del bersaglio (linea rossa) a rilevare un segnale. La sezione infrarossi
non genera allarme.

Per una adeguato funzionamento delle due sezioni infrarossi, trovare la
corretta inclinazione del sensore in modo che i due segnali, effettuando
un attraversamento della zona da proteggere, risultino pressoché uguali.
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o | segnali rilevati dai due infrarossi non corrispondono. La sezione infraros-

si segnala l'allarme solo se il segnale supera una certa soglia e se il sensore &
settato nella configurazione ALTA.

9 | due infrarossi tornano ad un regime di quiete.

9 | segnali rilevati dai due infrarossi sono simili. In questo caso, qualsiasi sia

la configurazione e se il segnale supera una certa soglia, la sezione Infrarossi
genera allarme.

Segnale della sezione microonda (linea gialla) OutSpider DT e OutSpider DT WS(UB)(U):
I N .

! [ -mnl o Nella prima parte del diagramma la microonda non rileva alcun mo-

IIIWIMMMHIII-H a

Nella seconda parte del diagramma la microonda rileva un movi-

mento. In questo caso, nel Mod. OutSpider DT, potrebbe generare allar-
me se configurato in modalita Security.

Tl 5 U U s

Segnale della sezione Antimask (linea verde):

o Il circuito Antimask rileva un segnale di funzionamento regolare

--I g Il circuito Antimask rileva una variazione di segnale dovuta ad un
--I ostacolo posizionato davanti alle lenti

- 1,005 |00 3,005 |4,005 |5,005 |5,00: I . o on s eUna volta rimosso l'ostacolo, il segnale ritorna ai valori iniziali
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Segnali concatenati Infrarossi e Microonde

o Sia la sezione infrarosso che quella microonda rilevano un leggero

rumore di fondo non sufficiente per generare un allarme

g Entrambi le sezioni rilevano un movimento utile per generare un

allarme

Pannello sinottico

L’accesso a questo menu impone la scelta del tipo di connessione:
1- Seguire la procedura in base al tipo di connessione da eseguire

NOTA: se fosse una connessione in USB, potrebbe richiedere l'installazione dei driver per il riconoscimento della periferica. Se i driver non vengono
riconosciuti automaticamente, & necessario specificare al sistema operativo il seguente percorso C:\Programmi\Xwin\Driven e selezionare il file stmcdcAVS.inf

2- Selezionare l'indirizzo del sensore o del satellite su HPWIN e poi scegliere “Connetti”

NOTA: Se fossimo collegati ad un sensore in USB si visualizzera in tempo reale solo il suo stato, ma se fossimo collegati tramite il satellite XSATHP, verra
visualizzato in tempo reale lo stato di tutti i sensori attivi collegati al satellite stesso.

Outspider PAe Outspider DT e
Outspider PA WS(UB)(U) Outspider DT WS(UB)(U)

Elementi visualizzati: [ e

+ Indirizzo del sensore (non gestito in connessione USB) |t rceniza ' ﬂ:ﬂrﬁg::l = :f'u%‘?ﬁl

i i T—— b | il & AL | [ —— A

+ Impostazioni data ed ora del sensore RN | ¢ S el [t R

+ Tensione di alimentazione — Er_nn.: oy 2 Tirr1||_:-.!ﬂ{:

+ Temperatura nel sensore =hbi 'j!-l-'J frrortivlimtad = o ﬂu'm_.:'

+ Stato del sensore:  OutSpider PA e PAW S(UB)(U): Tamper - Allarme - Antimask _ Smecuemiic oy | ATHma Lt BN (A asen

OutSpider DT e DT WS(UB)(U): Tamper - Allarme generale - Lotmmwm Wignell- e e
Antimask - Allarme sezione microonda s
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Storico Eventi

L’accesso a questo menu impone la scelta del tipo di connessione:
1- Seguire la procedura in base al tipo di connessione da eseguire

NOTA: se fosse una connessione in USB, potrebbe richiedere l'installazione dei driver per il riconoscimento della periferica. Se i driver non vengono
riconosciuti automaticamente, & necessario specificare al sistema operativo il seguente percorso C:\Programmi\Xwin\Driven e selezionare il file stmcdcAVS.inf

2- Selezionare l'indirizzo del sensore o del satellite su HPWIN e poi scegliere “Connetti”

Una volta connessi, si potra accedere allo storico degli eventi di allarme memorizzati nel sensore.

Procedura di caricamento dei dati

O e A R 1- Selezionare il satellite - sensore: “satellite corrente”-“sensore
corrente”
T — H@ ZE Pl .0 - 2- Definire il numero degli eventi da caricare con un massimo
ey PRl LU e di 1920: “ N° eventi max”
T 1 b i 3- Awviare il processo: premere “Carica Lista Record”
AR P s iy an . . g . - .
ey 9 4- Verranno visulizzati gli eventi completi di Numero di Record,
Bk T 15 Data ed ora.
g ol Trards e (el D000 0000 17 1T =10E]
| WEE s e

Tk, 0 Ao 1780

Procedura di visualizzazione segnali

limis s disslcss

5- Cliccare su “Mostra Segnale”; il software carichera le informazioni direttamente
dal sensore
La visualizzazione &€ completa di alcune infromazioni memorizzate al momento del-
lallarme:
- Temperatura - Alimentazione - Segnale d’allarme sezione infrarossi - Segnale d’al-
larme della sezione microonda - Segnale d’allarme dell'antimask.

6- Premere “Ok” per chiudere la schermata

NOTA: Le funzioni “Allarme” e “Falso Allarme” nel passo “Opzioni Copiain Libre-
ria” non vengono gestite.

leiir| G o B
e 1 ||.I'l-\.-\."|.'- =i
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Archivio Registrazioni

L’archivio delle registrazioni permette di visualizzare i segnali memorizzati dall’installatore sul PC con la procedura di
“‘Registrazione “ descritta sul capitolo “Gestione Sensori”.

Entrando in questo archivio si accedera ad un database dove i vari file saranno salvati con data/ora, descrizione e durata
della registrazione.

Procedura di accesso ai dati

1- Selezionare : “Archivio Registrazioni”

2- Selezionare il file da caricare

3- Per scorrere la traccia sulloscilloscopio & necessario trascinare il cursore che si trova sulla parte inferiore

Note impianto

In questa sezione & possibile caricare un'immagine che possa ricordarci ad esempio dove sono installati i sensori. E’
possibile anche inserire delle note sul campo editabile.

Proceduradi accesso

1- Selezionare : “Note Impianto”

2- Selezionare “Cambia immagine” per caricare un file.
3- Selezionare “Salva note” per confermare

Aggiorna Firmware

1
I

In questa sezione & possibile aggiornare il firmware del sensore. Questa procedura &€ consigliata nel caso di rilascio di
versioni di firmware aggiornate.
Sul sito & presente una sezione dedicata al DOWNLOAD dei file (hitp://www.avselectronics.com/PHP/login.php).

Proceduradi accesso

1- Selezionare : “Aggiorna Firmware”

2- Alla voce “Periferica da aggiornare” selezionare “BMHP/OutSpider”

3- Alla voce “Satellite” selezionare “Aggiorna” e alla voce “Periferica da aggiornare” selezionare “Dispositivo 1”
4- Selezionare il file da caricare e confermare

5- Attendere iltermine dello scarico delnuovo firmware, segnalato conlindicazione “Please disconnect cable USB...".

Per reinizializzare il sensore, se il collegamento & diretto tramite ladattatore mod. USB-OUT, & necessario scollegarlo
dal cavo USB, se invece si € collegati tramite il satellite XSATHP & sufficiente chiudere la schermata del programma.
Nel Mod.OutSpider PA e OutSpider DT, alla fine dellaggiornamento. i led giallo e rosso del sensore lampeggiano
alternativamente per qualche secondo.
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WIAUS electronics

INFORMAZIONI IN CONFORMITA' CON LA DIRETTIVA 1999/5/CEE (R&TTE)

Il prodotto oggetto della presente dichiarazione & conforme alle prescrizioni fondamentali della Direttiva 1999/5/CEE (R&TTE) sugli apparati radiotrasmittenti
di debole potenza e sulluso delle frequenze dello spettro radioelettrico, in accordo anche con la raccomandazione CEPT 70-03.

Marca AVS ELECTRONICS
Modello OUTSPIDER DT
Frequenza di lavoro 10,525 Ghz

Tipo di alimentazione Corrente Continua
Tensione nominale 12V =

Corrente nominale

77 mA (in allarme)
65 mA (a riposo)

Paesi della comunita europea dove e
destinato ad essere utilizzato

ITALIA, BELGIO, FRANCIA, GRECIA, PORTOGALLO, POLONIA, OLANDA, SPAGNA, BULGARIA, CIPRO,
DANIMARCA, UNGHERIA, ISLANDA, IRLANDA, MALTA, NORVEGIA, LUSSEMBURGO

Data

430
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WIAUS electronics

INFORMAZIONI IN CONFORMITA' CON LA DIRETTIVA 1999/5/CEE (R&TTE)

Il prodotto oggetto della presente dichiarazione & conforme alle prescrizioni fondamentali della Direttiva 1999/5/CEE (R&TTE) sugli apparati radiotrasmittenti
di debole potenza e sulluso delle frequenze dello spettro radioelettrico, in accordo anche con la raccomandazione CEPT 70-03.

Marca AVS ELECTRONICS
Modello OUTSPIDER PA WS
Frequenza di lavoro 868,350 Mhz (Trasmissione radio)
Tipo di alimentazione Corrente Continua
Tensione nominale 36V =
Corrente nominale 50 mA (in allarme)
30 pA (a riposo)

Paesi della comunita europea dove & ITALIA, BELGIO, FRANCIA,GERMANIA, GRECIA, PORTOGALLO, POLONIA, OLANDA, SPAGNA, BULGARIA,
destinato ad essere utilizzato CIPRO, DANIMARCA, UNGHERIA, ISLANDA, IRLANDA, MALTA, NORVEGIA, LUSSEMBURGO
Data 4 aprile 2011

I ATTENZIONE!

Pericolo di esplosione se la batteria non viene sostituita in modo corretto; sostituire solo con tipo uguale o equivalente a quella
raccomandata dal costruttore.
Non aprire, non ricaricare, non esporre ad alte temperature, non esporre al fuoco.

Non disperdere nell’ambiente le batterie scariche, ma gettarle negli appositi contenitori di raccolta.
Tenere lontano dalla portata dei bambini.

USO BATTERIA AL LITIO 3.6V TIPO MOD. C SIZE.
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WIAUS electronics

INFORMAZIONI IN CONFORMITA' CON LA DIRETTIVA 1999/5/CEE (R&TTE)

Il prodotto oggetto della presente dichiarazione & conforme alle prescrizioni fondamentali della Direttiva 1999/5/CEE (R&TTE) sugli apparati radiotrasmittenti
di debole potenza e sulluso delle frequenze dello spettro radioelettrico, in accordo anche con la raccomandazione CEPT 70-03.

Marca AVS ELECTRONICS
Modello OUTSPIDER DT WS
Frequenza di lavoro 10,525 Ghz (Segnalg M.icroonde.l)

868,350 Mhz (Trasmissione radio)
Tipo di alimentazione Corrente Continua
Tensione nominale 36V=
Corrente nominale 50 mA (in allarme)

30 YA (a riposo)
Paesi della comunita europea dove & ITALIA, BELGIO, FRANCIA, GRECIA, PORTOGALLO, POLONIA, OLANDA, SPAGNA, BULGARIA, CIPRO,
destinato ad essere utilizzato DANIMARCA, UNGHERIA, ISLANDA, IRLANDA, MALTA, NORVEGIA, LUSSEMBURGO
Data 4 aprile 2011

I ATTENZIONE!

Pericolo diesplosione se la batteria non viene sostituita in modo corretto; sostituire solo con tipo uguale o equivalente a quella
raccomandata dal costruttore.
Non aprire, non ricaricare, non esporre ad alte temperature, non esporre al fuoco.

Non disperdere nell’ambiente le batterie scariche, ma gettarle negli appositi contenitori di raccolta.
Tenere lontano dalla portata dei bambini.

USO BATTERIA AL LITIO 3.6V TIPO MOD. C SIZE.
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WIAUS electronics

INFORMAZIONI IN CONFORMITA’' CON LA DIRETTIVA 1999/5/CEE (R&TTE)
Il prodotto oggetto della presente dichiarazione & conforme alle prescrizioni fondamentali della Direttiva 1999/5/CEE (R&TTE) sugli apparati radiotrasmittenti
di debole potenza e sulluso delle frequenze dello spettro radioelettrico, in accordo anche con la raccomandazione CEPT 70-03.
Marca AVS ELECTRONICS
Modello OUTSPIDER DTWS U
Frequenza di lavoro 10,525 Ghz (Segnale Microonda)
Tipo di alimentazione Corrente Continua
Tensione nominale 36V-=
Corrente nominale 70 mA (in allarme)
30 uA (a riposo)
Paesi della comunita europea dove & ITALIA, BELGIO, FRANCIA, GRECIA, PORTOGALLO, POLONIA, OLANDA, SPAGNA, BULGARIA, CIPRO,
destinato ad essere utilizzato DANIMARCA, UNGHERIA, ISLANDA, IRLANDA, MALTA, NORVEGIA, LUSSEMBURGO
Data 4 aprile 2011
! ATTENZIONE'!

Pericolo diesplosione se la batteria non viene sostituita in modo corretto; sostituire solo con tipo uguale o equivalente a quella
raccomandata dal costruttore.
Non aprire, non ricaricare, non esporre ad alte temperature, non esporre al fuoco.

Non disperdere nell’ambiente le batterie scariche, ma gettarle negli appositi contenitori di raccolta.
Tenere lontano dalla portata dei bambini.

USO BATTERIA AL LITIO 3.6V TIPO MOD. C SIZE.
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CARATTERISTICHE TECNICHE

OUTSPIDER PAWS

OUTSPIDER PAWS UB(U)

WI1Aus clectronics

Via Valsugana, 63
Curtarolo (Padova) ITALY
Tel. 049 9698 411 / Fax. 049 9698 407
avs@avselectronics.it
www.av selectronics.com
Assistenza Tecnica: 049 9698 444
support@avselectronics.it

138

242

—7

\/

[(=N=1=)|

MODELLO OUTSPIDER PA | OUTSPIDER DT OUTSPIDER DT WS| OUTSPIDER DT Ws UB(U)
Portata massima 15 - 23 metri 15 - 23 metri 15 - 23 metri 15 - 23 metri
égﬁsziz;igt'a'”ﬁa"azm”e da150a270mt | da150a270mt | da1,50 a2,70 mt da 1,50 a 2,70 mt
Condizioni ambientali -25°C + +55°C -25°C + +55°C -25°C + +55°C -25°C + +55°C
Dimensioni (hxixp) 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138
Batteria al litio tipo C - SIZE - - 36V = 85Ah 36 V= 8,5Ah
Tgnsmne _nomlnale di 12V = 12V = 36V = 36V =
alimentazione
Tensione minima di
alimentazione 105V = 105V = ) 3V=
Tensione massima di 15V = 15V = } 36V =
alimentazione
Assorbimento in quiete 53 mA 65 mA 30 pA 30 pA
Assorbimento in allarme 67 mA 77 mA 50 mA 70 mA
Assorbimento con
connessione USB attiva ) ) 35 mA 35 mA
gﬁg?:g'g;ﬁ;%srzo per 9 doppi 9 doppi 9 doppi 9 doppi
Segnale emesso dalla - tipo impulsato tipo impulsato tipo impulsato
microonda
Frequenza - 10,525 GHz 10,525 GHz 10,525 GHz
Potenza RF irradiata (EIRP) - =14 dbm 14 dbm 14 dbm
Frequenza di trasmissione: - - 868,350 Mhz -
Uscita di allarme 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector)
Uscita di tamper 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector)
Uscita per
antimagcheramento 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector)
Portata contatti relé 12V = 500 mA 12 V= 500 mA - -
Uscita F (Lenti sporche) si si - -
Segnalazione lenti sporche si si - -
Ingresso AUX per sensore remoto| per sensore remoto
o tamper o tamper ] )

Ingresso di blocco si si - -
Compensazione termica si si si si
Walk Test ottico: led ottico: led oftico: led ottico: led

acustico: buzzer acustico: buzzer acustico: buzzer acustico: buzzer
Lenti copertura infrarosso 4 4 4 4
Grado di protezione IP 65 IP 65 P 65 IP 65

AN

L’alimentazione deve provenire da un circuito a bas-
sissima tensione di sicurezza ed avente le caratte-

ristiche di una sorgente a potenza limitata protetta

da fusibile.

INSTALLAZIONE E MANUTENZIONE DEVONO
ESSERE FATTE DAPERSONALE QUALIFICATO

AVS ELECTRONICS S.p.a. si riserva il diritto di apportare modifiche in qualsiasi momento e senza preavviso.

-34 -




) AUS electronics

Curtarolo (Padova) Italy
www.avselectronics.com

CERTIFIED QUALITY
SYSTEM
UNI EN ISO 9001:2008

a3
TN
e

i,

i B

OUTSPIDER PA

Double passive infrared detector
for outdoors and indoors

OUTSPIDER DT

Microwave and
double passive infrared detector
for outdoors and indoors

OUTSPIDER DT WS

Microwave and double passive infrared
wireless detector
for outdoors and indoors

OUTSPIDER PA WS

Double passive infrared
wireless detector
for outdoors and indoors

OUTSPIDER PA WS UB
OUTSPIDER PA WS U

Double passive infrared
universal wireless detector
for outdoors and indoors

OUTSPIDER DT WS U
OUTSPIDER DT WS UB

Microwave and double passive infrared
universal wireless detector
for outdoors and indoors

ISTO777V3.4
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Main Features

+ OUTSPIDER can be connected in the traditional way using relay contacts or by way of RS485 serial to the XS ATHP satellite or directly to the pre-set control panels.

+ OUTSPIDER manages to discriminate the intrusion of medium sized animals (up to approx. 70 cm of height) (PET IMMUNE)

+ OUTSPIDERPA is made of adouble infrared, developed for bothindoor and outdoor protection.

+ OUTSPIDER DT and OUTSPIDER DT WS(UB)(U) are composed of adouble infrared and a planar microwave, developed for both indoor and outdoor protection.

+ OUTSPIDERPAWS(UB)(U)and OUTSPIDER DT WS(UB)(U) are volumetric presence detectors, with an integrated single-frequency radio transmission module compatible with AVS
Electronics receivers and central stations.

+ OUTSPIDER PAWS(UB)(U) and OUTSPIDER DT WS (UB)(U) are volumetric presence sensors, equipped with terminal block for connection to an external radio transmission module.

+ OUTSPIDERPA WS and OUTSPIDER DT WS are powered by a3.6 V lithium battery. The U modelis supplied without a battery

+ OUTSPIDER DT is made of adouble infrared and a planar microwave, developed for both indoor and outdoor protection.

+ OUTSPIDER is equipped with a microprocessor that completes a signal analysis and manages them based on the operational mode selected.

+* OUTSPIDER is equipped with a particular circuit that makes it possible to read the temperature and automatically adjusts sensitivity (Thermal compensation), based on environmental
temperature.

+ OUTSPIDER is equipped with a circuit that avoids that the microprocessor goes in block.

+ OUTSPIDER PA is equipped with a buzzer and a series of LED in order to give an optical-acoustic signal (Walk Test) evenif a block s applied to the sensor.

+ OUTSPIDER DT is equipped with a buzzer and an LED in order to give an optical-acoustic signal (Walk Test) only if a block is not applied to the sensor or it is set in Security mode.

+ OUTSPIDER PA WS(UB)(U) and OUTSPIDER DT WS(UB)(U) are equipped with a buzzer and a led to provide a visual-acoustic warning (Walk Test)

+ OUTSPIDER s equipped with an anti-masking circuit on the two infrared sections made of 4 side TXLEDs and 1 central RX LED also capable of signalling the presence of filth on the
lenses.

+ OUTSPIDER PA and OUTSPIDER DT are equipped with an auxiliary input (AUX) to handle an additional alarm input or for the anti-tearing sensor circuit

+ OUTSPIDERPA WS(UB)(U) and OUT SPIDERDT WS(UB)(U) are equipped with aninput (T T) to handle the anti-tearing sensor circuit

+ OUTSPIDER is equipped with an auxiliary input (AUX) for managing an additional alarm input or the anti-tampering circuit of the actual sensor.

+ OUTSPIDER can adapt the coverage field, bases onrequirements, using a series of lenses among those supplied.

NOTE: where notclearly indicated, instructions refer to both models.

Initial power-up

When powering the first time, OUT SPIDER PA and OUTSPIDER DT remain inhibited for about 60 seconds, during which the yellow and red LED, if enabled, flash alternatively and the

buzzer emits an intermittent signal.

At the first power supply of the OUTSPIDER PAWS(UB)(U) and OUTSPIDERDT WS(UB)(U)) itis necessary to letthe sensor rest withthe cover onforabout 90 seconds during which time

it acquires the average signal of the various analog signals it will be controlling. It is important that the cover is kept closed so that it does not distort the average anti-mask signal and

to avoid false detections.

Introduction

OutSpider DT/Outspider DT WS(UB)(U) and OutSpider PA/Outspider PA WS(UB)(U) models are sensors designed to protecting outdoor areas where meteorological conditions,
environmental elements, freely roaming animals, etc. can determine a high risk of false alarms. Differently from conventional sensors, forindoor environments, that generally only go in
alarm status based on the intensity, or frequency at the most, of detected signals, these outdoor detectors analyse signals generated from the infrared and microwave sensors more
accurately, also considering, besides the two aspects mentioned above, elements such as degree of similarity and coincidence between the two infrared signal (correlation) and, in the
double technology version, the presence of a signal in the microwave that is characterised by movement mostly in one direction instead of two way (typical of oscillations: for ex. plants
moved by the wind) and the degree of synchronisation between the signals from the two technologies.

Processing this information, according to software algorithms and parameters pre-set by the installer, makes it possible to establish if a determined set of signals must be considered an
alarm or not. Since there is a greater number of conditions that must be satisfied for a signal to be considered and alarm, itis logical that there is a lesser degree of “reactivity” in this type
of detectors compared to indoor ones, this does not mean alesser capacity, but a more accurate selection of stimulus to be considered valid alarms. This means that, compared to a
conventional sensor, sometimes the sensor may delay in giving an alarm, especially in proximity: this is caused by the fact that, in vicinity, the target generates signals that are more
confusing and deformed, because at the same time it intercepts a greater number of rays, and this makes it more difficult to obtain a positive verification of the wave shapes. This type of
sensor responds better when the target moves at a greater distance, near maximum capacity.

In order to facilitate operation of this type of sensor, in order to guarantee maximum possible similarity between pyroelectric signals, it is recommended to adjust circuit board position based
on installation height, as indicated by the notches present on the board, then acting oninclination of the entire sensor, through the bracket joint, in order to adjust actual coverage. One must
avoid shortening or lengthening capacity by moving the board inside the container, as is done instead with the Fresnelindoor lens detector.
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Description of sensor operation in “Default” mode

In this mode the infrared section discriminates the alarms by operating the following controls:

+ signal width and symmetry: the wave shape must exceed minimum thresholds, both in the positive and in the negative direction; besides, the width of the half-waves must be
proportionate.

+ the energy level of the signal must be above a minimum value.

The previous controls are completed by two infrared, independently from each other.

+ comparison of the two infrared signals in order to evaluate their similarity: signal produced by two infrared sensors must present a certain correspondence as fare as shape, phase
and width.

Sometimes this last criteria may cause a signal that a normal detector would consider an alarm to be discarded. However, it allows the sensor to tolerate very wide interference

signals without going into alarm status, as long as they are not correlated with each other.

In “default mode the microwave completes two types of evaluation:

+ it measures signal intensity, that must exceed a minimum established level, and its frequency must be included within the maximum and minimum limits.

+ evaluates the degree of directionality of the target, discarding signals that present oscillating characteristics.

Even for the microwave, through to a lesser degree than the infrared, it is possible that even intense signals are discarded because they are not characterised by a defined sense

of movement. Please note that in “default” mode it is not required for the movement direction of the target in a specific direction (approaching or moving away), any movement

direction is fine as long as it is defined.

General sensor _alarm takes place when both technologies go into alarm status.

Description of other operational modes

If “medium” or “low” sensitivity is chosen for the infrared, obtained functioning is similar to the “default” mode but the applied decision thresholds are more and more strict for all
parameters that the sensor controls. The width and energy of the signal must be greater and signal correlation must be positive with a tighter temporal gap between the signals.
Besides, with “low” sensitivity, it is required for the infrared to go into alarm status with two impulses instead of only one.

By selecting “high” sensitivity mode instead, all correlation controls between signals are eliminated and the analysis is only based on intensity and frequency, as occurs on
conventional detectors. Choosing this mode is recommended if the sensor is installed outdoors. However, it can also be used if installed indoors.

As far as the microwave, besides the “default” operational mode, the are the “only approaching” and “only moving away” modes that require for target movement to be in a specific
direction to trigger the alarm, and “no control” mode that deactivates movement direction discrimination and makes the detector work in the conventional way, only based on signal
intensity and frequency. This last mode is not recommended for outdoor environments because, in presence of plants moved by the wind, the microwave almost always remains in
alarm. Sometimes this may be necessary when the path the target must go through is very short (in case of tight areas), particularly with a combination of vertical protections lenses
or long range mono-lobe. It is recommended to complete accurate testing before deciding on a mode and, if the “default” mode works in a satisfactory way, keep that one. In any
case, it is recommended to carefully adjust, using the potentiometer, microwave sensibility to the minimum necessary level in order to reach the maximum requested distance and
not go beyond. One must consider that is using HPWIN PC software from PC to adjust the sensors, both locally by way of USB, or remotely by way of modem or GSM, it is possible
to reduce microwave sensitivity even more until it reaches about 75% of its original value, if circumstance require it.

AND Mode (Outspider DT and Outspider DT WS(UB)(U) and SECURITY Mode (Only OutSpider DT)

The AND mode requires that both technologies go into alarm within a close time interval to set off the general alarm.

While the OUTSPIDER DT WS(UB)(U) manages only this mode, in addition to this the OUTSPIDER DT, which is the default mode, can also operate in SECURITY mode if
one of the two technologies goes repeatedly into alarm within a certain time interval, the sensor will still set off the general alarm.

Specifically, if at least 4 infrared alarms or 7 microwave alarms occur within about 30 seconds, the detectors goes into alarm status. The AND condition remains valid however,
since an alarm for both technologies within a specific amount of time immediately trips the general sensor alarm.

No matter what the mode is, AND or SECURITY, the alarm for each individual technology is processed according to the criteria described in previous paragraphs for sensitivity
levels and the selected operational modes: default, medium, low and high for the infrared; default, only approaching, only moving away and no control for the microwave.
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Accessories I

ST-OUT Mod.:

for wall fixing of

an electric tube @ 20 mm
(item code 1135108)

SP-OUT Mod.
) for pole @ 40 mm installation
k (articolo 1135106)

SUPPLIED ACCESSORIES

JOINT made up of:

A. Wall bracket

B. Intermediate joint

C. Sensor-side joint

D. Stainless steel TC-C M6 screw
E. Stainless steel M6 nut

F. Toothed washer

TAMPER made up of:

A. Tamper guide

B. button with spring

C. Self-threading screw TCC 2.9 x9.5
D. TCC 4 X 45 screw

E. S5 plug

5° opening lens, 15 meter capacity

BARRIER LENS

5° opening lens, 23 meter capacity

LONG RANGE lens

90° opening lens, 15 meter capacity

ANIMAL ALLEY lens

To fix sensor to the plate

Stainless steel M4 x 10 screw

To fix cover
To fix joint to sensor

Stainless TC-C X Plastic 4X14 screw
Stainless TC-C X Plastic 4X14 screw

To fix sensor/joint to the wall

TCC 3.5 X 30 screw
S5 plug
Adhesive rubber-sponge

For power cable passage

Cable gland

Y EENN N - | LK | V) [EEN (UK JUEN DU QR W U U ) [ i Qi Qi G G §

Supplied
joint

number 1135107)

Mod. SM-OUT for fixation
to wall at 90° (item part
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Coverage I

+ With Wide Angle lens (cod FR09-0001-30): opening 90°,
range 15 mt, suggested installation height about 2,2 mt.

: — wwwwwwwwwwwwwwwwwwwwwww

\‘:f.' \\‘:" B
k\ \\\b\?\:\;

SIDE VIEW

- Ideal for protection of wide areas of medium range

NMATTENTION!!!
* OUTSPIDER manages to discriminate the intrusion of medium
sized animals (up to approx. 70 cm of height) (PET IMMUNE)

* The reference code of the lens is printed inside one of the long - PIR UP
sides of the lens itself - PIR DOWN

* The reference of the microwave section shown in the drawings
concerns to the OUTSPIDER DT and OUTSPIDER DT WS(UB)(U) MICROWAVE

models with all various types of lenses

+ With Animal Alley lens (cod. FR09-0004-30): opening 90°,
range 15 mt, installation height about 1,50 mt

- Ideal for protection of wide areas of medium range

+ With Barrier lens lens (code FR09-0002-30): opening 5°,
range 15 mt., suggested installation height about 2,2 mt

B PR UP
PIR DOWN

- Ideal for medium range protection of narrow corridors

TOP VIEW 5°-15mt

Range 23 meters

+ With Long Range lens (code FR09-0003-30): opening 5°,
range 32 mt, suggested installation height about 2,2 mt

- Ideal for long range protection of narrow corridors
SIDE VIEW

TOP VIEW 5°-23 mt
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Warnings I

2.7 metres
(max.)

2,2 metres
(recommended)

| 1.5 metres
(minimum)

Warnings |

+ It is possible to reduce |
capacity using the joint. |
+ It is not possible to use the |
joint for installation with |
Animal alley lens. |

Avoid the presence of objects in the sensor detection
area that cover the read range or that there are
plants that over time modify the surrounding
environment.

area

7 between
7 ground an
moving object

N
O
.

N

W

The detection

increased when
there are great

== temperature
\/ differences

1 S

Portata sensore

is

If the detection area reaches in proximity of
a road (and without any separation), it is
possible that the sensor detects large moving
objects or heat sources that are beyond the
desired capacity.

the
d the

)> Avoid having oscillating

objects  within  the
detection field of the sensor
(bushes, etc...).
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y 1. Toremove the cover,
' first lift the bottom part dl [k
(1) and then unhook it 0 0
from the upper part of
the guide (2).

Sensor opening and board removal I Wall and pole plate installation I

Holes for fixing the
plate to the wall

(=}

Holes for fixing the plate
to a pole with adaptor
mod. SP-OUT
(item 1135106)

2. Remove the% g e Installation of the joint
two set screws. -

Assemble and fasten using
the Screw D and the Nut E
the various pieces that make
up the joint, as shown in figure,
before fixing the Wall side
bracket A to the wall.

Insert the washer F
into the screw D

3. Slide the board until the
notches A coincide with

the stops B. For passing connection

cables and those of the

anti-tampering module, ATTENTION ATTENTION

use the existing space Position the Sensor side
above the Screw D joint C Verifying that the
45° notch is on the

bottom and the 90° one

is on the top

Before fixing the

wall joint, install the

anti-tampering
module

4. Remove the board.
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|Insta||azione Antistrappo I Fixing the base to the joint I

+ For OUTSPIDER PA and OUTSPIDER DT connect the tamper To break for using th
module to the negative power supply and to the specially swivel
configured AUX input (see DIP 6 and DIP 8 from panel SW2) Adhesive sponge-

+ In OUTSPIDER PA WS(UB)(U) and OUTSPIDER DT || rubber to apply onto

WS(UB)(U) connect the tamper module to the dedicated the bottom before
terminals T T fixing the swivel ]
R N Have the wires exit / / | B
With joint 7 the anti-tampering o N |15
S module from the — S [ A
. R -~
- _ _ side notch S ) N @ 7
= = p W Q )\Q
® Gl &
® \ N J < N 0
Point for — -
inserting tamper Punto di fissaggio S
o — modulo tamper
gg ° — \ 5 ‘
I - | 1)

Knock out hole for
connection cable
access

Knock-out holes for

Presettings for access of connection
fixing the base of

wires
the sensor to the
joint
1. Hook the base of the sensor to the two
stops on the lower portion of the metal plate
Screw.s.supplied Forinstallation
for fixing the with joint,do not
2. Fix the base of the sensor to the metal sensor to the joint use the metal plate
plate using the two screws provided on the bottom of
the sensor
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Fixing the board I

1. Insert the board until
the notches A coincide
with the stops B.

&

Mw

NOTE: Due to the mechanical tolerances of the
various compoOnents itis possible that indicated
references relating to installation height are
slightly off.

IMPORTANT: For optimal coverage adjustment,
keep the board in proximity of the reference notch
for pre-set height and act on the joint to reach
suitable inclination.

3. Fix the board once it is
positioned at the pre-set point.

B
2. Slide the
0 / board downward
1.5 until the pre-set

installation height is
reached.

Lens change I

1. Remove the 6 set screws.

2. Remove the lens support.

3. Unhook the lens from the

»  support by slightly pressing on the
2 four side stops.

4. Insert the selected lens
verifying that the four side
stops are in their seat.

+ With Wide angle lens (cod.FR09-0001-30):
opening 90°, capacity 15 m, recommended
installation height about 2.20 m.

+ With Barrier lens (cod.FR09-0002-30):
opening 5°, capacity 15 m, recommended
installation height about 2.20 m.

+ With Long range lens (cod.FR09-0003-30):
opening 5°, capacity 23 m, recommended
installation height about 2.20 m.

+ With Animal alleylens (cod.FR09-0004-30):
opening 90°, capacity 15 m, recommended
installation height about 1.50 m.

6. Reposition the lens
support in its seat
verifying that the two
notches are correctly in

thei ides.
The lens code is imprinted inside eir guides

along side of the actual lens
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Hole for joint adjustment '

[Recommendations OUTSPIDER PA '

[Recommendations OUTSPIDER DT'

In case you need to adjust the position of
the sensor, the board is designed with a
hole to easily access the joint screw,
without having to remove the board from
its housing.

The hole is placed over the top PIRso in
order to use it, it is necessary to lift the
adhesive foamlocated over the hole.

HOLE FOR JOINT
ADJUSTMENT

OUTSPIDER PA is equipped with a buzzer
and a series of LED in order to give an
optical-acoustic signal (Walk Test) even if
a block is applied to the sensor.

OUTSPIDER DT is equipped with a buzzer
and an LED in order to give an optical-
acoustic signal (Walk Test) only if a block
is not applied to the sensor or it is set in
Security mode.

—~ ﬁ :1 =
Ol ]
° 'YELLOW RED GREEN
YELLOW RED m
Q6 = DR oM. >4
I BUZZER LED
BUZZER LED
LED
Yellow | Steady: Passive infrared alarm
LED signal
9
Yellow | Steady: Passive infrared alarm Fast flashing: Antimask alarm signal
signal Slow flashing: Dirty lenses fault signal
Fast flashing: Antimask alarm signal Flashing: Alternately with red
Slow flashing: Dirty lenses fault signal LED forabout60
Flashing: Alternately with red seconds atfirst feeding
LED forabout60 Red |Steady: General alarm signal
seconds atfirst feeding Flashing: Alternately with yellow
Red |Steady: General alarm signal LED forabout60
Flashing: Alternately with yellow seconds atfirst feeding
LED forabout60 Green | Steady: Microwave section
seconds atfirst feeding alarm signal

When powering the first time, OUTSPIDER
PA remain inhibited for about 60 seconds,
during which the yellow and red LED, if
enabled, flash alternatively and the buzzer
emits an intermittent signal.

When powering the first time, OUTSPIDER
DT remain inhibited for about 60 seconds,
during which the yellow and red LED, if
enabled, flash alternatively and the buzzer
emits an intermittent signal.

Recommendations OUTSPIDER PA andj
OUTSPIDER DT WS (UB) (U)

OUTSPIDER PA WS(UB) (U) and
OUTSPIDER DT WS(UB) (U) are equipped
with a buzzer and a led to provide a visual-
acoustic warning (Walk Test)

e
N ]
RED
@ >

BUZZER LED
LED
Red |Steady: General alarm signal
Flashing:  Alternately with yellow
LED forabout60
seconds atfirstfeeding

At the first power supply of the
OUTSPIDER PA WS (UB) (U) and
OUTSPIDER DT WS (UB) (U) it is
necessary to let the sensor rest with the
cover on for about 90 seconds during
which time it acquires the average signal
of the various analog signals it will be
controlling. It is important that the cover
is kept closed so that it does not distort
the average anti-mask signal andto avoid
false detections.
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Terminal board OUTSPIDER PAe OUTSPIDER DT . Dip Switch OUTSPIDER PA e OUTSPIDER DT '
SW1 - FUNCTIONS
|+ DA DB _I C NC I T T IAM AMI B I F IAUXI In operation with relays, the configurations that can be programmed with the Dip Switch SW1 strip are:
INFRARED SECTION CONFIGURATION
piP 1| OFF DEFAULT In this configuration, the infrared section has a default sensitivity (studied for
standard use) and executes a digital analysis of the signals.
DIP 2| OFF
DIP 1] ON |JLOW in this configuration, the infrared section has a low sensitivity compared to the
default and executes a digital analysis of the signals which is more severe
— DIP 2] OFF than the default one and considers a dual impulse.
o o o o o DIP 1| OFF |MEDIUM in this configuration, the infrared section has a medium sensitivity compared
For connection of serial communication terminals DA and DB Only! to the default and executes a digital analysis of the signals which is more
shielded cables of 0.5 mm? are suggested, whilst the section of the DIP 2] ON severe than the default one.
supplying cables (+ and -) of the devices connected to the serial has to DIP 1] ON |HIGH in this configurations, the sensor has a high sensitivity and detects any signal
be chosen by the installer according to the system andto his experience DIP 2] ON analysing amplitude and frequency.
MICROWAVE SECTION CONFIGURATION (only OUTSPIDER DT)
DIP 3] OFF |DEFAULT in this configuration, the microwave section executes a digital analysis of the
DIP 4] OFF signal.
TERMINAL BOARD DIP 3] ON |APPROACHING in this configuration, the microwave section analyses the signal while considering
DIP 4| OFF only the movements approaching the sensor
+ Power SuPpIy posmve pOIe 12V DIP 3]OFF |MOVING AWAY in this configuration, the microwave section analyses the signal while considering
Serial RS485: DIP 4] ON only the movements moving away from the sensor
DA When operating with Relay the serial is disabled. DIP 3] ON [NO CONTROL inthis configuration, the microwave section detects any movement while analysing
DB When operating with BUS, to be connected to input of XSATHP satellites or directly to DIP 4] ON the intensity and frequency of the signal.
serial 485 of pre-set control panels SENSOR OPERATION (only OUTSPIDER DT)
. AND the alarm is generated only when both sections (infrared and microwave) detect
- Power supply negative pole 12 V OFF the adequate signal
C . . DIP 5 ON 21Eo‘t: EeRclz;rntmended the sensor works in OR integrated; it therefore generates an alarm signal even
NC Alarm signal output. Contact C - N.C. controlled by microprocessor. for external use) when the individual section detects a series of valid signals
T . . . . DIP 6 NOT USED
T Anti-tampering signal output. Contact C - N.C. controlled by microprocessor. I NOT USED
DIP 8 NOT USED
AM . . . NOTE: by default, the DIP SWITCHES 1 iti d at OFF
AM Anti-mask signal output. Contact C - N.C. controlled by microprocessor. — - are 8 postonecs
, , SW2 - FUNCTIONS
B !n?ut e?abllnﬁ setﬂsor t(i hlave rcla'feref?cts' of st&;tus otfbcor:troldp?nel. 'I;o mar:age this P ON DEFAULT Connection to DIP/RELAY
|In ohr'ma |on,' W en the cc;n"ro p.ane IS Off, IS INput must be closed 10 positive pole. OFF Connection to PC/BUS
n this condition, éct as follows: oF 2 ON DEFAULT Bwzer enabled
OL:|T8P|ID ER PIA. ) | OFF Buzzer excluded
* the alarm relay remains closed i ON DEFAULT Red LED enabled Alarm
- if an alarm is generated, the LED and buzzer are activated. DIP 31-5FF Rod LED oxdluded Alarm
OUTSPIDERDT. . oip 4 N DEFAULT Green LED enabled Microwave
* the alarm relay remains closed ., ) OFF Green LED excluded Microwave
* The "mlcrowave power is cut (on{y if the HPWIN software sets the step "Always memorise OP 5 ON DEFAULT Yellow LED enabled Antimask
al'arm at ON, the microwave continues working regularly? ' OFF Yellow LED excluded Antimask and Dirty lenses
«ifanalarm |s"generated, the I_'ED and b"uzzer are notac"twated' (o"nly |fthe'HPWIN software DIP 6 ON AUX input activates Alarm relay
set§ the step "Always memorise alarm" at ON or the "Security" mode is set, the LEDs OFF DEFAULT AUX input activates Tamper relay
activate) DIP 7 ON DEFAULT Antimask function enabled
F Dirty Lenses Failure signal output. This terminal supplies a transistorised negative pole if OFF Antimask function excluded
an increase of the reflected signal, prolonged in time, is detected by anti-mask circuit. DP 8 ON DEFAULT AUX input management enabled
AUX With the DIP SWITCH 6 ON, the offset of this input activates the Alarm relay. OFF AUX input management disabled
With DIP SWITCH 6 OFF, the offset of this input activates the Tamper relay (to be used for IMPORTANT: In the mode with BUS, the functions configurable through DIP SWITCH SW2 cannot be
the anti-tamper circuit connection). modified through the PC except for the ANTIMASK function (DIP 7)
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|Battery OUTSPIDER PA WS(UB) e OUTSPIDER DT WS(UB) Dip Switch OUTSPIDER PA WS e OUTSPIDER DT WS '
NOTE: OUTSPIDER PA WS(UB) and OUTSPIDER DT
WS(UB) are provided with a lithium 3.6V 8.5Ah batter
(mofﬂ. C) SizeF)) complete with cable with Amp. connecto); FUNCT'ONS
end. DIP SWITCHSW 1:
To power the sensor, plug the battery Amp onto the ON | OFF
appropriate reference on the bottom of the sensor as - — - — - -
shown in the picture, and place the battery on the back of Addressing sensors: Follow the radio sensors acquisition procedure described in
the board. v DIP 1 -5 |]either the central stations or receiver which the sensors will be coupled with.
BATTERY BAll'TERY (Default: all ON = Sensor 1)
Note:The “U” versions are supplied without a battery. ATTACHMENT COMPARTMENT DIP 6 JUSB Enabled - Survival not active USB Disabled (Default)
- DIP 7 Buzzer Enabled (Default) Buzzer Disabled
Terminaland Jumper OUTSPIDER PA WS(UB)(B) e OUTSPIDER DT WS(UB)(B)' BIF 6|t Forl Erabied Dol e —
SRS Terminal block present on OUTSPIDER PA WS(UB)(U) and .
KL EHEESZE R OUTSPIDER D$ WS(UB)(U) only (UB)O) DIP SWITCHSW 2:
@ Terminal Description ON the sensor work§ based on .the §ettings made by DIP 2,3 and 7
- Itis possible to apply a positive between 3.0 and 3.6 V to of strip SW 2 is not considering any changes made by PC
terminal " + " to give power to OUTSPIDER the WS (if DIP 1 (Default)
- the model without battery " UO""iS used) OFF the sensor works based on the settings made by PC is not
1 T . ’ considering any changes made by DIP 2,3 and 7 of strip SW 2
L °@ positive ﬁfm%rgggg ﬁ:;dﬂgvt“ﬁg 95%’%:% ggg‘g;;‘)ma' transmitier INFRARED SECTION CONFIGURATION
S2 @) O 30 Note: In all cases, the detector performs a check on the pDIP 2| OFF |DEFAULT In this configuration, the infrared section has a default sensitivity
D battery level OFF (studied for standard use) and executes a digital analysis of the
2 Negljv;tive Negative supply terminal bIP 3 signals. ' ' ' —
Sejorny 3 C-NCINO terminal (see S4) for opening and strappin DIP 2 ON in this configuration, the infrared section ha§ a low sgnsﬁmty
D O 4 Tamper information (TT terminal) P g pping Low compared to the default and executes a digital analysis of the
5 DIP 3 OFF signals. which is more severe than the default one and considers
D °@ 6 Alarm | C-NC/NO contact relay (see S$3) for alarm Indication a dual impulse.
L O 30) C-NC/NO contaci rolav (see S2) dedicated to The indicaton DIP 2| OFF in this configuration, the infrared section has.a .med|um sgnsﬁmty
7 Antimask ] of anti-masking andy/( or Iow) battery according to the pip 3| ON MEDIUM cpmp;’:lre(iftc;\ .the default and Execztes af d'lg'tal analysis of the
ooy 8 Battery |setting of DIP 4 and 7 on SW2. Turns impulsively, after an signals which is more severe than the default one.
alarm indication. DIP 2] ON in this configurations, the sensor has a high sensitivityand detects
DIP 3] ON |HIGH any signal analysing amplitude and frequency.
321 [T 7]
S LNy T T : Normally closed input for connection of wall removal OFF |Only mod.UB and U battery control off
1 tamper switch of the bracket. When open, causes a cyclical DIP 4] ON enables battery control
TAMPER transmission each minute inhibiting the alarm The battery low signal will be associated to putput no. 7
321 -y transmission, in the same way as when the tamper switch DIP 6 NOT USED
S3 [(mwalt S1 of the front cover is open. ANTIMASK
DIP 7 | OFF ANTIMASK disabled
ON ANTIMASK enabled (Default)
Jumper Position Description The antimask signal will be associated to putput no. 7
s1 Closed TT input active OPERATION
Open TT inputinactive OFF follows the DIP8 setlings
S2 ; g ﬁm:mgzt :: :2; x:m ggmgg: g 5 mg 2: ;Zzt DIP 5 ON and DIP8=OFF th.e sensor inhibition time after transmitting an alari is set at 3
= s3 1-2 Alarm relay contact with C / NC atrest minutes — -
2 -3 Alarm relay contact with C / NO at rest OFF |LOW CONSUMPTION after an alarm transmission, the detector continues to analyze the
321 sS4 1 -2 Tamper relay contact with C / NC at rest DIP 8 surrOl.,mdmg space but Yvoq’temﬁany more, at least for the
[wmw]q 2 -3 Tamperrelay contact with C / NO at rest following 3 min during which it detects nothing.
S4 By default, jumper S2,S3 and S4 are in positions 1-2 ON [NORMAL CONSUMPTION detects and transmits the alarm without inhibition time (Default)
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Sensor OUTSPIDER PA and OUTSPIDER DT operation '

The sensors can be connected in DIP/RELE’ mode orin PC/BUS mode:

DIP/RELE’ Mode (SW2:DIP1-ON):

The programming occurs via the two sets of dip-

switches which are on board: Trimmer for

In this working mode: adjusting
- therelay and O.C. outputs are active microwave
- the RS485 derial is not active capacity,
- the USB connexctionis active increases
- the HPWIN software only allows the whenturned /

visualization (and not the programming)
of the detector status.

clockwise

[USB-OUT module |
————

Connector for connecting the module mod. USB-OUT (item 1135105) for
direct handling of the sensor by way of the PC.
With the USB-OUT adapter it is possible to connectthe sensor
directly tothe PC for managing through the HPWIN software.

OUTSPIDER PA and OUTSPIDER DT

In the RELAY mode: through this connection it is possible
to display the configuration made by way of the DIP SWITCH,
display actual sensor operation and acquire the download of
the last 1920 events to the pc.

- The connection of the detector occurs
exclusively using the relays and outputs on board.

PC mode and BUS activation (SW2: DIP1-OFF):

=

The programming can occur by PC via the HPWIN software or via
the Dip mode following a special procedure.

and modify the configuration, even is
previously completed by way of DIP
SWITCH, adjust microwave
'sensitivity, display actual sensor
operation and acquire the

In the PC mode, although previously set in the detector by the
DIP-SWITCH, the configuration can be modified using the HPWIN
program.

GIALLO ROSSO

O O

download of the last 1920 events
to the pc.

In this working mode:
- The relay and O.C. outputs are active
- The RS485 serialis active
- The USB connection is active
- The HPWIN software allows the entire management of the detector
- The connection of the detector occurs by usingthe RS485 serial or the relays on board.

Only management of the LEDs and the AUX clamp cannot be modified through the
PC, but only using the related DIP SWITCHES (1-2 -3-4 -5-6 and 8 of the SW 2).

|Acquisition sensor OUTSPIDER PAWS and OUTSPIDER DT WS '
L

Follow the radio sensors acquisition procedure described in either the central stations or receiver
which the sensors will be coupled with.

For the sensor, set the desired radio frequency using dip switches 1to 5 on the SW1 panel,
connect the battery and run a tamper transmission.

ATTENTION: in order to test the detector, it is

necessary to close the cover correctly. To maintain
the USB connection active, take the USB-OUT module cable from the lower
side of the detector beside the blocking screw of the cover

OUTSPIDER PAWS (UB) (U) and OUTSPIDERDT WS (UB) (U)

To connect the sensor to the PC you must enable the USB interface via the
dip 6 of SW1 before attaching the connecting cable between the PC and
the sensor.

Once dip 6 of SW1 is switched ON, wait about 10 seconds and then connect
the cable to the sensor and the PC.

consumption of about 35 mA. Once you have finished working with
your PC, disconnect the USB cable and switch the dip 6 of SW1 to
OFF to set the sensorin normal operating, low consumption mode.

j When the USB interface is activated, the sensor has a constant
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Sensor address '

For OUSPIDER PA WS and OUTSPIDER DT WS models, and for OUSPIDER
PA and OUTSPIDER DT models used with serial connections (DIP 1 of SW2
in OFF), the DIP SWITCHES from 1 to 5 at the desk SW1 are used to assign
anaddress to the sensor.

However, for OUSPIDER PA and OUTSPIDER DT it is also possible to use the
DIP SWITCHES of SW 1 momentarily in PC/ BUS mode to configure the two
sections as if the DIP/RELE’ mode was selected.

SW1 - SENSOR ADDRESS

Antimask and Dirty Lenses.

OutSpider PA and OutSpider DT are equipped with an anti-masking circuit, made of a
central RX receives and four active infrared TX transmitters positioned on the sides of the
PIR sensors, that detects obstacles placed in front of the sensor up to a distance of about
5 cm.

An alarm, caused by an attempt to mask the sensor, is signalled by quick flashing of the
yellow sensor and activates the dedicated relay output AM.

Operation

—————————————— — Antimask: When the Antimask circuit detects an

o obstacle that is less than 5 cmfromthe lenses, a

Sensor | DIP1| DIP2| DIP3| DIP4] DIP5] Sensor | DIP1|DIP2| DIP3 | DIP4| DIP5 m TX TX < delay time of about 20 seconds activates before

1 ONJ ON] ONJ ON | ON 17 ON | ON | ON | ON [ OFF O 40 U this is signalled. If, at the end of this time, the

2 OFF] ON ] ON ] ON | ON 18 OFF| ON | ON | ON | OFF obstacle is not removed, the AM anti-masking relay

3 oN |oFr| oN | oN | ON 19 ON [oFF| oN | oN [oFF] | || | activates and the yellow LED flashes slowly.

4 ofFF|l oFrl oNn | on | ON 20 ofFfF | oFr] on | oN | OFF ORX Boththe LED and the relay are automatically reset

5 oN | onTorr[ on | ON 21 ON | ON |OFF| ON | OFF after the first ala.rm of the sensor.

6 orFlon [orrlon Ton 22 ofFF I on |oFel on | oFF o NOTE: this function however does not guarantee

that the sensor cannot be masked.

7 ON | OFF| OFF|] ON | ON 23 ON | OFF | OFF | ON | OFF O ° O <

8 OFFJOFF] OFF] ON | ON 24 |OFF|OFF) OFF] ON | OFF f TX TX Dirty lenses: When the Antimask circuit detects

9 ON | ON | ON | OFF] ON 25 ON [ ON | ON |OFF|OFF|f|l—-—— —— — — — — — — — ~ that the average of the signal value saved after a

10 OFF] ON | ON | OFF| ON 26 OFF| ON | ON | OFF | OFF certain interval of time changes by about 20 %,

11 ON | OFF| ON | OFF|] ON 27 ON | OFF| ON | OFF | OFF the F output and the yellow LED flashes slowly.

12 OFF | OFF| ON | OFF|] ON 28 OFF | OFF| ON | OFF | OFF e e o

13 oN T on Torelore T oN 29 ON | oN | oFr | oFF | OFF In order to restore the d.|rty lenses” indication, it is

” orr T on TorrTorr I on 30 orr L oN 1orr T orr [orF necessary — after cleaning the lenses — toremove

and then give again supplying to the detector.
15 ON | OFF | OFF | OFF | ON 31 ON | OFF | OFF | OFF | OFF .
16 | OFF | OFF| OFF| OFF| ON | 32 | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | | Initial power-up

To do so, simply:

1. Set the DIP SWITCH according to the desired configuration.

2. Put DIP SWITCH 1 of SW 2 in the ON position.

3. Bring DIP SWITCH 1 of SW 2 back to the OFF position.

4. Place the DIP SWITCH of SW 1 in position according to the address that will
be assigned to the sensor.

Upon initial power-up the anti-masking circuit completes a self-adjustment.
In this phase it is essential for the cover to be properly installed in order to allow the
sensor to adjust itself to the correct value.

Precautions

Keep the sensor lens clean from dust or other filtering material that may modify its operation.
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Special functions

Thanks to the software from HPWIN PC, it is possible to make the best use of digital technology potential.

HPWIN allows each sensor:
Check:

+ chart of signals from the two infrared (selectable)
+ chart of microwave signal (Outspider DT and DT WS(UB)(U) Mod.)
(selectable)

|—{Return to the initial screen

Activation of the USB / Phone connection, for displaying

+ antimask signal chart (selectable) BN i . |'and managing sensor settings

+ state of Alarm and Tamper outputs —— : :

+ input status (AUX) (Mod. Outspider PA and Outspider DT) EamarsiOage) ) — Actlvatlon of USB / Phone connection for a simultaneous|
+ Antimask output status — .yj_dlsplay the status of sensors

+ F output status (Dirty lenses) e — — . . .
+ microwave status (alarm / rest) (Mod. Outspider DT and Outspider SRS | |A\ctivation of the USB / Phone connection for displaying

DTWS(UB)(U)) Eﬁmzﬂland managing the sensor alarms history

+ sensor diagnostics (temperature, power supply and type of connection)

+ alarms history with more than 1900 memorisations complete of date and
time

+ individual sensor status synoptic (direct USB connection) or of all sensors
(connection to the XSATHP by way of RS 485) (Mod. Outspider PA and il
Outspider DT) a in

+ signal adjustments archive for sensor esarnifucies

mm,-‘—;}—%ccess to personal notes for the system

Function not handles by the sensor

LB ARSI ~ |Access to the local archive for recording signals manually
carried out by the installer

Management:

+ infrared sensitivity adjustment
+ microwave operational mode o .
+ microwave sensitivity adjustment (only reduction) F,Eﬁﬁ__)_Actlvatlon of the sensor firmware update procedure
+ activation/exclusion of Antimask function
+ alarm saving mode
+ signals recording
+ select functioning mode (Mod. Outspider PA and Outspider DT):

* AND mode

. SECURITY mode
+ firmware upgrade (not active in PSTN/GSM)

W b e d gl i

Once the management software is installed itis is necessary to create a “Nuovo Codice (New numerical Code)” in “Anagrafica Clienti (Customer Master)” and
define that it is an HP / OutSpider BM.
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Type of connection for managing with HPWIN software

The sensor can be connect to the PC by way of:

Lcaredical, =

*

RS232 Serial Connection (nhot used)
£ Al wee 41 R . USB Connection
R4 e - Phone line (modem) (Mod. Outspider PA and Outspider DT)

3 Telap e e e

USB connection

el This type of connection makes it possible to connect the sensor to the PC by way of:

RSP FETS B A . the OUTUSB mod. adaptor for a direct connection.
=1 USE L. . the USB port of the XSATHP satellite that the sensor Mod. Outspider PA and Outspider DT is
i lekpas e ok connected to for a remote connection.

15F ©i - |

In order to connect:
Cowmena Uiy Comiul Parm] o USE puit and vk OF, A 1.  selecttype“Connessione USB (USB Connection)”.

2.  press “OK” on the bottom right of the screen.
Phone line (modem) (Mod. Outspider PA and Outspider DT)

This type of connection makes it possible to connect the sensor to the PC remotely _

using the modem, both through the PSTN and the GSM line. In this case sensor mana- Carnzctcalgs
gement can only take through the XSATHP satellite. i) Catie cornect oy INGEIY
In order to connect: WEE Ll _

1. select type“Linea telefonica (Phone line) (modem)” O GBI B

2. in “porta seriale (serial port)” select the modem connected to the pc or, if “Mostra

X = ol oy
Tutte le porte (Show All ports)’ is selected, the number of the serial port the e
mOdem iS ConneCted to izl pord HAa Sd iy 52 53 wnlan w D o A Mols
3. in “bit per second” select the value 9600
4.in “numero telefonico (phone number)” insert the phone number to be called R, -1 - e e TR
5. press “OK” on the bottom right of the screen " sephorern s CoXXiodc ] NezadMNegques
a. if the “Salto segreteria (Skip answering machine)” option is activated (the PC first
calls making one ring, it hangs up and then calls back after a few seconds) the N. B. This parameter only appears Seaa nwn ke ndnn:
wording“Opzioni salto segreteria (Skip answering machine Options)” appears, where if “Salto segreteria (Skip answering lIF - e A # bkl
it is possible to set how many seconds the first ring must last before hanging up. il DS Sk

b. if the “Richiedi richiamata (Request recall)” option is active, once the PC is
connected to the XSATHP satellite through the phone line, it drops communication
and waits for the satellite to call back.
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Sensors management

Access to this menu require a choice in type of connection:
1- Follow the procedure based on the the type of connection to be carried out

NOTE: if itis a USB connection, it may require installation of drivers for recognising the peripheral device. If the drivers are not recognised automatically, it
is necessary to specify the following file path to the operating system C:\Programmi\Xwin\Driver\ and select the stmcdcAVS.inf file

2- Select the address of the sensor and/or the satellite on HPWIN and then chose “Connetti (Connect)”

NOTE: once connected the sensor model and firmware version will be displayed. Choose Satelite / Sensar
Besides this, information related to the sensor will be displayed in real time, from the field
signal to the status of the outputs; is will also be possible to make operational parameter
changes and synchronise date and time with the PC. QUTSED DL Upd 7 ORI 1 b Discannect )

Adjust date and time

This setting is important for handling sensor events history.

Caranfli i Thorpe (Bl | miefig

o 0 Select “Allinea ora (Align hour)’
dg | el pevicherels Tieso/Tute o 3100 | 053

21/06/2010 11,00 [ plinea ora | GConfirm by pressing “Yes” to synchronise date and time with that of the PC

gl &y s

B —

Display parameters

These parameters highlight:
Temperature: indicates sensor operational temperature.

Temperature Compenzation Supply e ) N )
20 C BUS 12 57V Comp: indicates the type of connection (BUS or RELAY) and therefore the position of DIP1 in SW2
’ Power supply: indicates the power present on the sensor
Status of Outputs

This section indicates the state of the receiver, the corresponding led goes from green to red when:
. . Alarm: if the sensor is in alarm status
a&larm T amper i Antimazk  Lengzes microonda .
2 2 Q ' ' e Tamper: if the sensor has been tampered

Aux: if the auxiliary input of the sensor is enabled and open
Antimask: if the sensor is in anti-masking alarm status
Lenses: if the sensor detect the dirty lenses condition
Microwave: if the microwave section is in alarm status (Mod. QutSpider DT and Outspider DT WS(UB)(U))
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Parameters management

In this section it is possible to change sensor parameters (see SW1 - Functions Table and SW2 - Functions Tables):

OutSpider DT and Outspider DT WS(UB)(U) Screen

Sengitivity OutSpider

Microwave maode

High Mo control
Antimask OnAOFf Always memorize alarms
On On

Alarm Mod. OutSpider
And

% Sengihilitd microonda

J 0

OutSpider PA and Outspider PA WS(UB)(U) Screen

Senzitivity DutSpider
High

Antirmazk On/Off
On

Always memonize alarms
On

OutSpider Sensitivity: selecting sensitivity of the infrared section

Microwave mode: selection of the microwave operational mode

Antimask On/Off: handles the Antimask function

Always memorise alarms (only Mod. Outspider DT): memorises all alarms or only those
occurring when the system is engaged

OutSpider alarm mode: selection of the sensor operational mode

% Microwave sensitivity: adjustment of microwave sensitivity (by way of software, it is only
possible to decrease it compared to the value set for the sensor with the RV1 trimmer)

OutSpider Sensitivity: selecting sensitivity of the infrared section

Antimask On/Off: handles the Antimask function

Always memorise alarms (only Mod. Outspider PA): memorises all alarms or only those
occurring when the system is engaged

NOTE: by way of software it is not possible to change parameters related to the AUX input and LED management.

Recording

S

rh!u.l;u-';_ r.:rnmizm.-i ~frgart o data

The “REC” button allows the installer to start recording what happens to the sensor to the PC. All signals are saved directly
in an archive housed on the PC that can be consulted at will. This function is very interesting when wanting to verify
detection areas of the sensor or monitor their behaviour.

The “STOP” button interrupts the recording.

It requests for a “Inserire una nota (Note to be inserted)” that is necessary to distinguish the various
files in the recordings history file.

In order to view themit is necessary to consultthe “I’Archivio Registrazioni (Recordings Archive)”and

select the file.
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Oscilloscope function

This application makes it possible to verify sensor signals in real time:

e el . A 1 e 134T Tage onu 22 Timing scale: selects the timing scale on the y-axis.

Tracks to visualize

Traces to be displayed: enables/disables trace display.

Signals:

Red line (R): indicates the infrared signal that reads the lower part of
the target

White line (W): indicates the infrared signal that reads the upper part
of the target

Yellow line (Y): indicates the microwave signal (OutSpider DT and
Outspider DT WS(UB)(U))

Green line (G): indicates the signal from the anti-masking circuit

White Line

Red Line"""-----.., '

NOTE: OutSpider PA and Outspider PA WS(UB)(U), to hide the signal from the lower infrared it is necessary to remove the check mark from
both the red and the yellow box, to hide the upper infrared signal instead it is sufficient to remove the check mark from the white box.
OutSpider DT and Outspider DT WS(UB)(U), each reference corresponds to the value indicated.

Signal from the infrared section (red and white line):

Both infrared sections do not detect signals.

o In the first part of the diagram it is the only infrared that reads the upper
part of the target (white line) that detects a signal. The infrared section does not
generate an alarm.

g In the second part of the diagramiit is the only infrared that reads the lower

part of the target (red line) that detects a signal. The infrared section does not
generate an alarm.

For an adequate operation of the two infrared sections, find the correct
inclination forthe sensors so that the two signals, crossing the areato be
protected, are nearlythe identical.
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o The signals detected by the two infrared do not correspond. The infrared

section signals an alarm only if the signal exceed a certain threshold and if the
sensor is set with the HIGH configuration.

9 The two infrared go back to being quiet.

9 The signals detected by the two infrared are similar. In this case, no matter.

what the configuration, if the signalexceeds a certain threshold, the Infrared section
generates an alarm.

Signal from the microwave section (yellow line) only OutSpider DT and Outspider DT WS(UB)(U):
I N .

-mnl o In the first part of the diagram the microwave does not detect any

IIIWIMMMHIII-H a

g In the second part of the diagram the microwave detects a movement.

In this case it may generate an alarm if configured in Security mode.

Signal from the Antimask section (green line):

o The Antimask circuit detects a normal operation signal.

9 The Antimask circuit detects a signal variation resulting from an

obstacle being positioned in front of the lenses.

eOnce the obstacle has been removed, the signal returns to the initial

values.




Infrared and Microwave concatenated signals

o Both the infrared and the microwave section detect a slight background

noise that is not sufficient to generate an alarm.

9 Both section detect a movements that is useful to generate an alarm.

Synoptic panel

Access to this menu require a choice in type of connection:

1- Follow the procedure based on the the type of connection to be carried out.

NOTE: if itis a USB connection, it may require installation of drivers for recognising the peripheral device. If the drivers are not recognised automatically, it
is necessary to specify the following file path to the operating system C:\Programmi\Xwin\Driver\ and select the stmcdcAVS.inf file.

2- Select the address of the sensor or the satellite on HPWIN and then chose “Connect”.

NOTE: If connected to a sensor by way of USB, it displays the status in real time, if connected by way of XSATHP satellite, it displays the status of all active
sensors connected to the actual satellite.

Outspider PA and Outspider DT and
Outspider PA WS(UB)(U) Outspider DT WS(UB)(U)
Elements displayed:

+ Sensor address (not managed with a USB connection) D Lot i B i,

+ Sensor date and time settings - ' T 17129 12PARLD LW
+ Power supply voltage ﬂ"mmm—"’ T SopmthigieaRt =) | A
+ Sensor temperature E V. L anopsEFANy | o Teme
+ Sensor status: OutSpider PA and PA WS(UB)(U): Tamper-Alarm - Antimask Evertiiag &l Atk B e A
OutSpider DT and DT WS(UB)(U): Tamper-General alarm- Signal Ubeny 0 p——
Antimask-Microwave section alarm — el 2 e
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Events Historical file

Access to this menu require a choice in type of connection:

1- Follow the procedure based on the the type of connection to be carried out.

NOTE: if itis a USB connection, it may require installation of drivers for recognising the peripheral device. If the drivers are not recognised automatically, it
is necessary to specify the following file path to the operating system C:\Programmi\Xwin\Driver\ and select the stmcdcAVS.inf file.

2- Select the address of the sensor or the satellite on HPWIN and then chose “Connect”.

Once connected, it is possible to access the alarms event history saves in the sensor.

Procedure for loading data

® o

T il dln Rz i

Ligmaliazs
10624 0 L0 EY
AL TS IR

o vy ey <
- T1L

JIARGCHIL L

FTARLENIL 1L

TLAETEID 1O

R (R

Procedure for displaying signals

Fi e S

— List)”.
e IR :
9 S 4- All events are displayed, complete with Record Number, Date
and time.
& Tk n ™ TP el TN B0E YT =108

5- Click on “Mostra Segnale (Show Signal)”; the software will load the information

directly from the sensor.

The display is complete with some information saved the moment the alarm occurred:
- Temperature- Power supply - Alarm signal for infrared section - Alarm signal for the

microwave section - Antimask alarm signal.

6- Press “Ok” to close the screen.

NOTE: The “Alarm” and “False Alarm” functions in the “Opzioni Copia in Libreria

(Library Copy Option)” step are not managed.

o 2- Define the number of events to be loaded, with a maximum

1- Select the satellite - sensor: “current satellite”-“current sensor”

of 1920: “ N° eventi max (No. of max events)”.
3- Start the process: press “Carica Lista Record (Load Record

(RTTTE e
Tk, 0 Ao 1780

limis s disslcss

e 1 ||.I'l-\.-\."|.'- =i
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Recordings Archive

The recordings archive makes it possible to display signals saved on the PC by the installer with the “Registrazione
(Recording) “ procedure described in the “Gestione Sensori (Sensors Management)”.

]
By entering this archive one accesses a database where the various files are saved with date/time, description and . _:
recording duration. ==l

Procedure for accessingthe data

1- Select: “Archivio Registrazioni (Recordings Archive)”.

2- Select the file to be loaded.

3- To slide the trace on the oscilloscope it is necessary to drag the cursor that is on the lower part.

System notes

In this section is it possible to load an image that reminds us, for example, where the sensors are installed. It is also
possible to enter notes into the editable field. -

Access procedure E” 9

1- Select : “Note Impianto (System notes)”.
2- Select “Cambia immagine (Change image)” to load a file.
3- Select “Salva note (Save notes)” to confirm.

Update Firmware

In this section it is possible to update sensor firmware. This procedure is recommended is updated firmware versions
are released.
There is a dedicated section on the website for file DOWNLOAD (http://www.avselectronics.com/PHP/login.php).

Access procedure
1- Select: “Aggiorna Firmware (Update Firmware)”.
2- In the item “Periferica da aggiornare (Peripheral to be updated)” select “‘BMHP/OutSpider”.
3- In the item “Satellite” select “Aggiorna (Update)” and the item “Periferica da aggiornare (Peripheral to be
updated)” select “Dispositivo 1 (Device 1)”.
4- Select the file to be loaded and confirm.
5- Wait until the new firmware has downloaded, signalled with the wording “Please disconnect USB cable...”.

In order to re-initialise the sensor, if directly connected using the adapter mod. OUTUSB, it is necessary to disconnect it from the USB cable, if it is connected
through the XSATHP satellite instead, it is sufficient to close the screen of the program. In the Outspider PA and Outspider DT, the end of the update the
yellow and red LEDs of the sensor flash alternatively.
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WI1Aus electronics

INFORMATION IN CONFORMITY WITH DIRECTIVE 1999/5/EEC (R&TTE)

This product subject of this declaration conforms to the fundamental requirements of Directive 1999/5/CEE (R&TTE) on weak power radio
transmitting equipment and the use of the radio electric spectrum, also in agreement with recommendation CEPT 70-03.

Brand AVS ELECTRONICS

Model OUTSPIDER DT

Work frequency 10,525 Ghz

Type of power supply Direct Current

Nominal voltage 12V =

Nominal current 77 mA (in alarm)
65 mA (at rest)

Countries in the European Union where it is to ITALY, BELGIUM, FRANCE, GRECE, PORTUGAL, POLAND, HOLLAND, SPAIN,

be used BULGARIA, CYPRUS, DENMARK, HUNGARY, ICELAND, IRELAND, MALTA, NORWAY,
LUXEMBURG

Date 1 july 2010
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WIAUS electronics

INFORMATION IN CONFORMITY WITH DIRECTIVE 1999/5/EEC (R&TTE)

This product subject of this declaration conforms to the fundamental requirements of Directive 1999/5/CEE (R&TTE) on weak power radio
transmitting equipment and the use of the radio electric spectrum, also in agreement with recommendation CEPT 70-03.

Marca AVS ELECTRONICS
Modello OUTSPIDER PA WS
Frequenza di lavoro 10,525 Ghz (Microyvave sigr?al).

868,350 Mhz (Radio transmission)
Tipo di alimentazione Direct Current
Tensione nominale 36V=
Corrente nominale 50 mA (in transmission)

30 PA (to rest)
Paesi della comunita europea dove & ITALY, BELGIUM, FRANCE, GERMANY, GRECE, PORTUGAL, POLAND, HOLLAND, SPAIN, BULGARIA,
destinato ad essere utilizzato CYPRUS, DENMARK, HUNGARY, ICELAND, IRELAND, MALTA, NORWAY, LUXEMBURG
Data 4 april 2011

! WARNING !

Danger of explosion if battery is not replaced in a correct way. Replacement must be made by a qualified technician using the
same or equivalent type of battery recommended by manufacturer.
Do not open, do not expose to high temperatures, do not expose to fire. Do not waste discharged batteries in environment but

dispose of them in special containers according to Law. Keep away from children.
LITHIUM BATTERY 3.6V TIPO MOD. C SIZE.
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WIAUS electronics

INFORMATION IN CONFORMITY WITH DIRECTIVE 1999/5/EEC (R&TTE)

This product subject of this declaration conforms to the fundamental requirements of Directive 1999/5/CEE (R&TTE) on weak power radio
transmitting equipment and the use of the radio electric spectrum, also in agreement with recommendation CEPT 70-03.

Marca AVS ELECTRONICS
Modello OUTSPIDER DT WS
Frequenza di lavoro 10,525 Ghz (Microyvave sigr?al).

868,350 Mhz (Radio transmission)
Tipo di alimentazione Direct Current
Tensione nominale 36V=
Corrente nominale 50 mA (in transmission)

30 PA (to rest)
Paesi della comunita europea dove & ITALY, BELGIUM, FRANCE, GRECE, PORTUGAL, POLAND, HOLLAND, SPAIN, BULGARIA, CYPRUS,
destinato ad essere utilizzato DENMARK, HUNGARY, ICELAND, IRELAND, MALTA, NORWAY, LUXEMBURG
Data 4 april 2011

! WARNING !

Danger of explosion if battery is not replaced in a correct way. Replacement must be made by a qualified technician using the
same or equivalent type of battery recommended by manufacturer.
Do not open, do not expose to high temperatures, do not expose to fire. Do not waste discharged batteries in environment but

dispose of them in special containers according to Law. Keep away from children.
LITHIUM BATTERY 3.6V TIPO MOD. C SIZE.
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WIAUS electronics

INFORMATION IN CONFORMITY WITH DIRECTIVE 1999/5/EEC (R&TTE)

This product subject of this declaration conforms to the fundamental requirements of Directive 1999/5/CEE (R&TTE) on weak power radio
transmitting equipment and the use of the radio electric spectrum, also in agreement with recommendation CEPT 70-03.
Marca AVS ELECTRONICS
Modello OUTSPIDERDTWS U
Frequenza di lavoro 10,525 Ghz (Microwave signal)
Tipo di alimentazione Direct Current
Tensione nominale 36V-=
Corrente nominale 70 mA (in transmission)

30 PA (to rest)
Paesi della comunita europea dove & ITALY, BELGIUM, FRANCE, GRECE, PORTUGAL, POLAND, HOLLAND, SPAIN, BULGARIA, CYPRUS,
destinato ad essere utilizzato DENMARK, HUNGARY, ICELAND, IRELAND, MALTA, NORWAY, LUXEMBURG

Data 4 april 2011
| WARNING !

Danger of explosion if battery is not replaced in a correct way. Replacement must be made by a qualified technician using the
same or equivalent type of battery recommended by manufacturer.
Do not open, do not expose to high temperatures, do not expose to fire. Do not waste discharged batteries in environment but

dispose of them in special containers according to Law. Keep away from children.
LITHIUM BATTERY 3.6V TIPO MOD. C SIZE.
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TECHNICAL FEATURES

OUTSPIDER PAWS

OUTSPIDER PAWSUB(U)

SENSOR OUTSPIDER PA | OUTSPIDER DT OUTSPIDER DTWS | OUTSPIDER DTWSUB(U)
Maximum capacity 15 - 23 metres 15 - 23 metres 15 - 23 metri 15 - 23 metrni
Repommended installation from 1.50 to 2.70 from 1.50 to 2.70 from 150 to 2.70 mt from 1.50 to 2.70 mt
height mt mt

Environmental conditions -25°C + +55°C -25°C + +55°C -25°C + +55°C -25°C + +55°C

Dimensions (hxIxw)

242 x 141 x 138

242 x 141 x 138

242 x 141 x 138

242 x 141 x138

Lithium battery - C-SIZE
type

36V = -85Ah

36V= -85Ah

Power supply nominal

WI1RAus clectronics

Via Valsugana, 63
Curtarolo (Padova) ITALY
Tel. 049 9698 411 / Fax. 049 9698 407
avs@avselectronics.it
www.av selectronics.com
Technical Assistance:
support@avselectronics.it

voltage 12V = 12V= 36V= 36V= 141 138
Minimum power supply 105V = 105V = ) 3V =
voltage
Maximum power supply 15V = 15V = ) 36V = [ —
voltage "
Absorption while quiet 53 mA 65 mA 30 pA 30 pA
Absorption during alarm 67 mA 77 mA 50 mA 70 mA
Absorpt.lon with USB 35 mA 35 mA
connection 919
!nfrgrgd channels for 9 doubles 9 doubles 9 doubles 9 doubles
individual sensor 1
Signal emitted by . . . N
microwave - by impulse by impulse by impulse g R
Frequency - 10.525 GHz 10.525 GHz 10.525 GHz
Irradiated RF power (EIRP) - 214 dbm =14 dbm 214 dbm
Transmission frequency - - 868,350 Mhz - &_ﬁ/} L
Alarm output 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector) v‘ q*
Tamper output 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector) X
Antimask output 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector)
Relay contacts capacity 12V = 500 mA 12V = 500 mA - - [(=M—W=]|
F output (Dirty lenses) yes yes - - \ -
Signaling dirty lenses yes yes - - — B
AUX input for remote sensor | for remote sensor

or tamper or tamper ) ) The power supply must come fromvery low safety
Block input yes yes - - & voltage circuit with the characteristics of a limited
Temperature compensation yes yes yes yes power source protected by a fuse.
Walk Test optic: LED optic: LED optic: LED optic: LED

acoustic: buzzer acoustic: buzzer acoustic: buzzer acoustic: buzzer INSTALLATION AND MAINTENANCE MUST BE

Infrared cover lenses 4 4 4 4 EXECUTED BY QUALIFIED PERSONNEL
Protection rating P 65 IP 65 P 65 IP 65

AVS ELECTRONICS S.p.a. reserves the right to make amendments at any moment and without notice.
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Curtarolo (Padova) Italy
www.avselectronics.com

) AUS electronics

SYSTEME DE QUALITE
CERTIFIE
UNI EN ISO 9001:2008
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OUTSPIDER PA

Détecteur a double infrarouge passif
pour usage interne et externe

OUTSPIDER DT

Détecteur a hyperfréquence
a double infrarouge passif
pour usage interne et externe

OUTSPIDERPA WS

Détecteur sans fil
a double infrarouge passif
pour usage interne et externe

OUTSPIDER PA WS UB
OUTSPIDER PA WS U

Détecteur sans fil universal
a double infrarouge passif

pour usage interne et externe

OUTSPIDER DT WS

Détecteur sans fil
a hyperfréquence a double infrarouge passif
pour usage interne et externe

OUTSPIDER DT WS UB
OUTSPIDER DT WS U

Détecteur sans fil universal
a hyperfréquence a double infrarouge passif
pour usage interne et externe

ISTO777V3.4




CARACTERISTIQUES GENERALES

+ OUTSPIDER peut étre connecté de maniére traditionnelle, par des contacts a relais ou par un port série RS485 au satellite XSATHP ou directement sur les centrales prédisposées.

+ OUTSPIDER réussit a discriminer l'incursion des animaux de tailles moyennes (jusqu’a 70 cm de hauteur) (PET IMMUNE)

+ OUTSPIDER PA and OUTSPIDER PA WS(UB)(U) est composé par un double Infrarouge, développé pour la protection des systemes tant internes qu’extemes.

+ OUTSPIDER DT et OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sont composés d'un double infrarouge et d'une hyperfréquence planaire, développée pour la protection tans des systéemes internes qu’externes.

+ OUTSPIDER PAWS etOUTSPIDER DT WS sont des détecteurs volumétriques de présence, avec le module de transmission par radio a simple fréquence intégré et compatible avec Détecteurs et
centrales AVS Electronics.

+ OUTSPIDER PAWS(UB)(U) et OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sont des détecteurs de présence volumétriques, équipés de bomier pour la connexion a un module de transmission radio exteme.

+ OUTSPIDER PAWS(UB)(U) et OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sont alimentés par une batterie de 3.6 V au Lithium.Le modele U est fournisans batterie.

+ OUTSPIDER integre un microprocesseur qui effectue une analyse des signaux et les gére selon le mode de fonctionnement sélectionné

+ OUTSPIDER est doté d'un circuit particulier qui permet la lecture de la température et regle automatiquement la sensibilité (compensationthermique) en fonction de la température environnante.

+ OUTSPIDER intégre un circuit qui évite le blocage du microprocesseur.

+ OUTSPIDER PA intégre un buzzer et une série de LED d’indications visuelles et acoustiques (walk test), méme sile blocage dudétecteur est actif.

+ OUTSPIDER DT integre un buzzer et une série de LED d'indications visuelles et acoustiques (walk test), uniquement si le blocage du détecteur est inactif ou sile détecteur est programmé en modalité Security.

+ OUTSPIDER PAWS(UB)(U) et OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sont équipés d'un buzzer et d’'une led afin de donnerune signalisation optico-acoustique (Walk Test)

+ OUTSPIDER integre un circuit d'antimasquage sur les 2 sections de l'infrarouge, composé de 4 led T Xlatéraux et d’'un led RX centrale, en mesure de détecter aussi la saleté sur les lentilles.

+ OUTSPIDER PA et OUTSPIDER DT sont équipés d’une entrée auxiliaire (AUX) afin de gérer une entrée supplémentaire d’alarme ou le circuit sans décharge de traction du capteur luiméme

+ OUTSPIDER PAWS(UB)(U) et OUTSPIDER DT WS(UB)(U) sont équipés d'une entrée (T T) afin de gérer le circuit sans décharge de traction du capteur méme

+ OUTSPIDER intégre un circuitauxiliaire (AUX) pour gérerune entrée d’alarme supplémentaire ou le circuit antiarrachage du détecteur méme.

+ OUTSPIDER peut varier son champ d’ouverture selon les besoins, grace auxlentilles foumies.

NB : la ou non précisé de maniére explicite, les instructions se rapportent a tous les modéles.

Premiére alimentation:

Ala premiére alimentation, OUTSPIDER PA et OUTSPIDER DT sont inhibés pendant 60 secondes environ, temps durantlequel les leds jaune et rouges sont activés; ils clignotent altemativement et le buzzer
émet un son intermittent.

Lors de la premiére alimentation de 'TOUTSPIDER PAWS(UB)(U) etde TOUTSPIDER DT WS(UB)(U) il est nécessaire de laisser le capteur en repos avec le couvercle inséré pendant environ 90 secondes
pendant lesquelles il acquiert le signal par I'intermédiaire des différents signauxanalogiques qu'’il doit contréler. Il est important quele couvercle soit fermé afin de ne pas fausser la moyenne du signal de anti-
masque et d’éviter qu'il y ait successivement de faux relevés.

Préliminaires :

Les modéles OUTSPIDER DT/OUTSPIDER DT WS(UB)(U) et OUTSPIDER PA/OUTSPIDER PAWS(UB)(U) sont des détecteursdéveloppés pour la protection des zones externes oules conditions météorologiques,
les éléments environnementaux, les animauxen liberté. ... peuvent étre & I'origine d’'un risque élevé d’alarmes intempestives. A la différence des détecteurs conventionnels pour environnements internes qui
déclenchent leur alarme uniquement en fonctionde l'intensité ou —dans d’autres cas —en fonction de la fréquence des signauxdétectés, ces détecteurs pour extérieurs analysent particuliérement précisément
les signauxrelevés par les détecteursinfrarouges et hyperfréquence, considérant, en plus des 2 aspects susmentionnés, aussi des éléments de ressemblance et de simultanéité entre les 2 signaux infrarouge
(corrélation), et dans la version double technologie, la présence dans la section hyperfréquence d’un signal caractéristique de mouvement prévalentdans une direction précise plutét qu’'un mouvement
d’approche ou d’éloignement caractérisant une oscillation (par exemple : des plantes sous I'action du vent), ainsi que le niveau de synchronisation entre les 2 technologies.

L’élaboration de ces informations, selon les algorithmes du logiciel et les paramétres réglés par linstallateur, permettent d’établir siun ensemble précis de signaux doit étre considéré comme une alarme ou non.
Vu le nombre important de conditions a satisfaire pour que le signal soit considéré comme une alarme, il est évident qu'il faut s’attendre a une réactivité inférieure de ce type de détecteur par rapport aux
détecteurs internes, sans que cela signifie une portée inférieure, mais plutdt une sélection plus précise des stimuli a considérer comme des alarmes véritables.

De conséquence, il peut arriver que le détecteur tarde a déclencher une alarme par rapport a un détecteurconventionnel, plus particulierement asa proximité : cela est du au fait que, a proximité, la cible mobile
crée des signaux plus confus et déformés, car regus simultanémentpar un plus grand nombre de rayons, et cela empéche d’obtenir facilementun résultat positif des comparaisons des formes d’onde. En effet,
ce type de détecteur donne de meilleures réponses quand la cible bouge a une distance supérieure, proche de la portée maximale.

Afin de simplifier la fonction de ce type de détecteur, pour garantir la ressemblance maximale possible entre les signaux des pyroélectriques, il est conseillé de régler la position des circuits imprimés selon la
hauteur d’installation, comme indiqué sur les régulations imprimés sur la carte, puis d’agir sur I'inclinaison de tout le détecteur par sa rotule de I'étrier, pour calibrer la couverture réelle. Déplacerla carte a
Iintérieur de son box, comme cela se fait pour les détecteurs internes a lentille Fresnel, ne pas réduit ou n’allonge pas la portée.
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Description du fonctionnement du détecteur en modalité “réglage d’usine”.

Dans cette modalité, la section infrarouge sélectionne les alarmes en opérant les contréles suivants :
e Amplitude et symétrie du signal : la forme d’onde doit étre supérieure aux seuils minimaux tant vers le positif que vers le négatif ; par ailleurs, la largeur des demi-ondes doivent
étre proportionnelles.
¢ Niveau d’énergie du signal doit étre supérieur a une valeur minimale.
Les contrbles précédents sont effectués surles 2 infrarouges, de maniére indépendante l'une de l'autre.
e Comparaison des signaux des 2 infrarouges pour en évaluer la ressemblance : les signaux produits par les 2 détecteurs infrarouges doivent présenter une certaine
correspondance en ce qui concerne la forme, la phase et 'amplitude.
Ce demier critére peut quelque fois éliminer un signal qu'un détecteur normal aurait pu considérer comme une alarme. Toutefois, cela permet au détecteur de tolérer un signal de
trouble méme particulierement ample, sans déclencher une alarme, tant que ce signal n’est pas corrélé entre eux.
L’hyperfréquence — en modalité « réglage d’'usine » effectue 2 types d’évaluations :
e Contrdle lintensité du signal, qui doit dépasser un niveau minimum établi et sa fréquence qui doit étre comprise entre des limites maximales et minimales.
¢ Contrdle le niveau de direction de la cible mouvante, éliminant les signaux qui présentent des caractéristiques oscillantes.
Méme dans le cas de 'hyperfréquence, méme si de maniére inférieure a celle de l'infrarouge, il est possible que le signal méme intense soit éliminé, car non caractéristique d’un sens
de mouvement défini. Il faut souligner que dans la modalité « réglage d’usine », iln'est pas demandé que le mouvementde la cible mouvante soit une direction spécifique (approche ou
éloignement) : les 2 sont prix en compte, tant que le mouvement est bien défini.
L’alarme générale du détecteur est obtenue quand les 2 technologies déclenchent en alarme.

Description des autres modalités de fonctionnement

Sur linfrarouge, si la sensibilité choisie est « moyenne » ou « basse », le fonctionnement est analogue a la modalité « réglage d’usine », mais des seuils de décisions plus sévéres sont
appliqués a tous les paramétres du signal que le détecteur contrdle. L’amplitude et I'énergie du signal doivent étre supérieures et la corrélation des signaux doit étre positive avec un écart
de durée entre les signaux plus étroit. Par ailleurs, pour la sensibilité « basse », il estdemandé que l'infrarouge déclenche en alarme avec 2 impulsions et une unique. En sélectionnant la
modalité « haute », tous les controles de corrélations sont éliminés entre les signaux et 'analyse se base uniquement sur lintensité et la fréquence, comme cela se produit sur des
détecteurs conventionnels. Il est déconseillé de choisir cette modalité si le détecteur est installé a I'extérieur. Toutefois, cela peut étre utilisé pour des installations faites en intérieur.
Concernant I'hyperfréquence, en plus de la modalité de fonctionnement « réglage d’usine », il existe les modalités « approche » et « éloignement » qui demandent - pour déclencher
I'alarme - un mouvement de la cible correspondant a celui choisi, et la modalité « aucun contrdle » qui désactive toute discrimination du sens de mouvement et fait fonctionner le détecteur
de maniére conventionnelle, en se basant exclusivement sur l'intensité et la fréquence du signal. Cette derniére modalité est déconseillée pour les environnements externes, car la
présence de plante en mouvement sous I'effet du vent place 'hyperfréquence en alarme constante. Quelques fois, cette modalité est peut étre nécessaire, lorsque le trajet parcouru par la
cible est particulierement court (cas de zone étroite), avec des cas de combinaison avec les lentilles rideaux ou a longue distance a lobe unique.

Faire des essais précis avant de décider quelle modalité choisir et, sila modalité « réglage d’usine » fonctionne de maniére satisfaisante, maintenir cette derniére.

Dans tous les cas, il est conseillé de toujours bien réglé la sensibilité de I'hyperfréquence au travers du potentiométre sur le niveau minimum indispensable, pour atteindre la distance
maximale demandée et pas au-dela. Se rappeler que, I'utilisation du logiciel HPWIN pour le réglage des détecteurs, tantlocalement par USB que de maniére distante par modem ou par
GSM, permet de réduire ultérieurement la sensibilité* de I'hyperfréquence jusqu’a 75% environ de sa valeur originale, si les circonstances devaient le demander.

Modalité AND (Outspider DT et Outspider DT WS(UB)(U) etModalité SECURITY (uniquement OUTSPIDER DT)

La modalité AND prévoit que les deux technologies se mettent en alarme a un intervalle de temps rapproché pour donner I'alarme générale.

Alors que 'TOUTSPIDER DT WS(UB)(U) gére seulement cette modalité, 'OUTSPIDER DT, en plus de celle qui est de default, peut fonctionneren mode SECURITY qui prévoitau contraire,
que si une des deux technologies est en alarme de maniére répétée dans un certain intervalle de temps, le capteur donne quand méme l'alarme générale.

Plus spécifiquement, si 4 alarmes de linfrarouge se vérifient ou 7 alarmes de I'hyperfréquence dans un laps de temps de 30 secondes environ, le détecteur déclenchera une alarme.
La condition de AND reste fonctionnelles, c’est-a-dire qu’une alarme des 2 technologies a un moment spécifique provoquera une alarme générale du détecteur. Dans n'importe laquelle
des 2 modalités, AND ou SECURITY, 'alarme d’une technologie seule sera analysée selon les critéres définis dans les paragraphes précédents en ce qui concerne les niveaux de
sensibilité et les modalités de fonctionnement sélectionnées : « réglage usine », moyen, bas et haut pour I'infrarouge, réglage usine, approche, éloignement et aucun contrdle pour
I'hyperfréquence.
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Accessoires I ACCESSOIRES FOURNIS
ROTULE composée de : A. étrier coté mur

B. rotule intermédiaire

C. rotule coté détecteur

D. Vis TC-C M6 INOX

E. Ecrou M6 INOX

F. Rondelle dentée
SABOTAGE composée de : A. Guide sabotage

B. Bouton avec ressort

C. Vis auto-forante TCC 2,9 x9,5

D.Vis TCC 4 X 45

E. Cheville S5
Lentille ouverture 5°, portée 15 métres Lentille type BARRIER LENS
Lentille ouverture 5°, portée 23 métres Lentille type LONG RANGE

Y EENN N - I CREEY | V)| IS\ K UL\ KU W Qi G ) (U Qi Qi G G Y

Lentille ouverture 90°, portée 15 métres  Lentille type ANIMAL ALLEY
Pour fixation du détecteur a la plaque Vis M4 x 10 INOX
Pour fixation couvercle Vis TC-C X Plastique 4X14 INOX
Pour fixation rotule au détecteur Vis TC-C X Plastique 4X14 INOX
Pour fixation détecteur/rotule a la paroi  Vis TCC 3,5 X 30

Cheville S5

Joint autocollant

k < Mod. SP-OUT pour Pour le passage du cable d'alimentation Passe cable

installation a poteau (article
T\B 1135106)

Mod. ST-OUT pour la
fixation sur mur d’un tube
électrique @ 20 mm
(cod. article 1135108)

Rotule

Mod. SM-OUT pour la fixation
murale a 90°
(cod. article 1135107)
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Coverture I

+ Avec lentille Wide angle (réf. FR09-0001-30): ouverture 90°, 7 ~ - _Portée 15 métres =
portée 15 mt, hauteur d’installation conseillée environ 2.20 mt

VUE SUPERIEURE

- Conseillée pour la protection de zones larges de portée moyenne

NATTENTION !!! VUE LATERALE

e OUTSPIDER réussit a discriminer 'incursion des animaux de
tailles moyennes (jusqu’a 70 cm de hauteur) (PET IMMUNE)

* La référence de la lentille est imprimé a l'intérieur d’un des - PIR SUPERIEUR
cotés longs de la lentille méme. |:| PIR INFERIEUR
* L’indication de la section hyperfréquence dans les dessins .
correspond uniquement aux modéles OUTSPIDER DT et HYPERFREQUENCE
OUTSPIDER DT WS(UB)(U), quelque soit le type de lentille.

. - - VUE LATERALE I
+ Avec lentille Animal alley (réf. FR09-0004-30): ouverture .. Portée 15 métres

90°, portée 15 mt, hauteur d'installation environ1,50 mt. | |H | SSsSssssamwwr 70

- Conseillée pour la protection de zones larges de portée
moyenne

Portée 15 métres
+ Con lente Barrier lens (cod.FR09-0002-30): apertura 5°,
portata 15 mt, altezza installazione consigliata circa 2.20 mt

] PR INFERIEUR

- Conseillée pour la protection de portée moyenne pour des

couloirs relativement étroits. VUE LATERALE

VUE SUPERIEURE 5°-15 mt

Portée 23 métres

+ Avec lentille Long range (réf. FR09-0003-30): ouverture 5°,
portée 23 mt, hauteur d’installation conseillée environ 2.20 mt

- Conseillée pour la protection de longue portée avec des couloirs
relativement étroits

VUE SUPERIEURE 5°-23 mt
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Avertissement I

2,7 metres
(max.)

2,2 métres
(conseillé)

| 1,5 métre
(minimal)

- Avec I'utilisation de la rotule, | | |

Il n'est pas possible utiliser | |

Avertissement | | |

il est possible réduire la | |
portée | | |

la rotule avec la lentille | | |
Animal alley | |

Eviter que dans le champ de révélation des
détecteurs, des objets qui couvrent le champ
de lecture ou que des plantes qui ne
9 modifient 'environnement

proche ne soient i}’ﬁ 4
présents. 23}?3
w2, "W

N o) oo B

détection sera
augmentée quant
des grands écarts
= de température
\/ entre le terrain et
- l'objeten
mouvement seront
constatés.

Portée détecteur

Si la zone de détection arrive a proximité d’ une
route (et sans aucune séparation), il est
possible que I'appareil détecte de grands objets
en mouvement ou des sources de chaleur au
dela de la portée désirée.

Ve N\
4 %\\\
; )

%

(4
a T 5%‘5’ A\
(( N oz >> Eviter que dans le
% champ de révélation des
détecteurs, ne soit
présent des objets oscillants
(buissons, etc...)
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Ouverture détecteur et déplacement de la carteI

y 1. Pour enlever le
couvercle, soulever avant
la partie inférieure (1) puis
le décrocher du guide
placer sur la partie
supérieure (2)

2. Retirer les 2%

vis de blocage

3. Faire glisser la carte
jusqu’a ce que les
encoches A coincident
avec les blocages B.

4. Retirer la carte

|Insta|lation de la plaque sur un mur ou sur un poteau

4“ |||D Perforations pour la
fixation de la plaque sur
paroi.

(=]
[=]

(=}

Perforation pour la fixation

de la plaque avec

adaptateur modele SP-OUT
U (article 1135106)

[Installation de la rotule I

Placer la rondelle F
dans lavis D

Assembler et fixer les différent
éléments qui composent la rotule
avec la vis D avec 'écrou E, tel
qu’indiqué dans la figure, avant de
fixer I'étrier coté mur A ala paroi.

/

Pour le passage des cableg
de connexion, et de ceux
du module antiarrachage,

utiliser 'espace existant au

dessus de la vis D.

ATTENTION
Positionner la rotule coté
détecteur C en vérifiant
bien que 'encoche a 45°
soit bienenbas et celle a
90° soit bien en haut.

ATTENTION
Avant de fixer la
rotule sur la paroi,
installer le module
anti-arrachage.
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Installation antiarrachageI Fixation de la base de la rotule I

+Dans les OUTSPIDER PA et OUTSPIDER DT brancher le module Preforage a découper pour
tamper au négatif d’alimentation et & l'entrée AUX configurée utiliser la rotule
de maniére appropriée (voir DIP 6 et DIP 8 du banc SW2) . .
Joint autocollant a

+ Dans 'OUTSPIDER PA WS(UB)(U) et OUTSPIDER DT i e fond
WS(UB)(U) brancher le module tamper aux bornes appropriées appliquer sdr ie fond, 8.
avant de fixer la rotule ™ -

Faire sortir les fils du 7%
module antiarrachage ) ; 2
\»

7
de 'encoche latérale S N @ -
D 2 B ¢ >
3 0 \)
Q

Point d’entrée fils Pori de fxation
sabotage
module sabotage

J o

Avec rotule

Perforation a percer
pour laccés des
cables de connexion.

Perforation a

Prédisposition pour l'accés des fils de
transpercer pour la

connexion
fixation de la base
du détecteur a la
1. A . . rotule.
. Accrocher la base du détecteur aux 2 points
de blocage sur la partie inférieure de la plaque
métallique.
Vis fournies pour la Pour I'installation
fixation du détecteur a avec rotule, ne pas
2. Fixer la base du détecteur a la plaque la rotule utiliserla plaque
métallique avec les 2 vis fournies. métallique sur le fond
du détecteur.
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Fixation carte I

1. Insérer la carte en
faisant se rencontrer les
encoches A avec les
point de blocages B

2. Faire glisser la
1o / carte vers le bas,
15 jusqu’a atteindre la

AS
% référence de la
D _ . )
hauteur d’'installation
@ décidée
Mw

NB : du fait des tolérances mécaniques des
différents composants, il pourrait se vérifier que les
références indiquées et correspondantes a la
hauteur d’installation soir légérement décalés

IMPORTANT : Pour une régulation optimale de la
couverture, maintenir la carte a proximité de
lentaille de référence de la hauteur décidée et agir
sur la rotule jusqu’a atteindre 'inclinaison adéquate.

3. Fixer la carte une fois positionnée
au point décidé.

Changement de la lentille I

1. Retirer les 6 vis de blocage

2. Extraire le support de la lentille

3. Décrocher la lentille du support en

faisant une légére pression sur les 4
blocages latéraux.

4. Placer la lentille sélectionnée

en vérifiant que les 4 blocages
latéraux soient bien dans leur
siege.

5. Fixer les 6 vis de blocage

Avec lentille Wide angle (cod.FR09-0001-30):
ouverture 90°, portée 15 metres, hauteur
d’installation conseillée environ 2,2 métres

Avec lentille Barrier lens (cod.FR09-0002-30):
ouverture 5°, portée 15 metres, hauteur
d’installation conseillée environ 2,2 métres

Avec lentille Long range (cod.FR09-0003-30):
ouverture 5°, portée 23 metres, hauteur —
d’installation conseillée environ 2,2 métres

Avec lentille Animal alley (cod.FR09-0004-30):
ouverture 90°, portée 15 metres, hauteur
d’installation conseillée environ 1,5 métres

6. Repositionner le support
de la lentille dans le propre
siége en vérifiant que les 2
encoches soient bien
correctement dans les
guides.

Le code de la lentille est imprimé a 'intérieur
du coté long de la lentille méme.
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Trou pourréglage rotule '

Dans le cas ou il soit nécessaire de régler
la position du capteur, la carte est
prédisposée avec un trou pour pouvoir
accéder facilement aux vis de fixage de
la rotule sans devoir nécessairement
enlever la carte de son emplacement.

Le trou est placé sur le PIR supérieur et
pour pouvoir en bénéficier il faut soulever
la mousse adhésive qui est en
correspondance avec ce méme trou.

TROU POUR LE
REGLAGE DE LA
ROTULE

Signalisations OUTSPIDER PA '

OUTSPIDER PA intégre un buzzer et une
série de LED d’indications visuelles et
acoustiques (walk test), méme sile blocage
du détecteur est actif.

I
— _J/__C
o JAUNE ROUGE
£ 6
N\ ]
BUZZER LED
LED
Jaune | Fixe : Indicationd'alarme
infrarouge passif
Clignotement Indicationalarme
rapide: antimasquage
Clignotement Indication anomalie
lent: lentille sale
Alternatif: Enalternance avec le led
rouge pour 60 secondes
environ,lorsdela
premiére alimentation
Rouge | Fixe: Indicationd'alarme
générale
Alternatif: En alternance avec le led
rouge pour 60 secondes
environ,lorsdela
premiére alimentation

A la premiére alimentation, OUTSPIDER
PA est inhibés pendant 60 secondes
environ, temps durant lequel les leds jaune
et rouges sont activés ; ils clignotent
alternativement et le buzzer émet un son
intermittent.

Signalisations OUTSPIDER DT '

OUTSPIDER DT intégre un buzzer et une
série de LED d’indications visuelles et
acoustiques (walk test), uniguement si le
blocage du détecteur est inactif ou si le
détecteur est programmé en modalité
Security.

Signalisations OUTSPIDER PAWS

(UB)(B) et OUTSPIDER DT WS(UB)(B)
e ——— — —— ————— — — |

OUTSPIDER PA WS(UB)(U) et
OUTSPIDER DT WS (UB)(B) sont
équipés d'un buzzer et d’'une led afin
de donner une signalisation optico-
acoustique (Walk Test)

- 2
O O - [
"
<::> garr
ROUGE
kel JAUNE ROUGE VERT -
\ > : 0=
\\\J/’/;, \ \
BUZZER _ LED BUZZER  LED
LED
Jaune |Fixe : Indication d'alarme
infrarouge passif LED
Clignotement Indicationalarme - - - -
rapide: antimasquage Rouge | Fixe: In’d |’cat|on d'alarme
Clignotement Indication anomalie générale
lent: lentille sale Alternatif: Enalterance avecle led
Alternatif: Enalternance avecle led rouge pour 60 secondes
rouge pour 60 secondes environ, lors de la
environ,lorsdela premiére alimentation
premiére alimentation
Rouge |Fixe: Indication d'alarme
_ generale Lors de la premiére alimentation de
Altemnatif: Enalternance avecle led 'OUTSPIDER PA WS (UB)(U) et de
rouge pour 60 secondes || , .
environ, lors de la || 'TOUTSPIDER DT WS (UB)(U) il est
premiére alimentation nécessaire de laisser le capteur en repos
Vert |Fixe: Indication d'alarme de la || gvec le couvercle inséré pendant environ
section hyperfréquence

A la premiére alimentation, OUTSPIDER
DT est inhibés pendant 60 secondes
environ, temps durant lequel les leds jaune
et rouges sont activés ; ils clignotent
alternativement et le buzzer émet un son
intermittent.

90 secondes pendantlesquelles ilacquiert
le signal par l'intermédiaire des différents
signaux analogiques qu’il doit contrdler.
Il estimportant que le couvercle soit fermé
afin de ne pas fausser la moyenne du
signal de anti-masque et d’éviter qu’il y
ait successivement de faux relevés.
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Bornes OUTSPIDER PA et OUTSPIDER DT '

|+ DA DB —| Cc Nc|T T |AM AM| B | F |aux|

Dip Switch OUTSPIDER PA et OUTSPIDER DT '

SW1 - FONCTIONS

Avec le fonctionnement a relais, les configurations programmables avec le banc de dip-switch SW1 sont :

CONFIGURATION SECTION INFRAROUGES

DIP 1] OFF |REGLAGE USINE Dans cette configuration, la section infrarouge a une sensibilité par défaut
o 2| oFr (étudiée pour une utilisation classique) et effectue une analyse digitale des
signaux.
DIP 1 ON |BASSE Dans cette configuration, la section infrarouge a une sensibilitt basse par
rapport a celle par défaut et effectue une analyse digitale des signaux plus
J— DIP 2| OFF sévére par rapport a celle par défaut et considére une double impulsion.
L. . . . DIP 1| oFF |MOYENNE Dans cette configuration, la section infrarouge a une sensibilité moyenne par
Spécifiquement pour la connexion des bornes de communication ~—>T on rapport a celle par défaut et effectue une analyse digitale des signaux plus sévére
série DA et DB, il estconseillé des cables blindés de section de par rapport a celle par defaut.
0,5 mm?chaque, alors que la section des cables d’alimentation [[)):: ; 8: HAUTE ItZ)ants cette ::onfig? uratitolp, la sll?c(tjion itnlfrafrquge a une sensibilité haute et détecte
. - ] P . out signal analysant lamplitude et la frequence.
+ et- reil nn rt séri it étre fonction
f’j et ) d:s m ells COI ?,Ctes,a_u po tdsel,_e dt:"t (:t e fonctio CONFIGURATION SECTION HYPERFREQUENCE (uniquement OUTSPIDER DT)
u type de systeme, selon I'expérience de I'ins ateur. DIP 3| OFF |REGLAGE USINE Dans cette configuration, la section hyperfréquence effectue une analyse
B OR N E S DIP 4| OFF digitale du signal.
— - - DIP 3] ON JAPPROCHE D ans cette configuration, la section hyperfréquence analyse le signal et considére
+ Positif d'alimentation 12 V DIP 4| OFF uniqguement les mouvements d'approche en direction du détecteur.
P.ort sé ri.e RS485 . ) » ) i DIP 3] OFF |ELOIGNEMENT D ans cette configuration, la section hyperfréquence analyse le signal et considére
DA Sifonctionnement a relais, le port série est inactif i i DIP 4| ON uniquement les mouvements d'éloignement du détecteur.
DB Si fonctionnement a BUS, a connecter a l'entrée dédiée aux satellites XSATHP ou
directement au port série 485 de la centrale prédisposée DIP 3 ON JAUCUN Dans cett? confi.gluration,lla section hyperfréquence détecte tout mouvement
NG tif d'alimentation 12 V DIP 4 ON |CONTROLE analysant l'intensité et la fréquence du signal.
c9a FONCTIONNEMENT DETECTEUR (uniquement OUTSPIDER DT)
C Sortie d'indication d'alarme. Contact C - N.C. (normalementfermé) géré par OFF AND L'alarme se déclenche uniquement quand toutes les 2 sections (infrarouges et
NC microprocesseur hyp erfré quences) détectent un signal ad équat.
- . - ; - - o SECURITY
T Sprhe d'indication d'anti sabotage. Contact C - N.C. (normalement fermé) géré par DIP 5 ON (déconseillé pour Le détecteur fonctionne en OU intégratif, et déclenchera une indication d'alarme
T microprocesseur l'utilisation en méme lorsqu'une section unique détecte une série de signaux opérants.
extérieur
AM Sortie d'indication d'antimasquage. Contact C - N.C. (normalement fermé) géré par Xtérieur)
Al microprocesseur DIP 6 -DIP 7 -DIP 8 NON UTILISE
B Entrée qui permet au détecteur d'avoir une référence d'état de la centrale. Pour gérer cette NB : par défaut, les DIP SWITCH sont tous positionnés en OFF
information, lorsque la centrale est Mise Hors Service, cette sortie doit apparaitre fermée
sur un positif. SW2 - FONCT|ONS
gaq_sszﬁg%;o;ii.tion, le détecteur se comporte comme suit : ; ON DEFAULT connexion par DIP/ RELAIS
: OFF connexion par PC/BUS
* Le relais d'alarme reste fermé —
* Siune alarme est déclenchée, le led et le buzzer s'active. 2 ON DEFAULT B r activé
OUTSPIDERDT: OFF Buzzer exclu
. Le relais d'alarme reste fermé 3 ON DEFAULT Led rouge actif Alarme
« L'hyperfréquence est désalimentée (uniqguement dans le cas ol - dans le logiciel HPWIN OFF led rouge exclu Alarme
- l'option " Mémoriser toutes les alarmes " est active, I'nyperfréquence continue de 4 ON DEFAULT led vert actif hyperfréquence
fonctionner normalement) OFF led vert inactif hyperfréquence
*« Quand une alarme est déclenchée, le led etle buzzer ne s'activent pas (uniquement dans 5 ON DEFAULT led jaune actif antimasquage
le cas ou - dlans le logiciel HPWIN - l'option " M?morisertlolute‘s les alérmes " est aptive ou OFF led jaune inactif antimasquage et lentille sale
?Ounectlli;22::22::12T;emn;n%n mode " SECURITY " est choisi, I'hyperfréquence continue de o ON entrée AUX active le relais d'alarme
| r . n
- AUX active le rel It
F Sortie pour l'indication de défaut pour lentilles sales. Cette borne fournit un négatif OOFNF g:izﬂg tfaontre;ienum.?r(‘:lve e e?.ls de sabotage
transistorisé dans le cas ou le circuit d'antimasquage détecte une augmentation du signal 7 nc.o a ' asque active
réfléchi prolongé dans le temps. OFF fonction antimasque exclue
AUX Avec dip-switch 6 en ON, le déséquilibre de cette entrée active le relais d'alarme. 8 ON DEFAULT gest!on entn?e AUX ha'bllltez.a. i
Avec dip-switch 6 en OFF, le déséquilibre de cette entrée active le relais sabotage (a OFF gestion entrée AUX déshabilitée

utiliser pour la connexion du circuit antiarrachage)
Entrée AUX a I'égard de négatifs

IMPORTANT : dans la modalité BUS, les fonctions configurables au travers des DIP SWITCH SW2 ne peuvent
pas étre modifiées par ordinateur a I'exception de la fonction antimasque (DIP7)
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Batterie OUTSPIDER PA WS(UB) et OUTSPIDER DT WS(UB ' - -
| (UB) (UB) Dip Switch OUTSPIDER PAWS et OUTSPIDER DT .
NOTE: OUTSPIDER PAWS(UB) et OUTSPIDER DT WS(UB) o)
sont fournis avec la batterie lithium 3.6V 8.5Ah (mod. C
Size) complete de petit cable terminé en connecteur Amp. FUNCT'ONS
Pour alimenter le capteur, insérer le connecteur Amp de la
batterie sur la référence appropriée placée sur la partie DIP SWITCH SW 1:
inférieure du capteur comme indiqué sur la figure et placer la ON | OFF
batterie sur l'arriere de la carte. » Adresse capteurs: Suivre la procédure d'acquisition des capteurs radio décrite dans
N.B. Les versions “U’ ne sont pas fournies avec la batterie. PRISE EMPL’\CEMENT DIP1 -3 I(al\:;:::‘r;;affuﬁl::ua:sI;eDrliczztregNalixguaelieduc;n;e)nt etre relies les capteurs.
BATTERIE BATTERIE - - — P -
DIP 6 Active USB - Il n’envoit pas Survie Inactive USB (Default)
Bornes et Jumper OUTSPIDER PAWS(UB)(U) e OUTSPIDER DT WS(UB)(U)' DIP7 |Active Buzzer (Default) Inactive Buzzer
DIP 8 Active Led Rouge (Default) Inactive Led Rouge
SISEASIS RIS Bornier présent uniquement sur
Tr 11 8764321  OUTSPIDER PAWS UB(U) et OUTSPIDER DT WSUB(U) DIP SWITCH SW 2:
@ Borne Surla borme " + ?eislzgtp::snsible Tappliquer un positf ON Le capteur fonctior‘me surla ‘base _des paramétre_s_ dé_finis par D'IP
@l S compris entre 3,0 ’et 3,6 V pour alimenter la carte de 2,3et7 duSW 2 n'est pas d'examiner toute modification apportée
I'OUTSPIDER WS (si le modéle sans batterie " U " est DIP 1 parle PC (Default)
utilisé) OFF Le capteur fonctionne sur la base des réglages effectués via PC
1 "+ ) _ ouencore _ . ne considere pas toutes les modifications apportées par DIP 2,3
of Positif Il est possible de I'utiliser comme sortie d'alimentation t 7 de la SW 2 banques
) @ pour un émetteur externe (si le modele utilisé estle " UB " = d
e O o0 avec batterie) SENSIBILITA' SEZIONE IR
NB : dans tous les cas, le détecteur effectue un controle DIP 2 | OFF|REGLAGE USINE Dans cette configuration, la section infrarouge a une sensibilité
D sur le niveau de la batterie OFF par défaut (étudiée pour une utilisation classique) et effectue une
S3 [Eum)1 2 Né"g-"atif Borne d'alimentation négative DIP 3 analyse digitale_ des_3|gnaux. : : ___
D O 3 Tamper/ [Conast C-NFINO (Voir S4) d'ndication antiouverture ot DIP 2 ON |BASSE Dans cette conflgura‘tlon, la SeCtIOI:l infrarouge a une sensibilité
1 Sabo':a e |antiarrachage (borne TT) basse par rapport a celle par défaut et effectue une analyse
N g g DIP 3 OFF digitale des signaux plus sévére par rapport a celle par défaut et
@ g Alarme |Contact a relai C-NF/NO (voir S3) d'indication d'alarme considére une double impulsion.
S O 0 - - - 3& 3 Tindicat pDIp 2| OFF|MOYENNE Dans cette configuration, la section infrarouge a une sensibilité
7 Anti g‘ca)rr:ttiarﬁetzsaquzlgaé gt/-c:‘luFblgtt?ari(;?ngsgezt)ar??odnlftic?n éEO::éCgalalgg DIP ON moyenne par rapport a celle par défaut et effectue une analyse
%ﬁ 8 masquage des DIP 4 et 7 de SW2. Il s'active de maniére impulsive 3 digitale des signaux plus sévére par rapport a celle par défaut.
Batterie | o5 une indication d'alarme. ' DIP 2| ON |HAUTE Dans cette configuration, la section infrarouge a une sensibilité
DIP 3] ON haute et détecte tout signal analysant 'amplitude et la fréquence.
T T . PO
S2 §%1. 1 | I u Entree_non eqwllbr?e (C - NF) pour le branchement de OFF |Uniquement Controle de batterie désactivé
I’_eve_ntue_el antisabotage présent sur Ig rotule. Ogvert, il tran§met DIP 4 [ON |Outspider mod. UB Taoive lo coniole do 1 batorio
Ilndlcgtlo_n d_e sabotage toutes les mlnutes_ en\/lro_n ‘?t empéche etU La signalisation de batterie basse sera associée a la sortie n°7
toute indication d’alarme, cela se produit aussi si le bouton
d’indication du couvercle placé sur la carte méme reste ouvert. ANTIMASK
S3 [&1'11 S1 DIP 7 |OFF Inactive ANTIMASK (Default)
ON Active ANTIMASK
La signalisation de antimask sera associée a la sortie n°7
Cavalier P osition Description FUNZIONAMENTO
s1 Fermé D és_a ctivel‘erntré e TT OFF il suit les configurations du DIP8
Ouvert Active l'entrée TT DIP 5 ON |et DIP8=OFF le temps du blocage du capteur, aprés la transmission d’une
s2 1-2 Relai antimasque avec contact C/NF au repos alarme, est fixe sur 3 minutes.
2 -3 Relai antimasque avec contact C/NO aurepos OFF|CONSOMMATION Aprés une transmission d’alarme, le détecteur continue d’analyser
— s3 1-2 Rela! alarme avec contact C/NF au repos DIP 8 REDUITE 'espace environnant mais n’effectue plus de transmission
2 -3 Relai alarme avec contact C/NO au repos supplémentaire, ou alors uniquement aprés une période de 3
321 sa 1-2 Rela! sabotage avec contact C/NF au repos minutes durant lesquelles il ne détecte rien.
[mm w1 2 -3 Relai sabotage avec contact C/NO au repos ON [CONSOMMATION détecte et transmet les alarmes sans périodes d'inhibition
S4 Par défaut, les cavalier S2,S3 et S4 sontdans les positions 1-2 NORMALE (D efault)
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[Fonctionnement détecteur OUTSPIDER PA et OUTSPIDER DT'

Les capteurs peuvent étre branchés en mode DIP/RELE’ ou en mode PC/BUS:
Mode RELAIS (SW2 avec DIP 1 en ON).

La connexion du détecteur a la lentille se fait
de maniére classique, en utilisant les bornes

e . Trimmer pour le
correspondantes aux différentes fonctions. P

La programmation se fait par les 2 bancs de reglag’e de la
, h . portée de
dip switch présents sur la carte. , i
hyperfréquence,

Dans cette modalité de fonctionnement, le
bus série RS485 est désactivé. La connexion
USB reste active, mais, par le logiciel HPWIN,
la programmation n'est pas possible, mais

augmente dans le
sens horaire.

|Modu|e USB-OUT h
————

Connecteur pour la connexion du module USB-OUT (article 1135105) pour la

gestion directe du détecteur par ordinateur.

Avec l'adaptateur USB-OUT, il est possible de connecter
directement le détecteur a 'ordinateur pour la gestion par le
logiciel HPWIN.

Dans la modalité PC / RELAIS : au travers de cette
connexion, il est possible de visualiser la configuration
effectuée par dip-switch, visualiser le fonctionnement réel
du détecteur et télécharger sur 'ordinateur les derniers 1920
événements.

uniquement la visualisation de I'état du détecteur.

Modalité BUS (SW2 avec DIP 1 en OFF).

La connexion du détecteur intervient exclusivement par
lalimentation et le port bus RS485. Les fonctions liées aux
différentes bornes restent activées.

=

Dans la modalité DIP / BUS : par cette connexion, il est
) possible de visualiser et de modifier la
configuration méme effectuée

précédemment par dip-switch, de

regler la sensibilité de
' lhyperfréquence, de visualiser le

fonctionnement réel du détecteur

La programmation peut intervenir par ordinateur par le logiciel
HPWIN ou, en suivant une procédure spéciale, il est possible
d'utiliser la méme méthode que la modalité a relais.

GIALLO

O O

et de télécharger sur 'ordinateur les
derniers 1920 événements.

Dans la modalité BUS, la configuration, méme si préalablement
décidée sur le détecteur par la modalité DIP SWITCH, peut étre modifiée par le logiciel
HPWIN.

Seuls la gestion des led et de la borne AUX ne peut étre modifiée par ordinateur, mais
exclusivement par les DIP SWITCH correspondants (1 -2 -3 -4 -5 -6e 8 du SW 2)

|Acquisition capteur OUTSPIDER PA WS et OUTSPIDER DT WS '
L

Suivre la procédure d’acquisition des capteurs radio décrite dans la centrale ou dans
le récepteur auxquels doivent étre reliés les capteurs.

Sur le capteur, configurer 'adresse radio choisie a l'aide des dip switchde 1 a 5 du
banc SWH1, brancher la batterie et effectuer une transmission de tamper.

. ATTENTION: pour pouvoir effectuer les tests du
détecteur, fermer totalement le couvercle. Afin de conserver la
connexion USB active, faire sortirle cable réf. USB-OUT en bas du détecteur,
a coté de la vis de fermeture du couvercle.

OUTSPIDER PAWS (UB) (B) et OUTSPIDER DT WS (UB) (B)

Pour brancher le senseur au PC il est nécessaire d’activer I'interface USB
grace au dip 6 de SW1, avant d’'insérer le cable de branchement entre le
PC etle capteur.

Une fois le dip 6 de SW1commuté sur ON, attendre environ 10 secondes
et ensuite brancher le cable au capteur etau PC.

Avec linterface USB active le capteur a une consommation conti-
nue d’environ 35 mA. Une fois aprés avoir fini de travailler avec le
PC, débrancher le cable USB et remettre le dip 6 de SW1 sur OFF
afin de mettre le capteur en marche normal a basse consommation.
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Adresse Détecteur ' |Antimasquage etlentilles sales .

Dans les modeles OUSPIDER PAWS, OUTSPIDER DTWS etdans les modeles | OUTSPIDER PA et OUTSPIDFER DT sont munis d’un circuit antimasquage, formé par un
OUSPIDER o N récepteur RX central et 4 émetteurs TX & infrarouge actifs positionnés sur les cotés des
PA , OUTSPIDER DT utilisés avec branchement en série (DIP 1 du SW2 sur | détecteurs PIR, qui détectent les obstacles placés en face du détecteur jusqu'a une distance
OFF), les DIP SWITCH du1 au 5 du banc SW1 sont utilisés pour donner une | de 5 cm.

adresse au senseur. _ Une alarme éventuelle, causée par une tentative de masquage dudétecteur, estindiquée par
Cependant, dans les OUSPIDER PA et OUTSPIDER DT aussi dans le Mode | je clignotement rapide du led jaune et l'activation de la sortie relais dédiée AM.

PC/ BUS il est possible d'utiliser temporairement les DIP SWITCH du SW 1
afin de configurer les deux sections comme si le mode DIP/RELE’ était

sélectionné. Fonctionnement
e e ;e |V —— — Antimask : quand le circuit Antimasque détecte
SW1 - ADRESSE DETECTEURS o@ un obstacle a moins de 5 cmde la lentille, un retard
Détecteur | DIP1| DIP2| DIP3| DIP4| DIP5| Détecteur| DIP1| DIP2| DIP3| DIP4| DIP5 :I TX TX < de 20 secondes environs’active avantde lindiquer.
1 ON| ON| ON| ON | ON 17 ON| ON| ON | ON | OFF O °O O Si, a la fin de ce temps, 'obstacle est toujours
2 oFEl onl on| on | oON 18 oFFl on| on | oN | oFF présent, le relais d'antimasquage AMs’active et le
3 oNloFFl on | o | ON 19 ON | OFFl ON | ON | OFF I RX LED jaune clignotement lentement.
4 |oFF|oFF[ON| ON[ ON| 20 |OFF|OFF| ON| ON | OFF O Tant le LED que le relais est remis a 0
automatiquement a la 1°© alarme du détecteur.
5 ON] ONJOFF] ON| ON 21 ON| ON | OFF| ON | OFF o NB : cette fonction ne prémunit pas tout de méme
6 OFF| ON J OFF| ON | ON 22 OFF| ON | OFF [ ON | OFF @ que le détecteur ne puisse pas étre masqué.
7 ON |oFF| oFF| oN| ON| 23 ON | oFF [ oFF | ON | OFF O 30 -
8 oFel orel orel on | ON 24 oFr | oFr| oFr| oN | oFF f TX TX Lentilles sales : quand le circuit d'antimasquage
9 oNl onl oN | oFFl ON 25 ONITONTONIOFF|OFF| I — — — — ———————- - détecte que la moyennle dedla valeur du signal
mémorisé en un certain laps de temps a subi une
10 OFF ] ON { ON [ OFF | ON 26 OFF | ON [ ON | OFF | OFF variation de 20% environ, la sortie F s’active et le
1" ON | OFF| ON | OFF| ON 27 ON | OFF| ON | OFF | OFF led jaune clignote lentement.
12 OFF | OFF| ON | OFF| ON 28 OFF | OFF | ON | OFF | OFF
13 ON | ON | OFF| OFF| ON 29 ON | ON | OFF | OFF | OFF Pour arréter l'indication de Lentilles Sales,
14 oFf| oN | oFr| oFe| ON 30 ofel oN | oFel oFe| oFF enlever etredonner 'alimentation au détecteur,
15 | ON| OFF| OFF| OFF| ON| 31 | ON| OFF | OFF | OFF | OFF apres avoir nettoyer les lentilles.
16 OFF | OFF | OFF | OFF| ON 32 OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | | Premiere alimentation
Pour faire cela il est suffisant de: A la premiére alimentation, le circuit d’antimasquage effectue une autorégulation.
Durant cette phase, il est essentiel que le couvercle soit normalement installé
1. Configurer les DIP SWITCH selon la configuration souhaitée. pour permettre au détecteur de se réguler sur la valeur correcte.
2. Placerle DIP SWITCH 1 du SW 2 en position ON.
3. Remettre le DIP SWITCH 1 du SW 2 en position OFF. Précautions
4. Placer les DIP SWITCH du SW 1 en fonction de I'adresse a assignerau | —
capteur. Garder propre la lentille du détecteur de toute poussiére o d’autre matériel filtrant qui
pourrait altérer son fonctionnement.
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Fonctions spéciales

Grace au logiciel pour ordinateur HPWIN, il est possible d’utiliser au mieux la potentialité de la technologie digitale.
HPWIN permet pour chaque détecteur :

Vérification:

-Graphique signal des 2 infrarouges (sélectionnable) 0

+Graphique signal hyperfréquence (Mod. Outspider DT et DT WS(UB)(U))
(sélectionnable) L e

+ Graphique signal antimasque (sélectionnable

. Etatpso?tie ale?rme ot sabo?age( ) L Activation de la connexion USB/Téléphonique pour Iq

. Etat entrée AUX (Mod. Oustspider PA et Outspider DT) ) J_wsuallsatlon simultanée de I'état des détecteurs.

. Etat sortie antimasque

+ Etat sortie F (lentilles sales)

+ Etat hyperfréquence (alarme/repos)(Mod.Oustspider DT et DT WS(UB)(U))

+ Diagnostique détecteur (température, alimentation et type de connexion)

|—{Retour au menu principal

Activation de la connexion USB/téléphonique, pour la
|'visua|isation des réglages du détecteur

My PG LActivation de la connexion USB / téléphonique pour Ig
Ly — [visualisation et la gestion de l'historique des alarmes des
B —Ldétecteurs.

+ Historique alarmes avec plus de 1900 événements complétés avec date Fonction non gérée par le détecteur
et heure
+ Synoptique état des détecteurs pris séparément (connexion directe par

(Mod. Oustspider PA et Outspider DT)
+ Archive des enregistrements signaux des détecteurs

. _[|effectués manuellement par l'installateur

) —|Accés aux annotations personnelles pour le systéme |

Gestion:

+ Régulation de la sensibilité infrarouge

+ Modalité de fonctionnement hyperfréquence W, Pl e il S
+ Régulation sensibilité hyperfréquence (uniquement réduction) prps s (Activation de la procédure de mise a jour firmware pour le
+ Activation/exclusion fonction antimasquage s ) détecteur.

+ Modalité mémorisation alarmes

+ Enregistrement signaux

+ Sélectionner le mode de fonctionnement (Mod. Oustspider PA et Outspider DT) :
+ Mode AND
+ Mode SECURITY

+ Mise a jour firmware (impossible par RTC/GSM)

Une fois installé le logiciel de gestion, il est nécessaire de créer dans Données Centrales un « nouveau client » numérique et définir qu’il s’agit de BM HP
/ OUTSPIDER.
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A

Typologie de connexion pour la gestion avec logiciel HPWIN

Le détecteur peut étre connecté a l'ordinateur par :

lw :1 21 Pzan

3 Cornzden e RESXE
¥ Zarmesden UL

U1 one =5 won e (reodenil

Connexion USB

lw @1 21 rzamn

3 Cornzden e RESXE

v} Zonmsden LIS

10 Jcnm 1sd5g wen e [rrodasl
Zowrnior 0] |

Connaciar o contrale sy gt LS =4 appuyar e OF

¢+ Connexion série RS232 (non utilisé)
¢+ Connexion USB

+ Lignetéléphonique (Modem) (Mod. Oustspider PA et Outspider DT)

Ce type de connexion permet la connexion du détecteur a lordinateur par :

+ |’adaptateur modéle OUTUSB pour la connexion directe

¢+ Le port USB du satellite XSATHP auquel le détecteur Mod. Outspiser PA ou Outspider DT est
connecté par une connexion distante.

Pour effectuer la connexion :
1.  Sélectionner la typologie « connexion USB »
2.  Cliquer sur OK en bas et a droite de 'écran

Ligne téléphonique (modem) (Mod. Oustspider PA et Outspider DT)

Ce type de connexion permet la connexion du détecteur a lordinateur distant au travers

du modem tant sur ligne RTC que sur GSM. Dans ce cas, la gestion du détecteur peut

intervenir uniquement au travers du satellite XSATHP.

B o T

(0 Copw- o cads 7 22020

Pour effectuer la connexion : * firre- il
1. Sélectionner la typologie « ligne téléphonique (modem) » Gl nif Al o e
2. Sélectionner dans « port série » le modem connecté a l'ordinateur ou — si sélectionné Moee ko
«Montrer tous les ports » - le numéro du port série ou est connecté le modem.
3. Sélectionner la valeur 9600 dans « bit par seconde » N T ITT— B[] e ek 0
4. Insérer dans « numéro de téléphone » le numéro a appeler.
5. Appuyer sur OK en bas et a droite de 'écran Hpuseew:  Fi - eI T
B T Lol el gl DRSS P B Fl Lzmnecece Haogsd
a. Si loption « saut de répondeur » est activée (I'ordinateur effectue un 1° appel avec
une sonnerie unique, raccroche et rappel aprés quelques secondes), le sous menu « NB : ce parameétre apparait EETEIy prar ey

option de saut de répondeur» apparait, ou ilest possible de régler combien de secondes

doit durer la 1% sonnerie avant de raccrocher.

uniquement si 'option « saut

) Tod 4 s roniE, rascischs spE
de répondeur » est active.

b. Si l'option « demander rappel » est activée, une fois que lordinateur a effectué la |
connexion téléphonique avec le satellite XSATHP, il coupe la communication et attend le

rappel de la part du satellite méme.
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Gestion détecteurs

L'accés a ce menu impose le choix d'un type de connexion.

1. Suivre la procédure selon le type de connexion a effectuer.

NB : s’il s’agit d'une connexion en USB, il sera peut étre demandé linstallation des drivers pour la reconnaissance du périphérique. Si les drivers ne sont pas
reconnus automatiquement, il est nécessaire de spécifier au systéme opératif le parcours suivant : C:\\Programmes\Xwin\Driver\ et de sélectionner le
fichier stmcdcAVS.inf.

2. Sélectionner l'adresse du détecteur et/ou du satellite sur HPWIN, puis sélectionner « connecter ».
NB : une fois la connexion établie, le modéle et la version firmware du détecteur sera
visualisée. En plus, la visualisationen temps réel des informations correspondant au détecteur
pourront étre vérifiées, en commengant par le signal actuel jusqu’aux informations sur
I'état des sorties ; il sera possible aussi d’effectuer des variations de paramétre de OUTSPD DT 1.0p3 2770771001 16:54 )
fonctionnement et de synchroniser la date et 'heure avec celle de l'ordinateur.

Chow Satalite ! Datacteur

Régler la date et I’heure

Ce réglage est important pour la gestion de I'historique des événements du détecteur.

Sélectionner « aligner heure ».
L — T‘I_.' Btrn L doiahmrs dopirobave e a0 G008 8500 12,20
03(08/2010 12.27 [ Allinea ora h 9 , , , .
- 9 —— — Confirmer avec « OUIl » pour synchroniser la date et 'heure avec celle de l'ordinateur.
| ] | 4] | |

Visualisation parameétres

Ces paramétres permettent de faire voir :
Température Compensation lliemiEliam Température : indique la température de fonctionnement du détecteur.
mC BUS 13.59v Comp : indique le type de connexion (BUS ou RELAIS) et donc la position du DIP 1 de SW2.
Alimentation : indique l'alimentation présente au niveau du détecteur

Etat sorties

Cette section indique I'état du détecteur, les led correspondant passent du vert au rouge lorsque :
Alarme  Sabotag AL Antimazk.  Lentiles  microonda Alarme : si le détecteur est en alarme
2] 2] 2] 2] 8 e Sabotage : si le détecteur est sabote
Aux : si 'entrée auxiliaire du détecteur est activée et ouverte
Antimask : si le détecteur est en alarme antimasquage
Lentille : si le détecteur détecte des conditions de lentilles sales
Hyperfréquence : si la section hyperfréquence est en alarme (Mod. Outspider DT et Qutspider DT WS(UB)(U)).

-85 -




Gestion des parameétres

Dans cette section, il est possible de faire varier les paramétres du détecteur (voir table SW1 — fonctions et tables SW2 — Fonctions) :

Ecran Outspider DT et Outspider DT WS(UB)(B)

Sensibilité OutSpider : sélectionner la sensibilité de la section infrarouge

sensibilte Dutspider Fonction hyperhiéquence Mode hyperfréquence : sélectionner la modalité de fonctionnement de 'hyperfréquence
Haut ¥ | | Aucun contrdle & On/Off antimasquage : gestion de la fonction antimasquage

On/Off anti-masquage Memarizza allarmi sempre Mémoire alarme toujours (seul Outspider DT) : mémorise toutes les alarmes ou
an w || On v uniquement celles lorsque le systéme est Mis En Service

: - N Modalité alarme OutSpider : sélectionne le mode de fonctionnement du détecteur
Mod. Alarme OutS pider A DI Al e = % sensibilité hyperfréquence : réglage de la sensibilit¢ de I'hyperfréquence (par le
And [Confimation) b y, logiciel, il n'est possible que de diminuer par rapport a la valeur décidée par le trimmer
RV1 du détecteur).

Ecran OutSpider PA et Outspider PA WS(UB)(U)

Sensibilite DutSpider On/OH artimasquage Sensibilité OutSpider : sélectionner la sensibilité de la section infrarouge

Haut hd On ¥| On/Off antimasquage : gestion de la fonction antimasquage

Mémoire alarme toujours (seul Outspider PA) : mémorise toutes les alarmes ou
uniquement celles lorsque le systéme est Mis En Service

temarizza allarmi 2empre
On W

NB : par le logiciel, il n'est pas possible de faire varier les paramétres correspondant a 'entrée AUX et a la gestion des led.

Enregistrement :

LD

Le bouton « REC » permet a linstallateur de commencer l'enregistrement sur ordinateur de tout ce qui peut arriver au
détecteur. Toutes les indications seront enregistrées directement dans une librairie résidant sur l'ordinateur, consultable a
loisir. Cette fonction est particulierement intéressante quand il est utile de vérifier la zone de détection du détecteur ou de
vérifier son comportement.

Le bouton « STOP » arréte 'enregistrement.

fawogistrament taw - fovipe aao note

Il est demandé d’insérer un commentaire, qui servira pour distinguer les différents fichiers de la
librairie d’enregistrement.
| Pour le visionner, il faut consulter « ’archive » et sélectionner le fichier.

[ spsidsi s

Ok
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Fonction oscilloscope

Cette application permet de vérifier en temps réel les signaux du détecteur :
Cehele e femas ! ) e B Tome onu 302 Echelle des temps : sélectionner I'échelle des temps sur 'axe des ordinaux

=R o Trace a voir : activer/désactiver la visualisation des courbes.

J
Loz i wmim W]

Signaux :
Ligne blanche
T L Ligne rouge (R) : indique le signal de l'infrarouge correspondant a la partie
M inférieure de la cible.
Ligne blanche (B) : indique le signal de I'infrarouge correspondant a la
partie supérieure de la cible.
Ligne jaune (J) : indique le signal de I'hyperfréquence (Outspider DT et
Outspider DT WS(UB)(U))
Ligne verte (V) : indique le signal du circuit antimasquage

NB : OutSpider PA et Ouspider PAWS(UB)(U), pour cacher le signal de I'Infrarouge inférieur , il est nécessaire de retirer le pointage tant de la partie Rouge
que le la partie Jaune (G), tandis que pour cacher le signal de I'infrarouge supérieur , il suffit d’enlever le signe sur 'emplacement Blanc (B).
OutSpider DT et Outspider DT WS(UB)(U) : les indications correspondent aux procédures exactes

Signal de la section infrarouge (ligne rouge et ligne blanche) :

Toutes les 2 sections infrarouge ne détectent pas de signaux.

o Dans la premiére partie du diagramme, seul 'infrarouge qui lit la partie

supérieure de la cible (ligne blanche) détecte un signal. La section infrarouge ne
génére pas d’alarme.

9 Dans la seconde partie du diagramme, seul I'infrarouge qui lit la partie inférieur

de la cible a détecté un signal (ligne rouge). La section infrarouge ne génére pas
d’'alarme.

Pour un fonctionnement adéquat des 2 sections infrarouge, trouver
Iinclinaison correcte du détecteur, de telle sorte que les 2 signaux, en
effectuant une traversée de la zone protégée, soient pratiquement égaux.

':_IIII = h a0 5
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o Les signaux détectés par les 2 infrarouges ne correspondent pas. La section

infrarouge indique 'alarme uniquement si le signal dépasse un certain seuil et si le
détecteur est réglé sur la configuration HAUTE.

g Les 2 infrarouges retournent au repos.

9 Les signaux détectés par les 2 infrarouges sont similaires. Dans ce cas,

quelque soit la configuration, dans le cas ou le signal dépasse un certain seulil, la
section infrarouge génére lalarme.

Signal de la section hyperfréquence (ligne jaune (J)), uniquement OUTSPIDER DT et OUTSPIDER DT WS(UB)(U) :
I N .

o Dans la 1% partie du diagramme, 'hyperfréquence ne détecte aucun

mouvement.

9 Dans la 2" partie du diagramme, I'hyperfréquence détecte un

mouvement.Dans ce cas, cela pourrait générer une alarme si configuré en
mode SECURITY.

R Signal de la section Antimasquage (ligne verte) :

AR
| ]

o Le circuit antimasque détecte un signal de fonctionnement régulier.

9 Le circuit antimasque détecte une variation de signal du a un obstacle

positionné devantla lentille.

e Une fois 'obstacle retiré, le signal retourne a sa valeur initiale.




Signaux enchainés Infrarouges et hyperfréquence

o Tant la section infrarouge que celle hyperfréquence détectent un léger

bruit de fond, insuffisant pour générer une alarme.

Vue générale

L’accés a ce menu impose le choix du type de connexion :

1. Suivre la procédure en fonction du type de connexion a effectuer.

NB : s’il s’agit d’'une connexion en USB, il sera peut étre demandé I'installation des drivers pour la reconnaissance du périphérique. Si les drivers ne sont pas reconnus
automatiquement, il est nécessaire de spécifier au systéme opératif le parcours suivant : C:\Programmes\Xwin\Driver\ et de sélectionner le fichier stmcdcAVS.inf.

2, Sélectionner 'adresse du détecteur ou du satellite sur HPWIN puis cliquer sur « connecter ».

NB : dans le cas d’'une connexion a un détecteur USB, son état en temps réel serait visualisé, mais si nous sommes connectés au travers d'un satellite XSATHP, I'état en
temps réel de tous les détecteurs actifs connectés au satellite méme sera visualisé.

Eléments visualisés

o Adresse du détecteur (non géré en USB) OutSpider PA et OutSpider DT et
* Réglage date et heure du détecteur Ouspider PAWS(UB)(U) Ouspider DT WS(UB)(U)
¢ Tension d’alimentation .
o Température dans le détecteur [y porarsons + | Clepmstivad | Ea— # [Twgmrmend
o Etat dudétecteur: ;".J‘,-’f‘j:':'u"l'ilu ?H:nmnfb!
« OUTSPIDER PAet PAWS(UB)(U): sabotage — alarme — antimasque in e itnthens L | i 3 ot e Dittethens L [ VAT 19,440
¢ OUTSPIDERDT et DT WS(UB)(U): sabotage — alarme générale — el E"'_'Fm:i: e ;i#l:r:::
antimasque — alarme section e dflurnn SR Pllarime
hyperfréquence. MLy | A AT BRI U L LT el e
Lo ninwi Eigname ) Lo ninwi Eigname )
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Librairie des signaux

L’accés a ce menu impose le choix du type de connexion :
1. Suivre la procédure en fonction du type de connexion a effectuer.

NB : s’il s’agit d’'une connexion en USB, il sera peut étre demandé I'installation des drivers pour la reconnaissance du périphérique. Si les drivers ne sont pas reconnus
automatiquement, il est nécessaire de spécifier au systéme opératif le parcours suivant : C:\Programmes\Xwin\Driver\ et de sélectionner le fichier stmcdcAVS.inf.

2, Sélectionner 'adresse du détecteur ou du satellite sur HPWIN puis cliquer sur « connecter ».

Une fois en liaison avec le détecteur, il sera possible d’accéder a la librairie des événements d’alarme mémorisés dans le détecteur.

Procédure de téléchargement des données

S 1. Sélectionner le satellite — détecteur
a 9 VAT AR A SR 0 détecteur courant »

2. Définir le nombre d’événement d’alarme a télécharger (avec
S e : ':I.,_.F.r_.” ain e ma b e
iepome e A2

: « satellite courant » - «

G, IR & un maximum de 1920).
3. Démarrer le processus : cliquer sur « télécharger liste

W wayy gy .
R R R UL 9 ""‘ ¥ ,| | -9 enregistrement »
(N BB Z 5 L x . A
v | e 4. Le§ evengments apparalssent’, avec en plus leur numéro
e T e by d’enregistrement, la date et 'heure.
o Tharte o TP el 11 BY0E 1Y 0T =10E]
| WEE s e
Tk Mo, [280

Procédure de visualisation des signaux

limis s disslcss

5. Cliquer sur « montrer signal » : le logiciel téléchargera les informations depuis le
détecteur.

La visualisation est complétée par certaines informations mémorisées au moment de
Falarme :

Température — tension d’alimentation — signal d’alarme section infrarouge — signal
d’alarme de la section hyperfréquence — signaux de I'alarme antimasque

6. Appuyer sur OK pour fermer I'écran

NB : les fonctions « alarmes » et « alarmes intempestives » dans I'écran « options
Copier dans la librairie » ne sont pas gérées.

leiir| G o B
e 1 ||.I'l-\.-\."|.'- =i
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Archives

L’archive des enregistrements permet de visualiser les signaux enregistrés par 'installateur sur l'ordinateur, avec la procédure 8

d’ « enregistrement » décrite dans le chapitre « gestion détecteurs » —
En entrant dans cette archive, onaccéde a une base de donnée oules différents fichiers sont sauvés avec date et heure, -
description et durée de 'enregistrement. _E

Procédure d’accés aux données
1. Sélectionner « archives »
2. Sélectionner le fichier a importer
3. Pour découvrir 'ensemble de la trace surl'oscilloscope, faire glisser le curseur qui se trouve sur la partie inférieure.

Renseignements

Dans cette section, il est possible d'importer une image qui pourra rappeler —par exemple — ou sont installés les détecteurs. Il est posoia ancel dincdrgoglogy
annotations sur la partie de champ éditable.

Procédure d’accés
1. Cliquer sur « Renseignements » E” 9
2. Sélectionner « changer image ... » pour importer une image.
3. Sélectionner « sauver » pour confirmer

Mettre a jour firmware — 9

Dans cette section, il est possible de mettre a jour le firmware du détecteur. Cette procédure est conseillée dans le cas ou une
nouvelle mise a jour est disponible.

Sur le site, une section dédiée au téléchargement (DOWNLOAD) existe a la page (http.//www.avselectronics.com/PHP/login.php)

Procédure d’acceés

2. Alécran « Périphérique a MaJ », sélectionner « BM HP/OutSpider »

3. Sur le menu « satellite », sélectionner « Mettre a Jour » et au menu « périphérique a Mettre a Jour » sélectionner «
Dispositif 1 »

4. Sélectionner le fichier a importer et confirmer.

5. Attendre la fin de 'importation du nouveau firmware, indiqué par « Please disconnect cable USB... »

—
T
—
—_—
1. Sélectionner « Mettre a jour firmware » —

Pour réinitialiser le détecteur, sila liaison est directe au travers de 'adaptateur Modéle USB-OUT, il est nécessaire de le déconnecter
du cable USB. Si par contre, il est connecté par le satellite XSATHP, il est suffisant de fermer 'écran du programme.
Durant la Mise a Jour, le led jaune et rouge du détecteur clignotent alternativement.
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WI1Aus electronics

INFORMATIONS EN CONFORMITE AVEC LA DIRECTIVE 1999/5/CEE (R&TTE)

Le produit objet de la présente déclaration est conforme aux prescriptions fondamentales de la Directive 1999/5/CEE (R&TTE) sur les appareils

radio-émetteurs de faible puissance et sur I'utilisation des fréquences de spectres radioélectrique, en accord avec la recommandation CEPT

70-03

Marque AVS ELECTRONICS
Modéle OUTSPIDER DT
Fréquence de travail 10,525 Ghz

Type d’alimentation Courant continu
Tension nominale 12V =

Courant nominal

77 mA (en alarme)
65 mA (au repos)

Pays de la communauté européenne ou il est
destiné a étre utilisé

ITALIE, BELGIQUE, FRANCE, GRECE, PORTUGAL, POLOGNE, HOLLANDE,
ESPAGNE, BULGARIE, CHYPRE, DANEMARK, HONGRIE, ISLANDE, IRLANDE,

Date

1 juillet 2010

MALTE, NORVEGE, LUXEMBOURG

-92-




-

B Ll bl =L

WIAUS electronics

INFORMATIONS EN CONFORMITE AVEC LA DIRECTIVE 1999/5/CEE (R&TTE)

Le produit objet de la présente déclaration est conforme aux prescriptions fondamentales de la Directive 1999/5/CEE (R&TTE) sur les appareils
radio-émetteurs de faible puissance et sur l'utilisation des fréquences de spectres radioélectrique, en accord avec la recommandation CEPT

70-03
Marque AVS ELECTRONICS
Modele OUTSPIDER PA WS

Fréquence de travail

868,350 (transmission radio)

Type d’alimentation

Courant continu

Tension nominale

36V=

Courant nominal

50 mA (en alarme)
30 pA (au repos)

Pays de la communauté européenne ou il est
destiné a étre utilisé

ITALIE, BELGIQUE, FRANCE, ALLEMAGNE, GRECE, PORTUGAL, POLOGNE,
HOLLANDE, ESPAGNE, BULGARIE, CHYPRE, DANEMARK, HONGRIE, ISLANDE,
IRLANDE, MALTE, NORVEGE, LUXEMBOURG

Date

4 avril 2011

Tenir éloigné de la portée des enfants.

! ATTENTION !
Risque d’explosion si la batterie n’est pas remplacée de maniére correcte ; remplacer uniquement avec un modéle identique ou
équivalent a celuirecommandé par le constructeur.Ne pas ouvrir, ne pas recharger, ne pas placera de fortes températures, ne pas
exposer au feu.Ne pas abandonner les batteries usagées dans la nature, mais les porter dans les centres de collecte.

UTILISEZ LA BATTERIE AU LITHIUM 3.6V, TYPE MOD. C SIZE. c € @
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WIAUS electronics

INFORMATIONS EN CONFORMITE AVEC LA DIRECTIVE 1999/5/CEE (R&TTE)

Le produit objet de la présente déclaration est conforme aux prescriptions fondamentales de la Directive 1999/5/CEE (R&TTE) sur les appareils
radio-émetteurs de faible puissance et sur l'utilisation des fréquences de spectres radioélectrique, en accord avec la recommandation CEPT

70-03
Marque AVS ELECTRONICS
Modele OUTSPIDER DT WS
. . 10,525 Ghz (signal hyperfréquence)
Fréquence de travail 868,350 (transmission radio)
Type d’alimentation Courant continu
Tension nominale 36V=
Courant nominal 50 mA (en alarme)
30 PA (au repos)
Pays de la communauté européenne ou il est ITALIE, BELGIQUE, FRANCE, GRECE, PORTUGAL, POLOGNE, HOLLANDE,
destiné a étre utilisé ESPAGNE, BULGARIE, CHYPRE, DANEMARK, HONGRIE, ISLANDE, IRLANDE,
MALTE, NORVEGE, LUXEMBOURG
Date 4 avril 2011
I ATTENTION !

Risque d’explosion si la batterie n’est pas remplacée de maniére correcte ; remplacer uniquement avec un modéle identique ou
équivalent a celuirecommandé par le constructeur.Ne pas ouvrir, ne pas recharger, ne pas placera de fortes températures, ne pas
exposer au feu.Ne pas abandonner les batteries usagées dans la nature, mais les porter dans les centres de collecte.

Tenir éloigné de la portée des enfants.
UTILISEZ LA BATTERIE AU LITHIUM 3.6V, TYPE MOD. C SIZE.
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INFORMATIONS EN CONFORMITE AVEC LA DIRECTIVE 1999/5/CEE (R&TTE)

Le produit objet de la présente déclaration est conforme aux prescriptions fondamentales de la Directive 1999/5/CEE (R&TTE) sur les appareils
radio-émetteurs de faible puissance et sur l'utilisation des fréquences de spectres radioélectrique, en accord avec la recommandation CEPT
70-03

Marque AVS ELECTRONICS

Modeéle OUTSPIDERDTWS U

Fréquence de travail 10,525 Ghz (signal hyperfréquence)
Type d’alimentation Courant continu

Tension nominale 36V=

Courant nominal 70 mA (en alarme)

30 pA (au repos)

Pays de la communauté européenne ou il est [TALIE, BELGIQUE, FRANCE, GRECE, PORTUGAL, POLOGNE, HOLLANDE,

destiné a étre utilise ESPAGNE, BULGARIE, CHYPRE, DANEMARK, HONGRIE, ISLANDE, IRLANDE,
MALTE, NORVEGE, LUXEMBOURG
Date 4 avril 2011
! ATTENTION !

Risque d’explosion si la batterie n’est pas remplacée de maniére correcte ; remplacer uniquement avec un modéle identique ou
équivalent a celuirecommandé par le constructeur.Ne pas ouvrir, ne pas recharger, ne pas placera de fortes températures, ne pas
exposer au feu.Ne pas abandonner les batteries usagées dans la nature, mais les porter dans les centres de collecte.

Tenir éloigné de la portée des enfants.
UTILISEZ LA BATTERIE AU LITHIUM 3.6V, TYPE MOD. C SIZE.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

MODELE

OUTSPIDER PA

OUTSPIDER DT

OUTSPIDER PAWS
OUTSPIDER DT WS

OUTSPIDER PAWS UB
OUTSPIDER DT WS U

Portée maximale

15 - 23 meétres

15 - 23 meétres

15 - 23 meétres

15 - 23 métres

Hauteur d'installation
conseillée

da 1,50 a 2,70 mt

da 1,50 a 2,70 mt

da 1,50 a2,70 mt

da 1,50 a 2,70 mt

Conditions

H

Via Valsugana, 63

Curtarolo (Padova) ITALY

WI1RAus clectronics

Tel. 049 9698 411 / Fax. 049 9698 407
avs@avselectronics.it
www.av selectronics.com
Assistance technique :
support@avselectronics.it

138

— 0

—7

INSTALLATION ET MAINTENANCE DOIT ETRE

environnementales -25°C + +55°C -25°C + +55°C -25°C + +55°C -25°C + +55°C
Dimension (hxIxp) 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138
Batterie au lithium type C ) ) 36V = -85Ah 36V = -85Ah
SIZE
Tension nominale 12V = 12V = 36V = 36V =
d'alimentation 141
Tension minima _ _ _
d'alimentation 105V = 105V = ) 3V =
Tension maximale _ _ -
d'alimentation 15V = 15V = ) 36V =
Consommation au repos 53 mA 65 mA 30 pA 30 pA
Consommation en alarme 67 mA 77 mA 50 mA 70 mA
Absorption avec connexion
USB actifs - - 35 mA 35 mA
Canaux infrarouges par
détecteur simple 9 doubles 9 doubles 9 doubles 9 doubles
Signal émis par . i . i . i
Ihyperfréquence Type impulsé Type impulsé Type impulsé ~
Fréquence - 10,525 GHz 10,525 GHz 10,525 GHz g
Puissance RF irradiée -~ - -~
(ERP) - %, 14 dbm %, 14 dbm =, 14 dbm
Fréquence de transmission - - 868,350 Mhz -
Sortie d'alarme 1 (CINC) 1 (CINC) - 1 (Open Collector) v
Sortie sabotage 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector)
Sortie pour antimasquage 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector) A
Portée contact relais 12V = 500 mA 12V = 500 mA - -
Sorte F (lentilles sales) Oui Oui - - [ e W)
Signalisation lentilles sales Oui Oui - -
Entrée AUX Pour détecteur Pour détecteur \ /
supplémentaire ou | supplémentaire ou - -
sabotage sabotage
Entrée de blocage Oui Oui - -
Compensation thermique Oui Oui Oui Oui
Walk test Optique : led Optique: led Optique: led Optique: led fusibl
Acoustique : buzzer | Acoustique : buzzer | Acoustique : buzzer Acoustique : buzzer usible.
!_ennlles couverture 4 4 4 4
infrarouge
Degré de protection P 65 IP 65 P 65 P 65

FAITE PAR UNE PERSONNEL QUALIFIEE

L’alimentation doit provenir d’un circuit a trés basse
tension de sécurité et ayant les caractéristiques
d’'une source a puissance limitée protégée par

AVS ELECTRONICS S.P.A. se réserve le droit d’apporter des modifications a n’importe quel moment et sans préavis.
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: . SISTEMA DE CALIDAD
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OUTSPIDER PA OUTSPIDER PA WS

Sensor via radio
Sensor de doble infrarrojo pasivo de doble infrarrojo pasivo

para exteriores e interiores para exteriores e interiores

OUTSPIDER PA WS UB
OUTSPIDER DT OUTSPIDER PA WS U

Sensor de microonda y Sensor via radio universal
doble infrarrojo pasivo de doble infrarrojo pasivo
para exteriores e interiores para exteriores e interiores

OUTSPIDER DT WS UB
OUTSPIDER DT WS OUTSPIDER DT WS U

] Sensor via I adio ] ] Sensor via radio universal
de microonda y doble infrarrojo pasivo de microonda y doble infrarrojo pasivo

para exteriores e interiores para exteriores e interiores

ISTO777V3.4




Caracteristicas generales
+ OUTSPIDER puede conectarse del modo tradicional mediante contactos de relé o mediante serial RS485 al satélite XSATHP o directamente a las centrales predispuestas.

+ OUTSPIDER logra discriminar la intrusion de animales de talla intermedia (hasta unos 70 cms de altura aproximadamente) (PET IMMUNE)

+ OUTSPIDER PA y OUTSPIDER PA WS(UB)(U) estan compuestos por un doble infrarrojo, ideados para proteger tanto ambientes interiores como exteriores.

+ OUTSPIDER DT y OUTSPIDER DT WS(UB)(U) estan compuestos por un doble infrarrojo y por una microonda plana, ideados para proteger tanto ambientes interiores como exteriores.

+ OUTSPIDER PA WS y OUTSPIDER DT WS son detectores volumétricos de presencia, y llevan integrado un moédulo de transmision via radio de frecuencia unica compatible con
receptores y centrales AVS Electronics.

+ OUTSPIDER PA WS(UB)(U) y OUTSPIDER DT WS(UB)(U) son detectores volumétricos de presencia, dotados de bornera para la conexién a un médulo de transmision via radio externo.

+ OUTSPIDER PA WS y OUTSPIDER DT WS se alimentan con una bateria de 3,6 V de Litio. El modello U se suministra sin bateria

+ OUTSPIDER esta dotado de un microprocesador que efectia un analisis de las sefales digitales y las gestiona en funcion del modo de funcionamiento seleccionado.

+ OUTSPIDER esta dotado de un circuito especial que permite leer la temperatura y regula automaticamente la sensibilidad (Compensacion térmica), en funcién de la temperatura
ambiental.

+ OUTSPIDER esta dotado de un circuito que evita el bloqueo del microprocesador.

+ OUTSPIDER PA esta dotado de un zumbador y de un led para dar un aviso Optico-acustico (Walk Test) aunque esté aplicado el bloqueo en el sensor.

+ OUTSPIDER DT esta dotado de un zumbador y de una serie de led para dar un aviso Optico-acustico (Walk Test) solo si en el sensor no esta aplicado el bloqueo o esta programado
en modo Security.

+ OUTSPIDER PA WS(UB)(U) y OUTSPIDER DT WS(UB)(U) estan dotados de un zumbador y de un led para dar un aviso optico-acustico (Walk Te st)

+ OUTSPIDER esta dotado de un circuito antienmascaramiento compuesto por 4 led TX laterales y 1 led RX central capaz de sefialar incluso la presencia de suciedad en las lentes.

+* OUTSPIDER PA y OUTSPIDER DT estan dotados de una entrada auxiliar (AUX) para gestionar una entrada adicional de alarma o el circuito de antiarranque del sensor mismo

+ OUTSPIDER PA WS(UB)(U) y OUTSPIDER DT WS(UB)(U) estan dotados de una entrada (T T) para gestionar el circuito de antiarranque del sensor mismo

+ OUTSPIDER puede adaptar el campo de cobertura, en funcién de las exigencias, con la serie de lentes presentes entre las suministradas.

NOTA: DONDE NOAPARECE INDICADO EXPRESAMENTE, LAS INSTRUCCIONES SE REFIERENATODOS LOS MODELOS

Primera alimentacién

En la primera alimentacion, OUTSPIDER PA y OUTSPIDER DT permanecen inhibidos durante un tiempo de unos 60 segundos, durante los cuales los led amarillo y rojo, si estan
habilitados, parpadean alternativamente y el zumbador emite un aviso intermitente

En la primera alimentacién del OUTSPIDER PA WS(UB)(U) y del OUTSPIDER DT WS(UB)(U) es necesario dejar el sensor en estado de reposo con la tapa puesta unos 90 segundos
durante los cuales adquiere la sefial media de las distintas sefiales analdgicas que debe controlar. Es importante que la tapa esté cerrada para no falsear la media de la sefial de
antienmascaramiento y evitar que se realicen falsas detecciones a continuacion.

Premisa

Los modelos OUTSPIDER PA / OUTSPIDER PA WS(UB)(U) y OUTSPIDER DT / OUTSPIDER DT WS(UB)(U) son sensores proyectados para proteger areas externas donde las condiciones
meteoroldgicas, los elementos ambientales, los animales libres, etc. pueden determinar un riesgo elevado de falsas alarmas. A diferencia de los sensores convencionales, para
ambientes interiores, que generalmente solo entran en estado de alarma en funcién de la intensidad, o al maximo de la frecuencia de las sefiales detectadas, estos detectores para
exteriores analizan mucho mas meticulosamente las sefiales generadas por los sensores infrarrojos y por la microonda, considerando, ademas de los dos aspectos mencionados
anteriormente, elementos como el grado de semejanza y simultaneidad entre las dos sefiales analégicas (correlacién) y, en la versién de doble tecnologia, la presencia de la
microonda de una sefial caracterizada por un movimiento predominantemente en una direccién en lugar que de ida y vuelta (tipico de las oscilaciones: p. ej. plantas bajo la accién del
viento) y el grado de sincronizacién entre las sefiales de las dos tecnologias.

La elaboracion de estos datos, segun los algoritmos del software y los parametros programados por el instalador, permite establecer si un determinado conjunto de sefiales debe ser
considerado como una alarma o no. Por el hecho de haber un mayor numero de condiciones que deben cumplirse para que una sefial sea considerada como una alarma, es légico
suponer que este tipo de detectores presenta una menor «reactividad» que los de interiores, lo que no significa que tengan un alcance menor, sino que efectian una selecciéon mas
precisa de los estimulos que deben considerarse como alarmas validas. Por eso a veces el sensor tarde mas en entrar en estado de alarma que un sensor convencional, sobre todo
en las cercanias: esto se debe al hecho de que, de cerca, el intruso genera sefiales mas vagas y deformadas, dado que intercepta simultdneamente un mayor ndmero de radios y esto
hace mas dificil obtener un resultado positivo de la comparacion de las formas de onda. En efecto, este tipo de sensores responde mejor cuando el intruso se mueve a distancias
mayores, préximas al alcance maximo.

A fin de facilitar la funcion de este tipo de sensores, para garantizar la maximo semejanza posible entre las sefiales de los piroeléctricos, se aconseja regular la posicion del circuito
impreso en funcion de la altura de la instalaciéon, como indican las marcas presentes en la tarjeta, actuando después en la inclinaciéon de todo el sensor, mediante la union del estribo,
para regular la cobertura efectiva. De manera que no se debe acortar o alargar el alcance desplazando la tarjeta en el interior del contenedor, como suele hacerse en cambio en los
detectores para ambientes interiores con lente de Fresnel.
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Descripcion delfuncionamiento del sensor en modo «Default»

En este modo la seccion infrarroja discrimina las alarmas efectuando los siguientes controles:

+ amplitud y simetria de la sefial: la forma de onda debe superar unos umbrales minimos tanto en la direccion positiva como en la negativa; ademas, las anchuras de las semiondas
deben ser proporcionadas

+ el nivel de energia de la sefial debe ser superior a un valor minimo

los controles anteriores se realizan en dos infrarrojos de manera independiente el uno del otro.

+ comparacién de las sefales de los dos infrarrojos para evaluar su semejanza: las sefales producidas por los dos sensores de infrarrojos deben presentar una cierta correspondencia
en lo que respecta a la forma, la fase y la amplitud.

Este ultimo criterio a veces puede hacer descartar una sefial que un detector normal interpretaria como una alarma. No obstante, permite que el sensor tolere sefales de perturbacién

muy amplios sin entrar en estado de alarma, a condiciéon de que no estén correlacionados entre si.

La microonda en modo «default” efectia dos tipos de evaluaciones:

+ mide la intensidad de la sefial, que debe superar un nivel minimo establecido, y su frecuencia, que debe estar comprendida entre los limites de maximo y minimo

+ evalua el grado de direccionalidad del intruso, descartando las sefiales que presentan caracteristicas oscilatorias

También en el caso de la microonda, aunque en menor medida respecto al infrarrojo, es posible que algunas sefales, incluso intensas, sean descartadas porque no se caracterizan

por un sentido de movimiento definido. Cabe destacar que en modo «default» no se requiere que el sentido de movimiento del intruso se realice en una direccion especifica

(acercamiento o alejamiento), va bien cualquier direccién de movimiento a condicién de que sea definida.

La alarma general del sensor se produce cuando ambas tecnologias entran en estado de alarma.

Descripcion de los otros modos de funcionamiento

Si en el infrarrojo se elige la sensibilidad «media» o «baja», se obtiene un funcionamiento analogo al del modo «default» pero se aplican umbrales de decisiéon cada vez mas severos
en todos los parametros de la sefial que controla en sensor. La amplitud y la energia de la sefial deben ser mayores y la correlacion de las sefales debe ser positiva con un descarte
temporal entre las sefales mucho mas estrecho. Ademas, en la sensibilidad «baja» se requiere que el infrarrojo entre en alarma con dos impulsos en lugar de con uno solo.
Seleccionando en cambio el modo «alta» sensibilidad, se eliminan todos los controles de correlacion entre las sefiales y el andlisis se basa Unicamente en la intensidad y la
frecuencia, como sucede con los detectores convencionales. Es desaconsejable elegir este modo si el sensor esta instalado en un ambiente exterior. Sin embargo, puede utilizarse
si la instalacion se ha realizado en un ambiente interno.

En lo que respecta a la microonda, ademas del modo de funcionamiento «default», existen los modos «solo acercamiento» y «solo alejamiento» que, para entrar en alarma, imponen
que el movimiento del intruso se realice en una direccidn especifica, y el modo «ningun control», que desactiva la discriminacion del sentido de movimiento y hace funcionar el detector
en modo convencional, basandose Unicamente en la intensidad y la frecuencia de la sefial. Este ultimo modo esta desaconsejado para ambientes exteriores porque, en presencia de
plantas que se mueven bajo el efecto del viento, la microonda permanece casi siempre en estado de alarma. En ocasiones puede resultar necesario cuando el trayecto que debe
recorrer el intruso es muy corto (en caso de areas estrechas), en particular en combinacién con las lentes cortina o largo radio monolébulo. De todos modos se aconseja efectuar
pruebas minuciosas antes de decidir qué modo elegir y mantener siempre el modo «default» si funciona de modo satisfactorio. Se aconseja regular siempre con un potenciémetro la
sensibilidad de la microonda al nivel minimo indispensable para alcanzar la distancia maxima requerida, sin superarlo. Se debe tener presente que si se usa el software de PC HPWIN
para regular los sensores, tanto en local via USB como desde remoto via modem o GSM, es posible reducir ain mas la sensibilidad de la microonda hasta un 75 % aproximadamente
de su valor original, en caso de que las circunstancias lo hagan necesario.

Modo AND (OUTSPIDER DT y OUTSPIDER DT WS(UB)(U)) y Modo SECURITY (Solo OUTSPIDER DT)

El modo AND prevé que ambas tecnologias entren en estado de alarma sucesivamente en un intervalo de tiempo reducido para dar la alarma general.

Mientras elOUTSPIDERDT WS(UB)(U) gestiona solo este modo, el OUTSPIDER DT, ademas de este modo de default, puede funcionaren modo SECURITY que prevé que siunade las
dos tecnologias entra repetidamente en estado de alarma en un cierto intervalo de tiempo, el sensor produzca la alarma general.

En lo especifico, si se producen por lo menos 4 alarmas del infrarrojo o bien 7 alarmas de la microonda en un intervalo de unos 30 segundos, el detector entra en estado de alarma.
La condicion AND sigue siendo igualmente valida, en el sentido de que una alarma de ambas tecnologias en un determinado momento causa inmediatamente la alarma general del
sensor.

En cualquiera de los dos modos, AND o SECURITY, la alarma de cada tecnologia es elaborada segun los criterios descritos en los parrafos anteriores para los niveles de sensibilidad
y los modos de funcionamiento seleccionados: default, media, baja y alta para el infrarrojo, default, solo acercamiento, solo alejamiento y ningin control para la microonda.
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Accesorios
_I ACCESORIOS SUMINISTRADOS

UNION compuesta por: A. Estribo lado pared 1

B. Union intermedia 1

C. Unién lado sensor 1

D. Tornillo TC-C M6 INOX 1

E. Tuerca M6 INOX 1

F. Arandela dentada 1

TAMPER compuesto por: A. Guia tamper 1

B. Botdn con muelle 1

C. Tornillo autorroscante TCC 2,9 x 9,5 1

D. Tornillo TCC 3,5 X 30 1

E. Taco S5 1

Lente abertura 5°, alcance 15 metros Lente tipo BARRIER LENS 1

Lente abertura 5°, alcance 23 metros Lente tipo LONG RANGE 1

Lente abertura 90°, alcance 15 metros Lente tipo ANIMAL ALLEY 1

Para fijacién sensor a la placa Tornillo M4 x 10 INOX 2

Para fijacién tapa Tornillo TC-C X Plastico 4X14 INOX 1

Para fijacién unién al sensor Tornillo TC-C X Plastico 4X14 INOX 2

Para fijacién sensor/unién de pared Tornillo TCC 4 X 45 4

Taco S5 4

Espuma adhesiva 1

. MOd_‘ ,SP'OUT_ Para paso cable de alim. Guiacables 1

k S para instalacion con pilote @ 40
mm
kbf (articulo 1135106)

Unién
suministrada

Mod. SM-OUT
para la fijacion

a 90° de pared

(cod. articulo 1135107)

Mod. ST-OUT
para la fijacion a pared de
un tubo eléctrico @20 mm
(céd. articulo 1135108)
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Cobertura I

+ Con lente Wide angle (c6d.FR09-0001-30): apertura 90°,
alcance 15 m, altura instalacion aconsejada
aproximadamente 2,20 m

- Indicada parala proteccion de amplias areas de medio alcance

IATENCION!

* OUTSPIDER logra discriminar la intrusion de animales de talla
intermedia (hasta unos 70 cms de altura aproximadamente)
(PET IMMUNE)

* El cédigo de referencia de la lente esta impreso en el interior
de uno de los lados largos de la lente.

* La referencia de la seccién microonda sefialada en los dibujos
corresponde a los modelos OUTSPIDER DT y OUTSPIDER DT
WS(UB)(U) con todos los distintos tipos de lentes.

+ Con lente Animal alley (c6d.FR09-0004-30): apertura 90°,
alcance 15 m, altura instalacién aproximadamente 1,50 m.

- Indicada para la proteccion de amplias areas de medio
alcance

VISTA LATERAL

I PIR SUPERIOR
[ ] PIRINFERIOR
MICROONDA

VISTA LATERAL

L Alcar.1c.e4|5A metros °

wwwwwwwwwwwwwww

VISTA DESDE ARRIBA

+ Con lente Barrier lens (c6d.FR09-0002-30): apertura 5°,
alcance 15 m, altura instalacion aconsejada
aproximadamente 2,20 m

- Indicada para la proteccion de medio alcance de pasillos re-
lativamente estrechos

Alcance 15 metros

I PIR SUPERIOR
PIR INFERIOR

VISTA LATERAL

VISTADESDE ARRIBA5°-15m

+ Con lente Long range (c6d.FR09-0003-30): apertura 5°,
alcance 23 m, altura instalacibn aconsejada
aproximadamente 2,20 m

- Indicada para la proteccion de largo alcance de pasillos rela-
tivamente estrechos

Alcance 23 metros

VISTADESDE ARRIBA 5°-23 m

-107 -




Advertencias I

Evitar que en la zona de deteccién del sensor haya
objetos que cubran el campo de lectura o que haya
plantas que con el tiempo puedan modifi-

car el ambiente
circunstante.

deteccio

w/

gran

N \\\\ \\\\\
ANV

VN

temperatur.

que se encue
movimiento.

| | | | | | | | |
| | | | | | |
2,7 metros Advertencias | |
(Méx.) + Utilizando la union, es | | |
posible reducir el alcance. | |
| | | | | + No es posible utilizar la | | | | |
| | 2 2 metros unién para la instalacién | | |
’ . con la lente Animal alley. | |
| | | | | (aconsejada) | | |
| | | | |
| | | [ [ [
| | | 1,5 metros
| | | | | (minima)
[ | [ | [ |
|
N
y/ " -

=

El area de

menta cuando se
producen

oscilaciones de

y/ elterreno y el objeto

Portata sensore

n au-

Si el area de deteccidn llega cerca de una
carretera (y sin ninguna separacion), existe
la posibilidad de que el sensor detecte
grandes objetos en movimiento o fuentes de
calor incluso superando el alcance deseado.

des

a entre

ntra en

)> Evitar que en el cam-
po de detecciéon del
sensor haya objetos

oscilantes (arbustos, etc...)
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Apertura sensor y extraccion tarjeta I

1. Para quitar la tapa,
J levantar primero la par-
te inferior (1) y después
desengancharla de la
guia presente en la par-
te superior (2)

2. Soltar los dos
tornillos de
fijacion

3. Deslizar la tarjeta hasta
que los huecos A
coincidan con los topes B.

4. Extraer la tarjeta.

e

Orificios para la
fijacion de la placa en
la pared

(=}

Orificios para la fijacion

de la placa al pilote con
adaptador mod. SP-OUT h
(articulo 1135106)

[Instalacién de la unién I

Ensamblar y fijar con el
tornillo Dy la tuercaE las
distintas piezas que
componen la unién en el modo
indicado en la figura antes de
fijar el estribo del lado de la
pared A en la pared.

Introducir la arandela H
en el tornillo D

Para el paso de los

cables de conexion y de
los del médulo
antiarranque, utilizar el
espacio existente sobre
el tornillo D

ATENCION
Colocar la unién de lado
del sensor C
asegurandose de que el
corte a 45° quede hacia
abajo y el corte a 90°
hacia arriba

ATENCION
Antes de fijar la
union a la pared,

instalar el médulo
antiarranque
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|Insta|acic’>n antiarranque I Fijaciéon de labase alaunién I

Pieza que se debe

+En eIOUTSPIDER PAy OQTSPIDER DT conectar el médulo tamper romper para utilizar la
al negativo de alimentacién y a la entrada AUX oportunamente union
X configurada (ver DIP 6 y DIP 8 del tablero SW2) Espuma adhesiva que
//%% +En elOUTSPIDER PAWS(UB)(U) y OUTSPIDER DT WS(UB)(U) se debe aplicar sobre la
e conectar el mddulo tamper a los bornes correspondientes T T base antes de fijar la .
@/ union s
N Hacer salir los hilos / 5[
S ~
Con union & del médulo // 3 J ///@
S antiarranque por el — 3 i 3
o _ hueco lateral S il 0 N @ e
@ og 7 J o J Q g \>
Punto de entrada Punio de fracic <
hilos tamper unto de fijacion S

modulo tamper

w ===
gg ° — “ 7"~£‘
————— - — - | Con placa t‘%t

L]

Orificio que se debe
romper para permitir
Predisposiciones para el acceso de los elacceso de los

hilos para las conexiones cables de conexion Orificios que se

deben romper para

permitir la fijacion
de la base del

A sensor a la unién

1. Enganchar la base del sensor a los dos
topes en la parte inferior de la placa metalica

_ Tornillos Paralainstalacion
suministrados para con unién no
2. Fijar la base del sensor a la placa metalica la fijacion del utilizarla placa
sensor a la union metalicaen el

con los dos tornillos suministrados
fondo del sensor
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Fijacion tarjeta I

1. Introducir la tarjeta
haciendo coincidir los
huecos A con los topes

B.
. Deslizar hacia
10 abajo la tarjeta hasta
T — alcanzar la
22—
D L/_C referencia de la
& altura de instalacion
MW prefijada.

NOTA: A causa de las tolerancias mecanicas de
los distintos componentes, puede ocurrir que las
referencias indicadas relativas a la altura de la
instalacion resulten ligeramente imprecisas.

IMPORTANTE: Para regular correctamente la
cobertura, mantener la tarjeta en proximidad de
la marca de referencia a la altura prefijada y actuar
en la uniéon hasta alcanzar la inclinacién
adecuada.

3. Fijar la tarjeta una vez colocada
en el punto prefijado.

Cambio lentes I

1. Extraer los 6 tornillos de fijacion

2. Extraer el soporte de la lente

3. Desenganchar la lente del
soporte ejerciendo una ligera
presién en los cuatro topes
laterales
4. Introducir la lente
seleccionada comprobando
que los cuatro topes laterales
estén en su alojamiento.

5. Volver a colocar los 6 tornillos
de fiacion
fija o

+ Conlente Wide angle (c6d.FR09-0001-30):
apertura 90°, alcance 15 m, altura instalacion
aconsejada aproximadamente 2,20 m

+ Conlente Barrierlens (c6d.FR09-0002-30):
apertura 5°, alcance 15 m, altura instalacion
aconsejada aproximadamente 2,20 m

+ Conlente Longrange (c6d.FR09-0003-30):
apertura 5°, alcance 23 m, altura instalacion
aconsejada aproximadamente 2,20 m

+ Conlente Animal alley (c6d.FR09-0004-30):
apertura 90°, alcance 15 m, altura instalacion
aproximadamente 1,50 m

6. Volver a colocar el
soporte de la lente en su
alojamiento
asegurandose de que los
dos huecos estén
correctamente en las
guias

El cédigo lente esta impreso en el interior de un
lado alo largo de lalente misma
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Orificio pararegulacién unién

En caso de que resulte necesario regular
la posicion del sensor, la tarjeta esta
predispuesta con un orificio para poder
acceder comodamente al tornillo de
fijacidén de la unién sin tener que extraer
necesariamente la tarjeta de su
alojamiento.

El orificio esta situado sobre el PIR
superior y para poder utilizarlo es
necesario levantar la espuma
adhesiva presente en el orificio.
ORIFICIO PARA
LA REGULACION
DE LA UNION

Avisos OUTSPIDER PA '

OUTSPIDER PA esta dotado de un
zumbador y di un led para dar un aviso
optico-acustico (Walk Test) aunque esté
aplicado el bloqueo en el sensor.

Avisos OUTSPIDER DT '

OUTSPIDER DT esta dotado de un
zumbador y de una serie de led para dar
un aviso optico-acustico (Walk Test) solo
sien el sensor no esta aplicado el bloqueo
o esta programado en modo Security.

Avisos OUTSPIDER PA WS(uB)(U)
OUTSPIDER DT WS(uB)(U)

OUTSPIDER PA WSuB)U) Yy

OUTSPIDER DT WS(uB)(U) estan

dotados de un zumbador y de un
led para dar un aviso éptico-

:_//:_ = acustico (Walk Test).
-] 7/ — :1 =
o]\ o - 2
Mw I:I I:I
GIALLO ROSSO o GIALLO ROSSO VERDE
) N 82 P =/ oAt
N )4 ROSSO
| AN | ‘ \J / 0 ez
| | [1
ZUMBADOR LED
ZUMBADOR LED
LED
AMARILLO|Fijo: aviso alarma infrarrojos
pasivos ZUMBADOR LED
LED Parpadeo aviso alamma
AMARILLO | Fijo: aviso alarma infrarrojos rapido: antienmascaramiento LED
pasivos Parpadeo  aviso anomalia lentes sucias
Parpadeo  aviso alama lento: lentes sucias ROJO |Fijo: Aviso alarma general
rapido: anienmascaramiento Parpadea alternativamente al led rojo Parpadea durante unos 90
Parpadeo aviso anomalia lentes sucias durante unos 60 segundos en segundos en la primera
lento: lentes sucias la primera alimentacion alimentacion
Parpadea alternativamente al led rojo ROJO [Fijo: aviso alarma gereral
durante unos 60 segundos en Parpadea alternativamente al led En | . i tacién delOUT
la primera alimentacion amarillo durante unos 60 n 1a primera alimentacion de R
ROJO |Fijo: aviso alamma gereral segundos en la primera | | SPIDER PAWS(UB)(U) y del OUTSPIDER
Parpadea alternativamente al led alimertacion DT WS(UB)(U) es necesario dejar el
amarillo durante unos 60| | "VERDE | Fijo: aviso alarmaseccion|| sensor a reposo con la tapa puesta unos
segundos enla primera microond .
alimentacion Goondas 90 segundos durante los cuales adquiere

En la primera alimentacién, OUTSPIDER
PA permanece inhibido durante unos 60
segundos, durante los cuales los led
amarillo y rojo, si estan habilitados,
parpadean alternativamente y el zumbador
emite un aviso intermitente

En la primera alimentacién, OUTSPIDER
DT permanece inhibido durante untiempo
de unos 60 segundos, durantelos cuales
el led amarillo y rojo, si estan habilitados,
parpadean alternativamente y el zumbador
emite un aviso intermitente

la sefal media de las distintas senales
analdgicas que debe controlar. Es impor-
tante que la tapa esté cerrada para no
falsear la _media de la sehal de
antienmascaramiento y evitar que que se
realicen falsas detecciones a
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Bornera OUTSPIDER PA y OUTSPIDER DT . Dip Switch OUTSPIDER PA y OUTSPIDER DT .
— SW1 - FUNCIONES
|+ DA DB — I ¢ Ne I TT IAM AMI B I F I I En el funcionamiento con DIP/RELE, las configuraciones programables con el tablero de Dip Switch SW1 son:
CONFIGURACION SECCION INFRARROJOS
DIP 1] OFF| ESTANDAR en esta configuracién la seccién infrarrojo tiene una sensibilidad estandar
DIP 2| OFF (estudiada para un uso clasico) y efectia un analisis digital de las sefiales
DIP 1| oN | BAJA en esta configuracion la seccion infrarrojo tiene una sensibilidad baja respecto a
la estandar y efectia un analisis digital de las sefiales mas estricto respecto al
_ DIP 2] OFF estandar y considera un doble impulso
. L. ; L. DIP 1| OFF| MEDIA en esta configuracion la seccion infrarrojo tiene una sensibilidad media respecto
Ex<_:|u3|vamente para la conexion de los b_ornes de comunicacion a la estandar y efectda un analisis digital de las sefiales mas estricto respecto al
serial DA y DB, se aconseja utilizar cables blindados con una secci6n DIP 2| ON estandar
2 A L.
dle. 0,5 mm cada uno, Imlentra_s que la_seccion Ide Ios_ Icables de DIP 1] ON [ALTA enesta configuracién el sensor tiene una sensibilidad alta y detecta cualquier sefal
a_lment_acmn (+vy-) qg os_equipos f:onecta_cfos a la_seria deb_e ser DIP 2| ON analizando la amplitud y Ia frecuencia
dlme:nsmnada en funcién del tipo de instalaciéon, seglin la_experiencia [ CONFIGURACION SECCION MICROONDA (solo OUTSPIDER DT)
del instalador. DIP 3] OFF|ESTANDAR en esta configuracién la seccién microonda efectla un analisis digital de la sefial
DIP 4| OFF
BORNERA
— - — DIP 3] ON | ACERCAMIENTO en esta configuracion la seccién microonda analiza la sefial considerando solo los
+ Positivo de alimentacion 12 V DIP 4| OFF movimientos de acercamiento hacia el sensor
DA Serial RS4_85: . . . . - DIP 3| OFF] ALEJAMIENTO en esta configuracion la seccién microonda analiza la sefial considerando solo los
Enel func!onam!ento con DIP/Relé la serial esta inhabilitada. ' . DIP 2] ON movimientos de alejamiento del sensor
DB En el funcionamiento con PC/BUS, a conectar a la entrada correspondiente de los satélites
XSATHP o directamente a la serial 485 de las centrales predispuestas DIP 3| ON |NINGUN CONTROL  en esta configuracion la seccion microonda analiza la sefial considerando solo los
N ti limentacion 12 VV DIP 4| ON movimientos de alejamiento del sensor
- cgativo alimenacio FUNCIONAMIENTO SENSOR (solo OUTSPIDER DT)
(3 ’ . . . OFF AND la alarma se genera solo cuando ambas secciones (infrarrojos y microonda) detectan
NC Salida de aviso de alarma. Contacto C - N.C. gestionado por microprocesador. DIP 5 una sefial adecuada
ON SECURITY el sensor funciona en OR integrado, por lo que genera un aviso de alarma incluso
T Salida de aviso de seguridad. Contacto C - N.C. gestionado por microprocesador. (no para uso externo) cuando una sola seccion detecta una serie de sefiales validas
AM DIP 6 -DIP 7 -DIP 8 NO UTILIZADOS
AM Salida de aviso de antienmascaramiento. Contacto C - N.C. gestionado por microprocesador. NOTA: por defecto. todos los DIP SWITCH estén colocados en OFF
B Entrada que permite al sensor obtener la referencia del estado de la central. Para gestionar esta §W2 -FU N CIONES
informacion, con la central apagada esta entrada debe resultar cerrada a positivo. En esta pip 1 I-SN ESTANDAR _ Conexén a DIP/RELE
condicion se comporta como sigue: OFF . Conexion a PC/BUS
OUTSPIDER PA: DIP 2 ON ESTANDAR Zumbador habilitado
« el relé de alarma pemanece cerrado OFF . Zumbador excluido
* si se genera una alamma, el led y el umbador se activan. pip 3 -ON ESTANDAR __ Led rojo habilitado Alarma
OUTSPIDERDT: OFF Led rojo habilitado Alarma
« el relé de alarma pemanece cerrado DIP 4 ON ESTANDAR Led verde habilitado Microonda
* la microonda es desalimentada (la microonda sigue funcionando regularmente solo en caso OFF _ Led verde excluido Microonda
de que desde el software HPWIN se programe el paso "Memorizar alarma siempre" en ON) pip 5 |-ON ESTANDAR _ Led amarillo habilitado Antimask
* si se genera una alama, el led y el zumbador no se activan (los led solo se activan en caso OFF Led amarillo excluido Antimask y Lentes sucias
de que desde el software HPWIN se programe el paso "Memorizar alama siempre" en ON o DIP 6 ON Entrada AUX activa el relé de Alarma
de que se programe el modo de funcionamiento "Security" ) OFF ESTANDAR Entrada AUX activa el relé de Tamper
F Salida para aviso de averia por lentes sucias. Este borne proporciona un negativo pip 7 N ESTANDAR __ Funcion Antimask habilitada
transistorizado en caso de el circuito antienmascaramiento detecte una aumento de la sefial OFF Funcion Antimask excluida
refleja prolongado en el tiempo. DIP 8 ON ESTANDAR Gestion entrada AUX habilitada
AUX Con DIP SWITCH 6 del SW2 en ON, el desequilibrio de esta entrada activa el relé de alarma OFF Gestion entrada AUX inhabilitada
Con DIP SWITCH 6 del SW2 en OFF, el desequilibrio de esta entrada activa el relé de Tamper IMPORTANTE: en el modo con PC, las funciones configurables mediante el DIP SWITCH SW2 no pueden ser
(a utilizar para conexién circuito antiarranque). AUX es una entrada con referencia a negativo. modificadas mediante PC a excepcién de la funcién ANTIMASK (DIP 7)
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|Bateria OUTSPIDER PA WS(UB) y OUTSPIDER DT WS(UB) ' Dip Switch OUTSPIDER PA WS(uB)(u) y OUTSPIDER DT(uB)(U) '
NOTA: OUTSPIDER PAWS(U) y OUTSPIDER DT WS (U)se S CO N F |G U RAC |O N ES
suministran con la bateria litio 3,6 V 8,5 Ah (mod. C Size)
provista de cable terminado en conector Amp. DIP SWITCHSW 1:
Para alimentar el sensor, introducir el conector Amp de la ON [ OFF
bateria en la referencia correspondiente, situada en la parte Direccionamiento sensores: tomar como referencia las indicaciones del manual de
inferior del sensor como se indica en la figura, y colocar la DIP 1 -5 [receptor de radio o de la central a la que se ha combinado el sensor (Estandar todos
bateria en el lado trasero de la tarjeta. en ON = Sensor 1)
_ o ) . DIP 6 USB habilitada - No envia supervivencia JUSB inhabilitada (Estandar)
N.B. Las versiones «U» no se suministran con la bateria Cg,:.iﬁ&" AL%:GZE’TTO DIP 7 | Zumbador habilitado (Estandar) Zumbador desactivado
DIP 8 Led rojo habilitado (Estandar) Led rojo desactivado
Bornera y Jumper OUT SPIDER PAWS(UB)(U)y OUTSPIDERDT WS(UB)(U)' DIP SWITCHSW 2:
OFF el sensor funciona en funcidn de las configuraciones efectuadas
— SR OUTSPIDER PA%;?SE)(%?;%{TTZ%?DE& DT WS(UB)(U) a través de los DIP 2,3 y 7 del tablero SW 2 sin considerar las
. e 5 — DIP 1 posibles variaciones efect.uradas a través de PQ (Estandar)
IS ermina escripcion ON el sensor funciona en funcion de las configuraciones efectuadas
L. En el terminal " +™ se puede aplicar una tension positiva a través del PC sin considerar las posibles variaciones
artgpﬁgﬁl\?\?se(gﬁrigﬁsg 2’I6r\n/o%ae']g 2”:“5;‘{‘:5:)‘ placa del efectuadas a través de los DIP 2,3 y 7 del tablero SW 2
o P o, en alternativa ] SENSIBILIDAD SECCION IR
o 1 Positivo |puede ser usado como salida de alimentacion para un DIP 2] OFF [IESTANDAR en esta configuracion la seccion infrarrojo tiene una sensibilidad
) @ transmisor externo (si se usa el modelo con bateria "UB") estandar (estudiada para un uso clasico) y efectda un analisis
s O 30) Nota: en ambos casos el sensor efectua un control del DIP 3| OFF digital de las sefiales
D — nivel de la bateria DIP 2 ON |BAJA en esta configuraciénla seccion infrarrojo tiene una
2 Negétivo Bome de alimentacion negativo sensibilidad baja respecto a la estandar y efectia un analisis
S3 e 3 DIP 3 OFF digital de las sefiales mas estricto respecto al estandar y
D O 4 Tamper Contacto C - NC/NA (ver S4) de antisabotaje considera un doble impulso
. 5 DIP 2 OFF |ALTA en esta configuraciénla seccion infrarrojo tiene una
@ 6 Alarma |Contacto C-NC/NA (ver S3) de alarma sensibilidad media respecto a la estandar y efectda un
S O 0 Contacto C-NC/NA (ver S2) de antimasking y/o bajo nivel DIP 3 ON anélisis digital de las sefiales mas estricto respecto al
7 Antimask | bateria, dependiendo de los dip-switch 4 y 7 de SW2. estandar
ool 8 Bateria | Trabaja de forma monoestable yse activa cuando el sensor DIP 2| ON |MEDIA en esta configuracion el sensor tiene una sensibilidad alta y
da alarma. DIP 3] ON detecta cualquier sefial analizando la amplitud y la frecuencia
s2 [§g1_]1 Ir Tl T T : Entrada no equilibrada (C - NC) para la conexién del OFF |Solo Outspider mod. Control bateria desactivado
posible antiarranque presente en la unidn. Abierto efectta DIP 4] ON [UBYU Habilita el control de la bateria
] una transmision de aviso TAMPER cada minuto El aviso de bateria baja serd asociado a la salidan.°7
@ ® aproximadamente e inhibe cualquier posible aviso de alarma; DIP 6 NO UTILIZADO
321 —RELE los mismo ocurre si resulta abierto el boton de aviso Abertura ANTIMASK
S3 [waa]1 S1 de la tapa presente en la ficha. DIP 7| OFF funcion ANTIMASK inhabilitada
ON funcion ANTIMASK habilitada (Estandar)
El aviso de antimask sera asociado a la salidan.7
Puente I::OSici()n Descripcion FUNCIONAMIENTO
errado Desabilita el terminal TT - -
S1 Abierto Abilita el terminal TT DIP 5 %FNF DIP8=OFF S|Igt},|e las Zrogr:lgaf:jon:sl del DIP?j s delat ision d
s2 1-2 Sal!da antimasking normalmente cerrada y = eltiempo de Ini |'|0|on e .sensor, espués de la transmision de
2 -3 Salida antimasking normalmente abierta una alarrma,esﬁjo de 3 minutos —
- s3 1.2 Salida de alarma normalmente cerrada OFF |CONSUMO después de.ha.bc-?r detectadoytransmﬁu?o una.alarma, elsensor
2-3 Salida de alarma normalmente abierta DIP 8 REDUCIDO permanece inhibido. No reanuda su funcionamiento normal hasta
321 sS4 1-2 Salida antisabotaje (tamper) normalmente cerrada que han transcurrido 3 minutos sin detectar alarmas
[m'm w1 2 -3 Salida antisabotaje (tamper) normalmente abierta ON |CONSUMO NORMAL detecta y transmite las alarmas sin tiempos de inhibicion
S4 De fabrica los puente S2,S3 y S4 estan en pomicid 1 -2 (Estandar)
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[Funcionamiento sensores OUTSPIDER PAy OUTSPIDER DT.

Los sensores pueden conectarse en modo DIP/RELE o en modo PC/BUS:
Modo DIP/RELE (SW2: DIP1-ON):

La programaciéntiene lugar mediante los dos tableros
de DIP SWITCH presentes en la tarjeta.

En este modo de funcionamiento:

- Las salidas de relé y O.C. estan activas

- La serial RS 485 esta desactivada.

- La conexion USB esta activa.

- Mediante el software HPWIN, no es posible
programar el sensor, sino solamente visualizar su
estado.

- La conexion del sensor se realiza exclusivamente

Trimmer
para la regulacién
del alcance de la
microonda,
aumenta en el
sentido de las
manecillas del
reloj

SW 2

[Médulo USB-OUT .

Conector para la conexion del médulo mod. USB-OUT (articulo 1135105)
para la gestion directa del sensor mediante el PC
Con eladaptador USB-OUT es posible conectar directamente

SW1 elsensor al PC para la gestion mediante el software HPWIN.
OUTSPIDER PAy OUTSPIDER DT

En el modo Dip: mediante esta conexion es posible

I — Visualizar la configuracién efectuada a través de los DIP

s { RN SWITCH, visualizar el funcionamiento real del sensor y

adquirir en el pc la descarga de los ultimos 1920 eventos.

utilizando los relés y las salidas incorporadas.
Modo PCy activacion BUS (SW2: DIP1-OFF):

La programacién puede efectuarse desde PC mediante el software
HPWIN o, con un procedimiento especial, se puede utilizar el mismo
método del modo con Dip.

h&> En el modo PC: mediante esta conexion es posible
visualizar y modificar la configuracion

aunque haya sido efectuada

% previamente a través de los DIP
' SWITCH, regular la sensibilidad

de la microonda,_visualizar el
funcionamiento real del sensor y

En este modo de funcionamiento: ROSSO

- Las salidas con relé y O.C. estan activas.

adauirir en el pc la descarga de los
uttimos 1920 eventos.

VERDE

O (&=

En el modo con PC, la configuracién, aunque haya sido programada W
- La serial RS 485 esta activa.
- La conexion USB esta activa.

previamente en el sensor mediante el DIP SWITCH, puede ser
modificada mediante el programa HPWIN.

GIALLO
- Mediante el software HPWIN se gestiona completamente el sensor.
- La conexion del sensor se realiza utilizando la serial RS 485 o el relé incorporado.
NOTA: Solo la gestién de los Led y del borne AUX no puede ser modificada mediante PC sino
exclusivamente mediante los DIP SWITCH correspondientes (1-2-3-4-5-6 y8del SW 2).

|IAdquisicion sensor OUTSPIDER PA WS y OUTSPIDER DT WS

Seguir el procedimiento de adquisicién sensores radio descrita en la central o en el receptor al
que deben combinarse los sensores.

En el sensor, programar la direccidon de radio elegida mediante los dip switch de 1 a 5 del
tablero SW1, conectar la bateria y efectuar una transmisién de tamper.

ATENCION: Para poder efectuar las pruebas
del sensor es necesario cerrar correctamente la tapa. Para mantener la
conexion USB activa, hacer salir el cable del médulo mod. USB-OUT por
la parte inferior del sensor al lado del tornillo de bloqueo de la tapa.

OUTSPIDER PA WS(UB)(U) y OUTSPIDER DT WS(UB)(U)

Para conectar el sensor alPC es necesario activar la interfaz USB median-
te el dip 6 de SW1, antes de introducir el cable de conexiénentre elPCy
el sensor. Una vezconmutado en ON el dip 6 de SW1, esperar unos 10
segundos y conectar el cable al sensory al PC.

Con la interfaz USB activa, el sensor tiene un consumo continuo
de unos 35 mA. Una vez que se ha terminado de trabajar con el
PC, desconectar el cable USB y volver a colocar el dip 6 de SW1
en OFF para poner el sensor en funcionamiento normal a bajo con-
sumo.
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Direccionamiento senso:I Antimask yLentes sucias .

OutSpider PAy OutSpider DT estan provistos de un circuito antienmascaramiento, formado

En los modelos OUSPIDER PA WS, OUTSPIDER DT WS y en los modelos | POrun receptor RX central y cuatro transmisores TX de infrarrojos activos colocados a los
OUSPIDER PA . OUTSPIDER DT utiIi,zados con conexién serial (DIP 1 del SW2 lados de los sensores PIR, que detecta los obstaculos situados enfrente del sensor hasta

en OFF), los DIP SWITCHdel 1 al 5 deltablero SW1 son utilizados para asignar | Un@ distancia de unos 5 cm. |
al sensor una direccion. En caso de producirse una alarma por el intento de enmascarar el sensor, esta aparece

No obstante. en los OUSPIDER PA y OUTSPIDER DT también en el modo PC/ sefialada por el parpadeo rapido del led amarillo y activa la salida con relé correspondiente
BUS es posible utilizar temporalmente los DIP SWITCH del SW 1 para configurar AM.

las dos secciones como si estuviera seleccionado el modo DIP/RELE. Funcionamiento
A o Antimask: Cuando el circuito Antimask detecta
SW1 - DIRECCION SENSOR 1 T @' TX < un obstaculo a menos de 5 cmde las lentes, se
Sensor | DIP1| DIP2]| DIP3| DIP4] DIP5] Sensor | DIP1| DIP2| DIP3| DIP4| DIP5 ° O activa un t|empo de retraso de unos 20 segundOS
1 ON| ON| ON| ON | ON 17 ON | ON | ON | ON | OFF U antes de sefialarlo. Si al final de este tiempo el
2 OFF] ON] ON | ON | ON 18 OFF| ON | ON | ON | OFF l J obstaculo no es apartado, se activa el relé de
3 oNloFrFl oNn T on [ ON 19 ON |oFF| oN | oN | OFF ORX antienmascaramiento AM y el led amarillo
2 OFFJOFF ] ON { ON { ON 2 OFF JOFF| ON | ON | OFF 'Fl)':wpt?)deeal ||een(;ar;1§21tg. el relé son reiniciados
foy
> ON { ON {OFF 1 ON | ON 2 ON | ON | OFF | ON [ OFF @ automaticamente con la primera alarma del sensor.
6 JOFFI ONJOFFJ ONJONJ 22 |OFF] ON|OFF] ON | OFF O O < NOTA: estafuncién no garantiza de todos modos
7 ON |OFFJ OFF] ON | ON 23 ON | OFF | OFF | ON | OFF f TX TX que el sensor no pueda ser enmascarado.
8 OFF | OFF| OFF| ON | ON 24 |OFF|OFF|OFF| ON | OFF|| - —————— — —— — — — —
9 ON| ON | ON | OFF| ON 25 ON | ON | oN | oFF | OoFF| | Lentes sucias: Cuando el circuito Antimask detecta que la media del valor de la sefal
10 ofFFl oNn T on T oFrl onN 26 ofFf | oN | oN [ oFr[ oFr| | memorizada en un cierto intervalo de tiempo ha sufrido una variacion de unos 20 %, se
1 oN lorrl on L oFF I ON 27 ON | oFF | on |oFF | oFF | | activa la salida F y el led amarillo parpadea lentamente.
12 2 . . . . . .
OFFJ OFF f ON J OFF} ON 8 OFF | OFF | ON | OFF | OFF Para restablecer el aviso de Lentes sucias es necesario, después de haber limpiado
13 ON | ON | OFF | OFF) ON 29 ON | ON [OFFJOFF | OFF ]| |as lentes, quitar y volver a dar alimentacioén al sensor.
14 OFF] ON | OFF | OFF | ON 30 OFF | ON | OFF | OFF | OFF Pri i tacia
15 | ON |OFF|OFF|OFF| ON| 31 | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | | lMera aimentacion
16 | OFF| OFF | OFF| OFF| ON 32 OFF [ OFF | OFF | OFF | OFF | [ Enla primera alimentacion el circuito de antienmascaramiento efectda una autorregulacion.

En esta fase es esencial que la tapa esté instalada regularmente para permitir que
el sensor pueda regularse en el valor correcto.
Para hacerlo es suficiente:

Precauciones

1. Programar los DIP SWITCH segun la configuracién deseada. Mantener limpia la lente del sensor del polvo u otros materiales filtrantes que puedan alterar

2. Colocarlos DIP SWITCH 1 del SW 2 en posicion ON. su funcionamiento.

3. Volver a poner el DIP SWITCH 1 del SW 2 en posicion OFF.

4. Colocarlos DIP SWITCH del SW 1 en funcién de la direccion que se debe
asignar al sensor.
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Funciones especiales

Gracias al software de PC HPWIN, es posible explotar al maximo las pote

HPWIN permite para cada sensor:

Control:

+ grafico de las sefiales de los dos infrarrojos (seleccionable)

+ grafico de la sefial microonda (Mod.OUTSPIDER DT y DT WS(UB)(U)
(seleccionable)

+ grafico sefal antimask (seleccionable)

+ estado de Alarma y Tamper

+ estado entrada (AUX) (Mod. OUTSPIDERT PAy OUTSPIDER DT)

+ estado Antimask

+ estado Lentes sucias (F)

+ estado microonda (alarma / reposo) (Mod. OUTSPIDER DT y DT
WS(UB)(U))

+ diagndstico sensor (temperatura, alimentacion y tipo de conexién)

+ informe histérico alarmas con mas de 1900 memorizaciones con fecha y
hora

+ informe sindptico estado de cada sensor (conexion directa USB) o de
todos los sensores (conexion al XSATHP mediante RS 485 para Mod.
OUTSPIDERT PAy OUTSPIDER DT)

+ archivo registro sefales para sensor

Gestion:

+ regulacion sensibilidad infrarrojo

+ modo de funcionamiento microonda

+ regulacion sensibilidad microonda (solo reduccién)

+ activacidn/exclusion funcién Antimask

+ modo memorizacién alarmas

+ registro de sefales

+ modo de funcionamiento (Mod. OUTSPIDERT PAy OUTSPIDER DT):
AND

SECURITY

+ actualizacién programacion fija (no activa en PSTN/GSM)

*

*

ncialidades de la tecnologia digital.

o = W S

|—{Regreso a la imagen de pantalla inicial

Activacion de la conexiéon USB /Telefénica, para la vision
y gestion de las programaciones del sensor

Activacion de la conexién USB /Telefonica para la vision
simultanea del estado de los sensores

G iugni Gonded

Fanoulié lHﬂu___)J_

Activacion de la conexion USB /Telefonica para la vision yf
gestion del informe histérico de alarmas de los sensores|

Funcion no gestionada por el sensor

Acceso al archivo local del registro de las sefales
efectuadas manualmente por el instalador

P ampamnn ;—|Acceso a las anotaciones personales para instalacion

".__ A wmnrabr

Activaciéon del procedimiento de actualizacion de la
programacion fija del sensor

Una vez instalado el software de gestion es necesario crear un «Nuevo cédigo» numérico en «Datos clientes» y definir que se trate de BM HP / OutSpider.
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Tipo de conexién para gestién con software HPWIN

El sensor puede conectarse al PC mediante:

T etk & |

. Conexién serial RS232 (no utilizada)

— Comne=aures srle [R =250

*

Conexion USB

*

= Lo oorm L1530
Linwms Il it |

Conexion USB

ek cariE b Este tipo de conexidn permite conectar el sensor al PC mediante:

Crrenasnan perale ST
=« i coryeywren LI SE

Waramets mdn) i fimln e |
— I Para efectuar la conexion:

Caollegaae la prefemnia sl poste USE & inesesn ok

Linea telefénica (médem) (Mod. OUTSPIDERT PA y OUTSPIDER DT)

Este tipo de conexion permite conectar el sensor al PC en remoto mediante médem tanto en
linea PSTN como GSM. En este caso la gestion del sensor solo puede tener lugar mediante el
satélite XSATHP.

Para efectuarla conexion:
1. seleccionar el tipo «Linea telefénica (médem)»
2. seleccionar en «puerto serie» el médemconectado al PC o, si esta seleccionado «Mostrar
todos los puertos», el numero de puerto serial donde esta conectado el médem
3. seleccionar en «bit por segundo» el valor 9600
4. en «<numero telefénico» introducir el numero telefénico al que se debe llamar
5. presionar «OK» en la parte inferior derecha de la imagen de pantalla

a. si estd activada la opcidn «Salto secretaria» (el PC efectua una primera llamada sonando
una vez, cuelga y al cabo de algunos segundos vuelve a llamar) aparece el paso «Opciones
salto secretaria» donde es posible programar cuantos segundos debe durar el primer timbrazo,
antes de colgar.

b. si estd activada la opcidn «Solicitar lamada», una vezque el PC ha efectuado la conexion
telefénica con el satélite XSATHP, deja caer la comunicacién y espera la llamada por parte
del satélite mismo.

. el adaptador mod. OUTUSB para una conexion directa
. el puerto USB del satélite XSATHP al cual el sensor Mod. OUTSPIDERT PA y OUTSPIDER
DT esta conectado para una conexién remota

1.  seleccionar el tipo «Conexion USB»

T roccinerrre=znas

T lrresasays ck H52320

% Zerrasiiaa= L0

(61 Jnem mleiasize —ade—|

Zazioni Mod=m
poila el I = HidelazF = 1< Fdin e
L. e e 9T w

redirAL idurea -k B D

N. B. Este parametro solo aparece
si esta activo «Salto secretaria»

Linea telefénica (médem) (Mod. OUTSPIDERT PA y OUTSPIDER DT)

w | ames Tulle b= pepte

E LT EEEN e (R

=] St el Sl anda

Opz ca e o ogichonia
P~ I pimnn =7 1 liag e doper
b

= o
- LN
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Gestion sensores

El acceso a este menu impone la eleccién del tipo de conexion:
1- Seguir el procedimiento en funcion del tipo de conexion que se debe realizar

NOTA: si se trata de una conexién en USB, puede requerir la instalacion de los controladores para el reconocimiento del periférico. Si los controladores no
son reconocidos automaticamente, es necesario especificar al sistema operativo la siguiente ubicacion C:\Programmi\Xwin\Driver\y seleccionar el fichero
stmcdcAVS.inf

2- Seleccionar la direccion del sensor o del satélite en HPWIN y luego elegir «Conectar»
Soelta Satelite 4 Sehzore

NOTA: una vez conectado se visualizara el modelo del sensor y la version de programacion | Cornett )
fia. S , 3 , y OUTSPD DT 17/06710 12:30 i AT
Ademas de esto, se visualizara en tiempo real la informacion relativa al sensor, de la sefal Discormstti )

en campo al estado de las salidas; también sera posible efectuar variaciones de parametros
de funcionamiento y sincronizar la fecha y la hora con la del PC.

Regular fechay hora

I N o et i Esta programacion es importante para la gestién del informe historico de los eventos
del sensor.

s ? rpeal (L=} L gehi =] ren s DD UNED L |13
21{06/2010 11,00 | - plinea ora | R

O Seleccionar «Alinear ahora»

| Ha
@ Confirmar con «Si» para sincronizar la fecha y la hora con la del PC
Visualizacion parametros
Temperatura Comp Alimentaziohe Estos parametros muestran:
27C BLS 13,44V Temperatura: indica la temperatura de funcionamiento del sensor.

Comp: indica el tipo de conexién (BUS o RELE) y por lo tanto la posicién del DIP1 en SW2
Alimentacion: indica la alimentacion presente en el sensor

Estado salidas

Allame  Tamper fuw Antimask . Lenti micraonda ESta seccion indica el estado del receptor, el led correspondiente pasa de verde a rojo cuando:
£ S ) S S £3 Alarma: si el sensor esta en estado de alarma
Tamper: si el sensor esta en estado de violacion
Aux: sila entrada auxiliar del sensor esta habilitada y abierta
Antimask: si el sensor se encuentra en estado de alarma antienmascaramiento
Lentes: si el sensor detecta la condicion de lentes sucias
Microonda: sila seccién microonda se encuentra en estado de alarma (Mod.Outspider DT y Outspider DT WS(UB)(U))
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Gestion parametros

En esta seccion es posible modificar los parametros del sensor (ver Tabla SW1 - Funciones y Tabla SW2 - Funciones):

Imagen de pantalla OutSpider DT y OutSpider DT WS(UB)(U)
Sensibilidad OutSpider: seleccion de la sensibilidad de la seccion infrarrojos

Sengibilith Cut pider Moda Micraonda Modo microonda: seleccion del modo de funcionamiento de la microonda

Bassa v | | Solo avvicinamento ~| On/Off Antimask: gestion de la funcién antienmascaramiento

B0 Brfask Memorizza allam sempre Memorlzar. aIarma.s: siempre (solo Mod. OutSplder .DT): memoriza to<’ja§ las alarmas 0

on vl on " solo las de instalacion activada (en los modelos via radio esta funcidn esta siempre activa).
Modo alarma OutSpider: seleccién del modo de funcionamiento del sensor

tod. &llarme OukS pider % Sensibilita microonda

Security i J 0 % Sensibilidad microonda: regulacion de la sensibilidad de la microonda (mediante e|
software, solo se puede disminuir respecto al valor programado con el trimmer RV1 en e
sensor)

Imagen de pantalla OutSpider PA y OutSpider PA WSwB)(u)
On/Off Antimask. Sensibilidad OutSpider: seleccion de la sensibilidad de la seccion infrarrojos

Senzibilitd DutSpider
Alta sl | 0 w| ONn/Off Antimask: gestion de la funcién antienmascaramiento
: : Memorizar alarmas siempre (solo Mod. OutSpider PA): memoriza todas las alarmas g
;?mu”zza e T S solo las de instalacion activada (en los modelos via radio esta funcién esta siempre activa)
W

NOTA: mediante el software no es posible modificar los parametros relativos a la entrada AUX y a la gestion de los led.

Registro

9 REC Presionando el botén «REC», el instalador puede empezar a registrar en el PC lo que ocurre en el sensor. Todos los avisos seran
memorizados directamente en un archivo que reside en el PC y puede consultarse en cualquier momento. Esta funcion resulta

particularmente interesante cuando se desea controlar las zonas de deteccion del sensor o seguir su comportamiento.

El boton «STOP» interrumpe el registro.

MeptatAriane ¢ skpletala  [meeiee Wnh nats x
Sera necesario «Introducir una nota» que servira para distinguir los distintos ficheros delinforme histérica

Vesydm fimmremarmentc T Spader 1077~ Lodo S de reg|stro
| o Para visualizarlo debe consultarse «el Archivo de registro» y seleccionar el fichero.
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Funcién osciloscopio

Esta aplicacion permite controlar en tiempo real las sefales del sensor:
farndn dra barni = . . . i
. A r1 i s 24T Totge on o 322 Escala de los tiempos: selecciona la escala de los tiempos en el eje de la
B G RV ey ordenadas.
= I

| 1acca da yisus a1 I

Senales a visualizar: habilita/inhabilita la visualizacion de las sefales.

Linea blanca

Senales:
Linearoja (R): indica la sefal delinfrarrojo que lee la parte inferior del
intruso
Linea blanca (B): indica la senal del infrarrojo que lee la parte superior
del intruso
Linea amarilla (G): indica la sefal de la microonda (OutSpider DT y
OutSpider DT WS(UB)(B))

S : Linea verde (V): indica la sefal del circuito antienmascaramiento
NOTA: OutSpider PA y OutSpider PA WS(UB)(U), para ocultar la senal del infrarrojo inferior es necesario quitar la marca tanto del punto rojo
como del punto amarillo, mientras que para ocultar la senal del infrarrojo superior es suficiente quitar la marca del punto blanco. OutSpider
DTy OutSpider DT WS(UB)(B), todas las referencias corresponden al valor indicado.

Senal de la seccién infrarrojos (linea roja ylinea blanca):

Ninguna de las secciones infrarrojo detecta sefales.

o Enla primera parte deldiagrama es solo elinfrarrojo que lee la parte superior

del intruso (linea blanca) el que detecta una sefial. La seccién infrarrojos no
genera alarma.

g En la segunda parte del diagrama es solo el infrarrojo que lee la parte

inferior delintruso (linea roja) el que detecta una sefal. La seccion infrarrojos no
genera alarma.

Para lograr un funcionamiento adecuado de las dos secciones de
infrarrojos, es necesario encontrar la inclinacion correcta del sensor de
manera que las dos senales, efectuando un atravesamiento de la zona
que se debe proteger, resulten practicamente iguales.
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o Las sefales detectadas por los dos infrarrojos no corresponden. La seccion

infrarrojos sefala la alarma solo sila sefial supera un cierto umbral y si el sensor
ha sido programado en la configuracion ALTA.

g Los dos infrarrojos regresan a un régimen de reposo.

9 Las sefiales detectadas por los dos infrarrojos son similares. Eneste caso,

independientemente del tipo de configuracion, si la sefal supera un cierto umbral
la seccién Infrarrojos genera una alarma.

Senal de la seccién microonda (linea amarilla) OutSpider DT y OutSpider DT WS(UB)(U):
1]

-mnl o En la primera parte del diagrama la microonda no detecta ningun

IIIWIMMMHIII-H a

g Enla segunda parte deldiagrama la microonda detecta un movimiento.

En este caso, en el Mod. OutSpider DT, podria generar una alarma si esta
configurado en modo Security.

Senal de la seccién Antimask (linea verde):

o El circuito Antimask detecta una sefal de funcionamiento regular

9 El circuito Antimask detecta una variacion de senal debida a un

obstaculo colocado delante de las lentes

9 Una vez eliminado el obstaculo, la sefial regresa a los valore iniciales
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Senales concadenadas Infrarrojos y Microondas

o Tanto la seccién infrarrojo como la seccién microonda detectan un

ligero ruido de fondo, insuficiente para generar una alarma

g Ambas secciones detectan un movimiento util para generar una

alarma

Panel sinéptico

El acceso a este menu impone la eleccién del tipo de conexion:
1- Seguir el procedimiento en funcion del tipo de conexidn a efectuar

NOTA: si se trata de una conexién en USB, puede requerir la instalacion de los controladores para el reconocimiento del periférico. Si los controladores no
son reconocidos automaticamente, es necesario especificar al sistema operativo la siguiente ubicacion C:\Programmi\Xwin\Driver\y seleccionar el fichero
stmcdcAVS.inf

2- Seleccionar la direccion del sensor o del satélite en HPWIN y a continuacion elegir «Conectar»

NOTA: Si estamos conectados a un sensor en USB se visualizara en tiempo real solo su estado, pero si estamos conectados mediante el satélite XSATHP,
se visualizara en tiempo real el estado de todos los sensores activos conectados al satélite mismo.

Elementos visualizados: Outspider PAy OutspiderDTy

+ Direccion del sensor (no gestionado en conexién USB) Outspider PAWS Outspider DT WS

+ Programacioén fecha y hora del sensor [z =

+ Tension de alimentacion L Tt L [ Dysermess oy ol

* Temperatura en el sensor . P 5;"{}‘?’;?:%:—; cap BRI [

+ Estado del sensor: OutSpider PA 'y PA WS: Tamper - Alarma - Antimask — _ TR L = ane e
OutSpider DT y DT WS: Tamper - Alarma general - Antimask iy M=) .e.u.'.-.T-.-'r'."“'-' ool B ) ﬂ.,’,n:“

Alarma seccién microonda _ SoonNNRIESS) [Pk AT L B L L
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Informe histérico eventos

El acceso a este menu impone la eleccién del tipo de conexion:

1- Seguir el procedimiento en funcion del tipo de conexidn a efectuar

NOTA: si se trata de una conexién en USB, puede requerir la instalacion de los controladores para el reconocimiento del periférico. Si los controladores no

son reconocidos automaticamente, es necesario especificar al sistema operativo la siguiente ubicacion C:\Programmi\Xwin\Driver\y seleccionar el fichero
stmcdcAVS.inf

2- Seleccionar la direccion del sensor o del satélite en HPWIN y a continuacion elegir «Conectar»

Una vez conectados, se podra acceder al informe histérico de los eventos de alarma memorizados en el sensor.

O e A R 1- Seleccionar el satélite - sensor: «satélite corriente»-«sensor
corriente»
R L = H@ ZE Pl .0 - 2- Definir el numero de los eventos a cargar con un maximo de
s LN T - Ersi 1920: « N.° eventos max.»
el T 11 o T 3- Poner enmarcha el proceso: presionar «Cargar lista entradas
- |u.Z-.-- et W gL R AT wl L 1 .
BRani 1 9 9 de registro»
Bk T 15 4- Se visualizaran los eventos provistos del Numero de entrada,
AR a Toarts g™ 00 el 100N DR 0T 1T .--.EE:I-
Procedimiento de carga de los datos it Tarakin R

limis s disslcss [ FE H

Procedimiento de visualizacion de las senales

5- Hacer clic en «Mostrar senal»; el software cargara la informacion directamente
en el sensor
La visualizacion contiene algunos datos memorizados en el momento de la alarma:
- Temperatura - Alimentacion - Sefial de alarma seccion infrarrojos - Sefial de alarma
de la seccion microonda - Sefial de alarma del antimask.

6- Presionar «Ok» para cerrar la imagen de pantalla

NOTA: Las funciones «Alarma» y «Falsa alarma» en el paso «Opciones Copiar - s
en libreria» no son gestionadas.

e 1 ||.I'l-\.-\."|.'- =i
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Archivo de registro

El archivo de registro permite visualizar las sefiales memorizadas por el instalador en el PC con el procedimiento de @ _ 'g
«Registro« descrito en el capitulo «Gestion sensores». — = =

Entrando en este archivo se accedera a una base de datos donde los distintos ficheros seran guardados con fecha/hora, = 0
descripcién y duracion del registro.

Procedimiento de acceso a los datos

1- Seleccionar: “Archivo de registro»

2- Seleccionar el fichero que se debe cargar

3- Para recorrer la senal en el osciloscopio es necesario arrastrar el cursor que se encuentra en la parte inferior

Notas instalacion

-
En esta seccion es posible cargar una imagen que pueda recordarnos, por ejemplo, donde estan instalados los sensores. R
También es posible introducir notas en el campo editable. —

Procedimiento de acceso E” 9

1- Seleccionar: “Notas instalaciéon»
2- Seleccionar «Cambiar imagen» para cargar un fichero.
3- Seleccionar «Guardar notas» para confirmar

Actualizar programacion fija

En esta seccién es posible actualizar la programacién fija del sensor. Este procedimiento esta aconsejado en caso de '.
producirse versiones de programacion fija actualizadas. “a ¥ *
El sitio web incluye una seccion dedicada a la DESCARGA de los ficheros (http.//www.avselectronics.com/PHP/login.php). ——- ¥

Procedimiento de acceso —
1- Seleccionar: “Actualizar programacion fija» —
2- Enla opcion «Periférico a actualizar» seleccionar «kBMHP/OutSpider» B
3- En la opcién «Satélite» seleccionar «Actualizar» y la opcidn «Periférico a actualizar» seleccionar «Dispositivo 1» 0 9‘_-*-» - —.9
4- Seleccionar el fichero que se desea cargar y confirmar
5- Esperar a que termine la descarga de la nueva programacion fija, que se sefialara con la indicacién «Please disconnect
cable USB...».

Para reiniciar el sensor, si la conexién es directa mediante el adaptador mod. USB-OUT, es necesario desconectarlo del
cable USB, mientras que si se estd conectado mediante el satélite XSATHP es suficiente cerrar la imagen de pantalla del
programa. En el Mod.OutSpider PA y OutSpider DT, al final de la actualizacion, los led amarillo y rojo del sensor parpadean
alternativamente durante algunos segundos.
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WIAUS electronics

INFORMACION EN CONFORMIDAD CON LA DIRECTIVA 1999/5/CEE (R&TTE)

El producto objeto de la presente declaracion es conforme a las prescripciones fundamentales de la Directiva 1999/5/CEE (R&TTE) sobre los aparatos
radiotransmisores de baja potencia y sobre el uso de las frecuencias del espectro radioeléctrico, de acuerdo también con la recomendacién CEPT 70-03.

Marca AVS ELECTRONICS
Modelo OUTSPIDER DT
Frecuencia de trabajo 10,525 Ghz

Tipo de alimentacién Corriente continua
Tension nominal 12V =

Corriente nominal

77 mA (en alarma)
65 mA (a reposo)

Paises de la comunidad europea en los
que se utilizara

ITALIA, BELGICA, FRANCIA, GRECIA, PORTUGAL, POLONIA, HOLANDA, ESPANA, BULGARIA, CHIPRE,
DINAMARCA, HUNGRIA, ISLANDIA, IRLANDA, MALTA, NORUEGA, LUXEMBURGO

Fecha

1 de julio de 2010

430
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WIAUS electronics

INFORMACION EN CONFORMIDAD CON LA DIRECTIVA 1999/5/CEE (R&TTE)

El producto objeto de la presente declaracion es conforme a las prescripciones fundamentales de la Directiva 1999/5/CEE (R&TTE) sobre los aparatos
radiotransmisores de baja potencia y sobre el uso de las frecuencias del espectro radioeléctrico, de acuerdo también con la recomendacién CEPT 70-03.

Marca

AVS ELECTRONICS

Modelo

OUTSPIDER PA WS

Frecuencia de trabajo

868,350 Mhz (Transmisién radio)

Tipo de alimentacién

Corriente continua

Tensidon nominal

36V =

Corriente nominal

50 mA (en alarma)
30 A (a reposo)

Paises de la comunidad europea en los
que se utilizara

ITALIA, BELGICA, FRANCIA, ALEMANIA, GRECIA, PORTUGAL, POLONIA, HOLANDA, ESPANA, BULGARIA,
CHIPRE, DINAMARCA, HUNGRIA, ISLANDIA, IRLANDA, MALTA, NORUEGA, LUXEMBURGO

Fecha

4 de abril de 2011

No abrir, no recargar, no exponer a altas temperaturas, no exponer al fuego.
No abandonar las baterias descargadas en el ambiente: utilizar los contenedores de recogida especificos.
Mantener lejos del alcance de los nifos.

USO BATERIA DE LITIO 3,6 V TIPO MOD. BDL22A. c € @
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WIAUS electronics

INFORMACION EN CONFORMIDAD CON LA DIRECTIVA 1999/5/CEE (R&TTE)

El producto objeto de la presente declaracion es conforme a las prescripciones fundamentales de la Directiva 1999/5/CEE (R&TTE) sobre los aparatos
radiotransmisores de baja potencia y sobre el uso de las frecuencias del espectro radioeléctrico, de acuerdo también con la recomendacién CEPT 70-03.

Marca

AVS ELECTRONICS

Modelo

OUTSPIDER DT WS

Frecuencia de trabajo

10,525 Ghz (Sefal Microonda)
868,350 Mhz (Transmision radio)

Tipo de alimentacién

Corriente continua

Tension nominal

36V =

Corriente nominal

50 mA (en alarma)
30 YA (a reposo)

Paises de la comunidad europea en los
que se utilizara

ITALIA, BELGICA, FRANCIA, GRECIA, PORTUGAL, POLONIA, HOLANDA, ESPANA, BULGARIA, CHIPRE,
DINAMARCA, HUNGRIA, ISLANDIA, IRLANDA, MALTA, NORUEGA, LUXEMBURGO

Fecha

4 de abril de 2011

No abrir, no recargar, no exponer a altas temperaturas, no exponer al fuego.
No abandonar las baterias descargadas en el ambiente: utilizar los contenedores de recogida especificos.
Mantener lejos del alcance de los nifos.

USO BATERIA DE LITIO 3,6 V TIPO MOD. BDL22A. c € @
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WIAUS electronics

INFORMACION EN CONFORMIDAD CON LA DIRECTIVA 1999/5/CEE (R&TTE)

El producto objeto de la presente declaracion es conforme a las prescripciones fundamentales de la Directiva 1999/5/CEE (R&TTE) sobre los aparatos
radiotransmisores de baja potencia y sobre el uso de las frecuencias del espectro radioeléctrico, de acuerdo también con la recomendacién CEPT 70-03.

Marca

AVS ELECTRONICS

Modelo

OUTSPIDERDTWS U

Frecuencia de trabajo

10,525 Ghz (Sefal Microonda)

Tipo de alimentacion

Corriente continua

Tension nominal

36V=

Corriente nominal

70 mA (en alarma)
30 uA (a reposo)

Paises de la comunidad europea en los
que se utilizara

ITALIA, BELGICA, FRANCIA, GRECIA, PORTUGAL, POLONIA, HOLANDA, ESPANA, BULGARIA, CHIPRE,
DINAMARCA, HUNGRIA, ISLANDIA, IRLANDA, MALTA, NORUEGA, LUXEMBURGO

Fecha

4 de abril de 2011

No abrir, no recargar, no exponer a altas temperaturas, no exponer al fuego.
No abandonar las baterias descargadas en el ambiente: utilizar los contenedores de recogida especificos.
Mantener lejos del alcance de los nifos.

USO BATERIA DE LITIO 3,6 V TIPO MOD. BDL22A. c € @
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CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELO

OUTSPIDER PA

OUTSPIDER DT

OUTSPIDER PAWS
OUTSPIDER DT WS

OUTSPIDER PAWS UB
OUTSPIDER DT WS U

Alcance maximo

15 - 23 metros

15 - 23 metros

15 - 23 metros

15 - 23 metros

Altura de instalacion
aconsejada

de 1,50 a 2,70 mt

de 1,50 a 2,70 mt

de 1,50 a 2,70 mt

de 1,50 a 2,70 mt

.

Via Valsugana, 63
Curtarolo (Padova) ITALY
Tel. 049 9698 411 / Fax. 049 9698 407
avs@avselectronics.it

www.avselectronics.com

WI1Aus clectronics

Asistencia técnica: 0499698 444
support@avselectronics.it

138

Condiciones ambientales -25°C + +55°C -25°C + +55°C -25°C + +55°C -25°C + +55°C
Dimensiones (hxaxp) 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138 242 x 141 x 138
Bateria de litio tipo C SIZE - - 3,6 V= -85Ah 36V= -85Ah
Tension nominal de 12V = 12V = 36V= 36V =
alimentacion

Tension minima de 105V = 105V = - 36V=
alimentacion

Tension maxima de 15V = 15V = - 36V =
alimentacion

=Absorcién en estado de 53 mA 65 mA 30 pA 30 YA
reposo

Absorcidn en estado de 67 mA 77 mA 50 mA 70 mA
alarma

Absorcién con conexiéon

USB activa ] ] 35 mA 35 mA
Canales infrarrojo para 9 dobles 9 dobles 9 dobles 9 dobles
cada sensor

Sefal emitida por la L L L

microonda - tipo impulsado tipo impulsado tipo impulsado
Frecuencia - 10,525 GHz 10,525 GHz 10,525 GHz
Potencia RF irradiada -~ -~ -~

(ERP) - =, 14 dbm %, 14 dbm =, 14 dbm
Freq. 868,350Mhz -

Salida de alarma 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector)
Salida de tamper 1 (C/NC) 1 (C/NC) - 1 (Open Collector)
Salida para 1 (CINC) 1 (CINC) - 1 (Open Collector)

antienmascaramiento

Capacidad contactos relé

12V = 500 mA

12V = 500 mA

242

[(=N=1=)|

\/

— 0

—7

Salida F (Lentes sucias)

Sl

Sl

Aviso lentes sucias

si

si

Entrada AUX

para sensor remoto
o tamper

para sensor remoto
o tamper

AN

Entrada de bloque

Si

Si

Compensacion térmica

Si

Si

Si

Si

Walk Test

optico: led acustico:

optico: led acustico:

optico: led acustico:

optico: led acustico:

zumbador zumbador zumbador zumbador
Lentes cobertura infrarrojo 4 4 4 4
Grado de proteccién P 65 P 65 P 65 P 65

protegida por fusible.

La alimentaciéon debe proceder de un circuito a
bajisima tension de seguridad y provisto de las
caracteristicas de una fuente de potencia limitada

LA INSTALACIONY EL MANTENIMIENTO DEBEN
SER EFECTUADOS POR PERSONAL

CUALIFICADO

AVS ELECTRONICS S.p.a. se reserva el derecho a aportar modificaciones en cualquier momento y sin preaviso.
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